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L1000A - ménic pro vytahy

o Rozsah vykon: sit 3x400V [ 4 - 110kW
 ProindukcniiPM motory

* Dovykonu 30kW vestavény brzdny tranzistor

* Blokovaci bezpecnostni vstupy s odezvou < 1ms
* Navrzeno proZivotnost 3mil. starti / 163%I,

* Mensirozméry oproti predchozi fade

 Napajeni z nahradniho zdroje (baterie, UPS)

* (dnimatelnd svorkovnice se zalohou parametra
e Seriova komunikace RS422/485

e USB port

* |CD operdtor jako standard

Urceno pro PM motory

e Stacionarni autotuning PM motoru
o Stacionarni autotuning nulové polohy enkodéru
o Pozitni fizeni pfi startu/stopu, funkce Antirollback

* Plynuly pokles momentu po odpadu brzdy

» (chrana proti demagnetizaci
* Max.48 poli, enkodéry inkrementdlni, EnDat nebo ERN1387

SCHEMA ZAPOJENI MENICE L1000A

OC tlumivka <1=

Pokrocilé vytahove funkce

* Volba sekvence povell dle pouzitého fidiciho systému

e (vladani brzdy a stykaci

e (Online méfeni skluzu pro presné zastaveni bez zpétné vazby
e [etekce sméru jizdy dle zatizeni pfi provozu z nahr.zdroje
 Kompenzace momentu dle snimace zatizeni kabiny

e (chrany dle detekce napajeni, proudu, rychlosti a zrychleni

e Monitoring pro idrzbu a servis
e Jobrazeni rychlosti v m/s,RPM Hz

Doplnky

e odruSovaci filtry, brzdné odporniky
 (DBR brzdne jednotky

 PG-B3, PG-X3 karty pro inkrementaini enkodery HTL, TTL
» PG-F3, PG-E3 karty pro enkodery EnDat, ERN1387

e PS-A10H zdroj 24V/280V pro napajeni fidicich obvodi
 AI-A3, AD-A3 karty analogovych vstupd, vystupil

 [I-A3, DO-A3 karty digitalnich vstupd, vystupll
e SI-S3 komunikacni karta CANopen

NAPAJENI Z NAHRADNIHO ZDROJE
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OBECNA TECHNICKA DATA:

Sinusova pulsné Sifkova modulace s nastavitelnym zpisobem fizeni:
» skalarni fizeni bez zpétné otackove vazby (U/f)
Zpiisob fizeni * vektorove fizeni bez zpetné otackove vazby (OLV)
» vektorove fizeni se zpétnou otackovou vazbou (CLV)
* vektorove fizeni se zpétnou otackovou vazbou pro synchronni PM motory (CLV/PM)

Rozsah vystupni frekvence 0,01 a7 120Hz

Digitalni Zadost: +0,01%z max. frekvence (-10 aZ + 50°C )
Analogova Zadost: +0,1% z max. frekvence (+25 = 10°C )
Digitaini Zadost: 0,01Hz
Analogova Zadost: 1/ 2048 z max. frekvence (11bit +zn.)

Presnost frekvence

Rozliseni frekvencni zadosti

RozliSeni vystupni frekvence 0,001Hz
% Signdly pro zadavani frekvence -10 aZ +10V, 0 az +10V
0 Zabérny moment * 150% / 3Hz (U/f)= 200% / 0,3Hz (OLV)* 200% / OHz (CLV, CLV/PM)
Rozsah regulace otacek 1:40 (U/f)= 1:200 (OLV) = 1:1500 (CLV, CLV/PM)
Omezeni momentu Nastavitelné nezavisle ve 4 kvadrantech (OLV, CLV, CLV/PM)
Rampy 4 % 0,00 az 600,00 s (rozbéh a dobeh nezavisle nastavitelny)
Brzdeni Do 30 KW vcetn@ vestaveny brzdny tranzistor
U/f krivky Moznost naprogramovat libovolnou U/f kfivku

Ovladani brzdy, poziEni fizeni pfi startu a stopu/funkce Anti-rollback, kompenzace setrvacnosti, detekce pretizenifodiehceni, omezeni momentu, pre-
pinani ramp, S-kfivky, autotuning rotacni/staciondrni, pozastaveni pfi startu/zastaveni, fizeni provozu ventilatoru, kompenzace skluzu, kompenzace
Hlavni funkce momentu, DC brzdéni pfi startu a stopu, komunikace po sériové lince (RS-422/485, Modbus, max.115kb/s), USB port, restart poruchy, odnimateind
ovladaci svorkovnice se zalohou nastaveni ménice, online tuning, funkce kratké patro, nouzovy sjezd ze zaloZniho zdroje, detekce sSméru jizdy s nizsi
| 7atézi, zobrazeni/zadavani rychlosti kabiny

Ochrana motoru proti pretizeni Elektronickd tepelnd ochrana

Okamzity nadproud Vypnuti pfi nadproudu 200%l,
Pretizeni Vypnuti po 60s pri 150%l,

Prepéti Vypnuti pri prekroceni 820V v meziobvodu pro 400V ménic

Podpéti Vypnuti pfi poklesu pod 380V v meziobvodu pro 400V ménic
Prehrati chiadice Flektronicka tepelnd ochrana
Ochrana proti vypnuti (I limit) Moznost volby riiznych Grovni pro rozbéh, chod a dobéh
Zemni zkrat Elektronickd ochrana

Indikace napéti v meziobvodu LED CHARGE sviti dokud napéti v meziobvodu neklesne pod 50V

Ochrany a bezpecnost

2 bezpetnostni digitalni vstupy + 1 monitorovaci vystup (EDM)
Bezpecnost CSN EN 954-1/ CSN EN 1S 13849-1 bezpetnostni kategorie 3, kategorie zastaveni 0
CSN EN 61508 SiL2 Prodleva zablokovani ménice od okamziku rozpojeni bezpegnostnich vstupl: < 1ms.

Kryti IP20
Teplota okoli -10 a7 50°C

Relativni vihkost max. 95% nekondenzujici
Skladovaci teplota -20 az 60°C kratkodobe pro prepravu
Pracovni prostory Vnitini, bez korozivnich plynd a par

Nadmoiska vyska Do 1000m n. m. (nad 1000m n. m. snizeni|, 0 1%/100m, max. 3000m n. m.)

Pracovni prostred

10 a7 20Hz: max. 9,8m/s

Vibrace 20 a7 55Hz; max. 5,9m/s?

TYPOVA LEGENDA: CIMR-L C 4 A0009 B A A
Menic | | Kdd zmén
Rada L1000A Pracovni prostiedi
Region: A - Standard
C-Evropa vt
Napeti site: Br-yIFI;ZU
4-3x400- 480VAC Specifikace: ——  Jmenovity vjstupni proud [A]:

2-3x200-240VAC A - Standard viz. tabulka




SPECIFIKACE:

CIMR-LC4A 0009 0015 0018 0024 0031 0039 0043 0060 0075 0091 0112 0150
Max. vykon motoru [kKW] 4.0 2, 1,0 11 13 18,0 22 30 3/ 43 il 3
?—g Zdanlivy vykon [kVA (.0 11,3 13,1 18,3 24 30 34 48 al b9 83 114
f—‘-?'; Jmenovity vystupni proud [A] g,2 14,8 18 24 31 39 45 60 75 01 112 150
ZZ Maximaini vystupni napéti 3 x 380- 480V dle vystupniho napéti
E.,.? Maximaini vystupni frekvence 120Hz
Spinaci frekvence 2 ai 15KHz nastavitelnd, (nad 8KHz snizeni,) 2 a7 10kHz (nad 5kHz snizeni |, )
Napeti a frekvence sité 3 x 380 - 480V VAC 50/60Hz
E Jmenovity vstupni proud [A] 10,4 19 20 29 39 44 28 [ 86 105 142 170
= Povolené kolisani napéti -15%, +10%
Povolene kolisani frekvence +5%
Brzdny tranzistor Zabudovan
Externi brzdna jednotka
Min. brzdny odpor [€2] 32 32 32 32 20 20 19,2 19,2

OC tiumivka Vnéjsi doplnek /abudovana
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CIMRLC4A |  [kW]
W H D W1 HO H1 H2 H3 D1 t1 {2 d
4A0009 4.0 140 260 164 122 - 248 b - 99 J - M a0
470015 5.5 140 260 167 122 - 248 b - 9 < - M5 3.9
4A0018 i 140 260 167 122 = 248 b = 99 d - M5 3.9
4A0024 11 180 300 167 160 - 264 § - 99 9 - M5 2.4 |
4A0031 19 180 300 187 160 - 2084 8 - [ J - M3 3.1
E 4A0039 18.5 220 3al 197 192 - 333 § - 8 ) = Mb 8.3
E 470045 22 224 469 258 199 400 389 1.9 Ba 100 2.3 2.3 MB 23
4A0060 30 219 219 238 220 430 433 15 ba 100 2.3 2.3 Mb 21
4A0073 37 329 630 258 260 910 495 kg 120 105 2.3 2.3 Mb 39 :
4A0091 45 329 630 238 260 510 495 I3 120 105 2.3 2.3 Mb 39
470112 ih) 329 B30 283 260 290 039 (.9 60 110 2.3 2.3 Mb 43
470150 75 329 b30 283 260 200 239 5 60 110 2.3 2.3 MB 43

Specifikace a rozmery pro vykony 90kW, 110kW na vyZadani.
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