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1 Bezpec&nostni pokyny a v8eobecné vystrahy

1 Bezpecénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

YASKAWA Electric dodava jednotlivé soucastky pro pouziti v Sirokém spektru priimyslovych aplikaci. Za volbu a aplikaci
vyrobk(l YASKAWA zodpovida projektant nebo koncovy uZivatel. YASKAWA nepfebird Zzadnou odpovédnost za
osazovani svych vyrobki do finalnich systémovych projektd. Vyrobky YASKAWA nesmi byt za zadnych okolnosti
zabudovany do vyrobk( nebo projektli jako vyhradni nebo jediné bezpecnostni fidici prvky. VesSkeré fizeni bez vyjimky
musi byt navrhovano tak, aby zavady a zabezpeceni proti selhani byly detekovany dynamicky a za vSech okolnosti.
Veskeré vyrobky, které jsou uréeny pro zabudovani sou¢astek vyrobenych spole€nosti YASKAWA musi byt dodavany
koncovému uZivateli s odpovidajicimi vystrahami a pokyny tykajicimi se bezpe¢ného pouzivani a provozu soucastek.
Veskera vystrazna upozornéni spol. YASKAWA musi byt pfeneseny az ke koncovému uzivateli. YASKAWA poskytuje
vyslovnou zaruku pouze za kvalitu svych vyrobki na zakladé standard(l a specifikaci uvedenych v navodu. ZADNA
DALSI ZARUKA, AT VYSLOVENA NEBO MLCKY PREDPOKLADANA, SE NEPOSKYTUJE. YASKAWA nepiebira
Zadnou zaruku za zranéni osob, Skody na majetku nebo jakékoli naroky vyvstavani z nespravné aplikace svych vyrobka.

® platna dokumentace

Nasledujici navody se vztahuji k fadé L1000A:

L1000A — Technicky navod

Tento navod poskytuje podrobné pokyny pro instalaci, zapojeni, pracovni postupy, funkce,
odstrafiovani zavad, Gdrzbu a kontroly provadéné pfed uvedenim do provozu. Tento manual si
muZzete objednat u svého prodejce nebo si ji stahnout z www.yaskawa.eu.com.

L1000A — Navod na obsluhu

Tento navod, ktery je pfibalen k vyrobku, si prfectéte nejdfive. Obsahuje zakladni informace potfebné
pro instalaci a pfipojeni ménice. Tento navod poskytuje pokyny pro programovani a jednoduché
nastaveni a sefizeni.

® \seobecné Vystrahy

ﬁ VYSTRAHA

» Pfed instala ci, uvedenim do provozu a pouzivanim tohoto m  éniée si nejprve p Feététe a osvojte tento navod.
« V8echny vystrahy, varovani a pokyny se musi dodrzov at.

« VeSkeré prace musi provad ét kvalifikovany personal.

» Méni€ musi byt nainstalovéan dle tohoto navodu a mistni|  egislativy.

Respektujte bezpe €nostni hlasSeni uvedené v tomto navodu.
Provozovatel zodpovida za veSkera zranéni nebo za Skody na zafizeni zplsobeni nedodrzovanim
vystrah uvedenych v tomto navodu.

ﬁ VYSTRAHA

Uvozuje nebezpe €nou situaci, ktera pokud neni odstran  éna, maze vést k smrti nebo vaznym zran énim.

V tomto navodu jsou pouzity nasledujici konvence pro oznaceni bezpecnostnich hlaseni:

A VAROVANI

Uvozuje nebezpe €nou situaci, ktera pokud neni odstran  éna, mlze vést k menSim nebo st fednim zran énim.

POZNAMKA

Uvozuje hlaSeni tykajici se moznosti poSkozeni maje  tku.

Cz2 YASKAWA L1000A Névod na obsluhu



1 Bezpec€nostni pokyny a vSeobecné vystrahy

® Bezpeénostni vystrahy

A\ VYSTRAHA

Riziko elektrického tGrazu

Nemodifikujte a nem éiite tento m éni¢ jinak, nez je uvedeno v tomto ndvodu

jinak by mohlo dojit ke smrti nebo vdznym zranénim.

YASKAWA neni zodpovédna za zadné modifikace vyrobku provadéné uzivatelem. Tento vyrobek se nesmi
upravovat.

Nedotykejte se zadnych svorek p  fed Uplnym vybitim kondenzator ,

jinak by mohlo dojit ke smrti nebo vdznym zranénim.

Pred zapojovanim svorek, odpojte napajeni pfistroje. Vnitfni kondenzator zUstava nabity i po vypnuti
napéjeni. Indikator nabiti LED zhasne, pokud napéti na sbérnici DC je pod 50 VDC.

Aby nedoSlo k Urazu elektrickym proudem, vyckejte pét minut, az vSechny indikatory zhasnou a zmérte
napéti na sbérnici DC. Tim je zajiSténa odpovidajici Urovef bezpe€nosti.

Zafizeni nesmi pouzivat nekvalifikovany personal

jinak by mohlo dojit ke smrti nebo vaznym zranénim.

Udrzbu, kontrolu a vyménu nahradnich dili smi provadét pouze autorizovany personal obeznameny
s instalaci, sefizovanim a udrzbou ménicd kmitoctu.

Nesnimejte kryty a nedotykejte se elektrickych €asti p fi zapnutém napéjeni ,
jinak by mohlo dojit ke smrti nebo vaznym zranénim.

VZzdy uzemn éte zemnici svorky na stran & motoru .
Nespravné uzemnéni mize zplsobit smrt nebo vazné zranéni pfi dotyku kostry motoru.

Nepracujte s méniéem, pokud mate na sob & volny od év, Sperky, nebo bez ochrany o ¢€i,

jinak by mohlo dojit ke smrti neb vaznym zranénim.

Pred praci s méni¢em odstrarite vSechny kovové pfedméty, jako jsou hodinky, prsteny, zabezpecte volné ¢asti odévu
a nasadte si ochranné bryle.

Nikdy nezkratujte vystupni obvod m  éniée.
Nezkratujte vystupni obvody ménice, jinak by mohlo dojit ke smrti neb vaznym zranénim.

Pokud pouzivate PM motor (motor s permanentnimi magnety), nejprve zajist éte rotor a potom mUzete
provadét praci na motoru nebo vystupnim obvodu méni¢e. PM motor pfi ota€eni generuje elektrickou energii.
Pokud je pfipojen k méni¢i, dojde k nabiti hlavniho okruhu ménice i tehdy, pokud je napajeni vypnuto. Dotyk
Zivych ¢asti meénice nebo vystupu mlze vést k smrti nebo k vaznym zranénim.

Riziko nahlého uvedeni do pohybu

Nepfiblizujte se k motoru p Fi rota €nimu auto -tuningu . Motor se mUze néhle rozbéhnout.
Pri automatickém rozbéhu zafizeni, miZe nahlé rozbéhnuti stroje vést k smrti nebo vaznym zranénim.

PFi neéekaném rozb éhnuti po p Fipojeni napajeni by mohlo dojit ke smrti neb vaznym zran énim.
Pred pfipojenim napéjeni odvedte vSechny osoby z oblasti mé&ni¢e, motoru a stroje. Pfed pfipojenim
napéjeni ke stroji, zabezpecte kryty, spojky, hfidele a zatizeni stroje.

Riziko pozaru
Nepouzivejte nespravny zdroj nap éti,

jinak by mohlo dojit ke smrti nebo vaznym zranénim.
Ujistéte se, Ze jmenovité napéti ménie odpovida pfipojenému zdroji napajeni.
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1 Bezpec&nostni pokyny a v8eobecné vystrahy

A\ VYSTRAHA

Nepouzivejte nevhodné ho Flavé materialy |,
jinak by mohlo dojit ke smrti neb vaznym zranénim zplisobenym ohném.
Méni¢ nainstalujte ke kovovému nebo jinak nehoflavému materiélu.

Nepfipojujte si tové napajeni AC na vystupni svorky U, Va W.

Ujistéte se, Ze napajeni AC je pfipojeno na vstupni svorky hlavniho obvodu R/L1, S/L2, T/L3.
Nepfipojujte sitové napajeni AC na vystupni svorky motoru meénice, jinak by mohlo dojit ke smrti nebo
vaznym zranénim zpuisobenym v disledku poSkozeni ménice pfipojenim na vystupni svorky.

Dotéahn éte vSechny Srouby na svorkach stanovenym krouticim momentem . Povolené elektrické spoje mohou
vést ke smrti neb vaznym zranénim zplsobenym ohném v disledku prehfati elektrickych spoja.

A\ VAROVANI

Riziko pfimacknuti

Pfi manipulaci nedrzte m énié€ za €elni kryt.
Jinak by mohlo dojit k menSim nebo stfednim zrané&nim pfi padu hlavni ¢asti ménice.

Riziko popaleni

Nedotykejte se chladi €e nebo brzdného odporniku, dokud po vypnuti neuply ne doba pro vychladnuti

POZNAMKA

Nebezpedi posSkozeni zafizeni

PFi praci s méniéem a deskami ploSnych spoj @ dodrzZujte spravny postup p Fi elektrostatickém vybijeni (ESD ).
PFi nedodrZeni by mohlo dojit k poSkozeni obvodl ménice.

Nikdy nep Fipojujte nebo neodpojujte motor od m  éni€e, pokud m éni€ generuje vystupni nap éti.
Nespravny zplsob zapojeni mlze zpusobit poSkozeni ménice.

Neprovad éjte zkouSku p Ffilozenym nap étim u zadné €4sti m énice.
Pfi nedodrZeni by mohlo dojit k poSkozeni citlivych zafizeni uvnitf ménice.

Neprovozujte poSkozené za Fizeni.
PFi nedodrZeni by mohlo dojit k naslednému poSkozeni zafizeni.
Nepfipojujte ani neprovozujte zafizeni s patrnym poskozenim nebo chybé&jicimi dily.

Pouzijte adekvatni jiSt éni proti zkratu p Fivodniho vedeni dle p FisluSnych p Fedpis 0.

Pfi pouziti nevhodného jisténi by mohlo dojit k poSkozeni ménice.

Méni¢ je vhodny pro sité schopné nepfenaset vice nez 100 kA RMS, a napéti max 240 VAC (tfida 200 V)
a max 480 VAC (tfida 400V).

Pro Fidici obvody nepouzivejte nestin  éné kabely.
Pfi nedodrzeni by mohlo dojit k elektrickému ruSeni a v disledku toho k nespolehlivé funkci zafizeni.
Doporucujeme pouzivat stinény kabel s twistovanym parem vodi€l a stinéni uzemnit k zemnici svorce meénice.

Vyrobek nesmi pouzivat nekvalifikovany personal.
Pfi nedodrzeni by mohlo dojit k poSkozeni méni¢e nebo obvodu brzdného odporu.
Bedlivé dodrzuijte pokyny tykajici se pfipojeni obvodl a prvk( obvodu brzdného odporu.

Cza YASKAWA L1000A Navod na obsluhu



1 Bezpec€nostni pokyny a vSeobecné vystrahy

POZNAMKA

Nemodifikujte elektrické zapojeni m  énice.
Pfi nedodrzeni by mohlo dojit k poSkozeni méni¢e a zaniku zaruky.
Vyrobce neni zodpovédny za modifikace vyrobku provedené uzivatelem. Tento vyrobek se nesmi modifikovat.

Zkontrolujte provedené zapojeni  a ujistéte se, ze vSechny pfipojené komponenty a zafizeni jsou v pofadku.
Pfi nedodrZeni by mohlo dojit k poSkozeni ménice.

Nepfipojujte na vystup m éniée zadné odruSovaci filtry LC nebo RC, kondenzatory nebo oc  hranna za fizeni
proti p Fepéti.
Pouziti nevhodnych filtrl by mohlo zpUsobit poSkozeni méni¢e nebo motoru.

Zkontrolujte ot4d €eni motoru a sm ér pohybu kabiny vytahu a teprve potom spus  tte ménic.
Méni¢ generuje napéti ve sledu fazi U-V-W povelem ,Nahoru®. Ujistéte se, Ze se kabina pohybuje nahoru v pfipadé,
Ze je motor napajen timto sledem fazi.

PFi provad éni rota €éniho auto -tuningu odstra fte vzdy lana .
Pfi provadéni rotaéniho auto-tuningu meéni¢ urcitou dobu ota¢i motorem. Pokud byste neodstranili lana,
mohlo by dojit k poSkozeni zafizeni.

U PM motoru se ujist éte, Ze motor zvladne maximalni proud g enerovany m éniéem.
PFi provozovéani motoru s pfili§ vysokym proudem by mohlo dojit k demagnetizaci permanentnich magneta.

# Opatieni vzhledem ke shodé se smérnici CE pro nizka napéti

Tento ménic¢ byl testovan vzhledem k Evropské normé EN61800-5-1 a je pIné ve shodé& se Smérnici pro
nizka napéti. Pro zachovani této shody v kombinaci ménice s jinymi zafizenimi je tfeba dodrzet nasledujici podminky:

Méni¢e nepouzivejte v prostredi s vysSi kontaminaci nez tfida 2 a kategorii pfepéti 3 ve shodé s IEC664.

Uzemnéte N vodi¢ hlavniho napajeni u tfidy méni¢d 400 V.

#® Opatieni vzhledem ke shodé s normami UL/cUL

Tento ménic¢ byl testovan vzhledem k UL, norma UL508C, a je ve shodé s poZzadavky UL. Pro zachovani této shody
v kombinaci ménice s jinymi zafizenimi je tfeba dodrZet nasledujici podminky:

Méni¢ neinstalujte v prostredi s vysSi kontaminaci nez je tfida 2 (UL standard).

Pouzivejte médéné vodic¢e ze seznamu UL (pro 75C) a uzav fené konektory nebo
kruhové konektory certifikované pro CSA. Podrobnosti jsou uvedeny v Technickém navodu.

Propojte nizkonapétové vodic¢e s vodi¢i NEC tfidy 1, viz narodni nebo mistni kody pro instalace vedeni.
Pouzivejte napajeni tfidy 2 (dle UL) pro svorky hlavniho vodi€¢e. Podrobnosti jsou uvedeny v Technickém navodu.

Tento méni¢ byl podroben zkratové zkouSce UL, ktera osvéd&uje, Ze pfi zkratu v silovych obvodech méni¢e nepfekroci
proud hodnotu max. 100.kA pfi 240 V u ménic¢u tfidy 200 V a 480 V u ménicu tfidy 400 V.

Ochrana ménice proti pfetizeni motoru je v seznamu UL a je ve shodé& s NEC a CEC. Nastaveni
se provadi prostiednictvim parametrd L1-01/02. Podrobnosti jsou uvedeny v Technickém navodu.

YASKAWA L1000A N&vod na obsluhu CZz5



2 MECHANICKA INSTALACE

2 MECHANICKA INSTALACE

® Po pievzeti
Po pfevzeti ménice provedte nasledujici ukony:

« Zkontrolujte meéni¢, zda neni poSkozen. Pokud je eventualné pfi pfevzeti poskozen, spojte se se svym dodavatelem.
« Zkontrolujte, zda se jedna o spravny model na zakladé informaci na vyrobnim Stitku. Pokud jste obdrzeli nespravny
model, spojte se svym dodavatelem.

® prost fedi pro instalaci

Aby Zivotnost méni¢e byla co nejvétsi, nainstalujte ho v prostredi, které odpovida nize uvedenym podminkam.

Prostredi Podminky
Oblast instalace Vnitini prostredi

—-10 to +50C

Spolehlivost ménice se zlepSuje v prostfedich bez vyssiho kolisani teplot.

Pokud se méni¢ pouziva v uzavieném rozvadedi, nainstalujte zde chladici ventilator nebo klimatiza¢ni zafizent,
aby teplota vzduchu uvnitf rozvadéce nepfesahla stanovené hodnoty.

Na méniéi nesmi dochazet ke kondenzaci vody nebo vytvareni namrazy.

Okolni teplota

VIhkost 95% rel. vihkost nebo niz$i a bez kondenzace
Skladovani teplota —20 az +60C

Méni¢ instalujte v prostredi, které neobsahuje:

« olejovou mlhu a prach

« kovové tfisky, olej, vodu nebo dalSi cizi materialy
« radioaktivni materialy

; L * hoflavé materialy (napf. drevo)

Okolni prostfedi « Skodlivé plyny a kapaliny

* nadmeérné vibrace

« chloridy

* pfimé sluneéni svétlo

Vyska 1000 m nebo niz3i, do 3000 m se snizenim piikonu (podrobnosti jsou uvedeny v Technickém navodu)

Do 9,8 m/s2 pro 100 aZ 20 Hz

Vibrace Do 5,9 m/sz2 pro 20 aZ 55 Hz

Orientace Ve svislé poloze za G¢elem max. G¢inku chlazeni.

® Smér a prostor p i instalaci

Méni¢ instalujte vzdy ve svislé poloze. Kolem jednotky ponechte $50mm
dostatecny prostor pro chlazeni - viz obr. vpravo.

150 mm

® Stupe i kryti

Stupefi kryti L1000A ménicl je IP20. Pokud se vyZaduje vysSi stupen kryti, nainstalujte méni¢ do skfiné.

Cz6 YASKAWA L1000A Névod na obsluhu



2 MECHANICKA INSTALACE

- - 4d
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Max 10 W Max 10

Obr. 1 Obr. 2 Obr. 3

Model Rozméry (mm) Hmotnost

CIMR-LC w H D w1 | HO H1 H2 H3 D1 t1 t2 d (ka)
280018 140 260 164 122 = 248 & - 55 5 = M3 35
280025 140 260 167 122 - 248 & - 33 5 = M3 4.0
280033 1 120 260 167 122 = 248 & = 55 5 - M3 4.0
250047 18D 300 187 160 = 2B4 8 - 75 5 - M3 56
280060 220 350 157 192 & 335 B - T8 5 - M6 8.7
250075 2 220 363 197 152 350 333 B 15 78 5 - & 8.7
280085 254 534 258 193 A0 383 1.5 134 100 13 2.3 M& 23
280115 : 279 614 258 220 450 435 .5 Ies 100 23 23 M6 2B
280145 <1= ? 325 630 283 2640 L TH 333 73 B0 110 23 23 M6 a0
280180 <= 320 630 283 260 550 333 Tl BO 110 23 23 Me an
440009 140 260 164 122 = 248 £ = 55 5 - M5 15
440015 140 260 167 122 - 248 & - 54 5 - M5 39
450018 | 141} 260 167 122 - 248 & - 55 5 - M3 39
450024 180 30 167 160 - 284 B - 33 5 - M3 34
450031 180 300 187 164 - 2B4 B - 78 5 - M5 5.7
440039 20 350 157 152 = 335 8 - 78 5 = M6 B3
4480045 254 445 258 195 400 3RS 7.5 ] 100 23 23 M6 23
440060 270 515 258 220 450 435 T.a ] 100 23 23 M& 27
450075 N 329 630 258 260 310 4035 1.5 120 105 23 32 Ma 30
4A0091 i 320 630 258 26 510 4035 7.3 120 105 23 32 Mé g
480112 <> 320 630 283 260 550 533 75 RO 110 23 23 M6 43
450150 <= 329 630 283 260 350 5335 1.5 B0 110 2.3 23 & 45

<1> Prostor pro ohybani dratu (prostor mezi svorkami a vstupni ¢asti kabelu) je mensi, nez je doporu¢eno v IEC61800-5.
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3 ELEKTRICKA INSTALACE

3

ELEKTRICKA INSTALACE

NiZe uvedené schéma zobrazuje hlavni a fidici obvod.

Trifazové
napéjeni R/LL
200 aZ 240 VAC S/L2

nebo 380 aZ 480 VAC T/L3
50/60 Hz

f -Svorky -, +1, +2, B1, B2 jsou pro i Tlumivka DC <1>  Tepelné relé
pripojeni dopliiku. K témto svorkam (dopInék) (dopInék)
nikdy nepfipojujte sitové napéti! Uy Ly X "
A - ! Propojka B8 Brzdny odpornik
s A ! (doplnék)
— e i
+2 1 - g B2 <2>
E = N I U .. Motor
Hlavni Pojistka / |_H\avm obvod | (Vapt i | \-_
Vypinag  jistic VIT2 A A
E — F . H i W i,
T ) RIL1 e 3
ik T Filtr Drive wiTs ]
1 =i EMC siL2 1 e
: = T3 ———— el %, WA
i (Rideiotvod ] @Y S
—_— = e kabel
Povel nahoru/ Stop ! | S1 - I-:-'?-:’*_ Konektory dopl. karet
\Povel dol/Stop | | ls2 [ER]
- —
Jmenovita rychlost S3 s :ﬁ, i -
= o CN5-A
Inspekeéni rychlost sS4 iy .;I_: —_ —
- — T Prepinace a spinace
1% T na svorkovnici
Stredni rychlost 1 S5 B3|
T - o - Piepinat DIP S2
Multifunkéni o TEal Ukoné&ovaci odpor ZAP./VYP,
digitalni vstupy 1 |Nizka rychlost S6 — kgt I
(pfednastaveni) I = Propojka S3
+ H H1, H2
| Nepouzito s7 5y 'a'-_— M5 Volic nastaveni
B _ M= NPN/PNP
| Nepouzito S8 sl
SN
MA Relé poruchy
Volba rezimu _asC 1 MB 250 VAC, max. 1 A
NPN/PNP o _l MC 30 VDC, max 1 A
(pfednastaveni: NPN) -1 SP | (min. 5 VDC, 10 mA)
+24 Vv
M1} '| Programovatelny vystup (ovladani brzdy)
b -.;\/IZ | 250 VAC, max. 1 A
e #  Stingna zemnici svorka ’ (30 VDE?\‘/S(?XlloA A
L min. ,10m,
- +V Napéjeni +10.5 VDC, max. 20 mA -_Iyl3 | z;%g\vlznéovale\n{ Xyslup (ovladani motorovych stykadu)
2ka [ “wal | 30VDC, mak 1 A
Al Analogovy vstup 1 (bias rychlosti) (min. 5 VDC, 10 mA)
Multifunkéni ] -10to +10 VDC (20 kQ) ~
analogové i Il ___ M5] | Programovatelny vystup (ménic¢ Pfipraven)
vstupy - - A2 Analogovy vstup 2 (nepouZito) -'MG | 250 VAC, max. 1 A
| -10 az +10 VDC (20 kQ) 30 VDC, max 1 A
x (min. 5 VDC, 10 mA)
g i AC Y
e 1 oV %
) 1
Programovatelny vystup : o
(pfitomna vystupni frekvence) | Digitalni vystup
Ukongovaci rezistor — 5az48VDC
120Q,0,5W, H 1 2 az50mA
{ ) : Programovatelny vystup ¥
i | (nepouzito) i
R+ | o e i e i R
| R ]
v i ,
MEMOBUS/Modbus S+ i L I
kom. RS485/422 IL ! _'_'__| x/‘;‘;‘{:;':‘ fr';'ksgf:‘c"eg)wy vystup 1
max. 115.2 kBps J S ! T M7 J10az +10 VDC (2mA)
IG b
) i - N Multifunk &ni analogovy vystup 2
— A (Vystupni proud)
AHL B E— -10 a7 +10 VDC (2mA)
Py
&
FAH2
Bezpecnostni
vstupy =t
DM+ T stinény vodic
wly For
) fic EDM (Monitor bezpe¢nostniho = stinény kabel se stosenym parem
DM elektronického zafizeni) -, svorka hlavniho vodice

(B0 svorka hlavniho obvodu

<1> Pfi instalaci DC tlumivky vysunte propojku mezi +2 a +1. Modely CIMR-LC2A0085 az 0180 a 4A0045 az 0150 se dodavaji s vestavénou DC tlumivkou.
<2> Méni¢ zabezpecuje funkci Stop kategorie zastaveni 0 (EN60204-1) a funkci bezpe¢ného zastaveni (IEC61800-5-2), ktera spliiuje

pozadavky EN954-1/1SO13849-1, kategorie 3 a IEC61508, SIL2. Pfi pouziti této funkce je mozno snizit po€et stykacl motoru na jeden.

Viz Vstup funkce bezpeéného zastaveni na strané 39.
<3> Nezkratujte svorky SP a SN, jinak by doslo k poSkozeni ménice.
<4> Rozpojte propojku mezi H1 - HC a H2 — HC, pokud pouzivéate funkci bezpe¢ného zastaveni.

Pozn:

pouzivejte vzdy svorky relé MA-MB-MC.
2. I kdyz nedoSlo k zavadé a méni¢ nefunguje, mize to byt napf. zplsobeno tim, Ze digitalni operator je stale v

rezimu programovani. PouZijte vystup “Méni¢ pfipraven” (pfednastaveno na svorkach M5-M6) pro zablokovani

funkce zafizeni.

Cz8

1. Ménic¢ je tfeba do systému implementovat tak, aby zavada na ménici zplsobila rozpojeni bezpe¢nostniho obvodu. Pro tyto Gcely
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3 ELEKTRICKA INSTALACE

® Specifikace schéma elektrického zapojenf
m Hlavni obvod

U hlavniho obvodu pouzivejte jisténi a sitové filtry z nize uvedené tabulky. Pfi dotahovani nepfekracujte
uvedené hodnoty krouticich momenta.

5 . Velikosti svorek hlavniho obvodu
Model EMC filtr Jistié char. C m;’t';‘r’“l‘(‘;b o | RILLSIL2,TILS,
CIMR-LC [Schaffner] (mm?) UITLVIT2,WIT3, -, +3 B1, B2 EAR|
+1, +2
2A0018 25 A 2.5 M4
FS5972-35-07
2A0025 40 A 6 M4 M4 M5
50 A 10
R FS5972-60-07
2A0047 63 A 16 M6 B
80 A M5 M6
220060 FS5972-100-35 ” Ve
2A0075 100A = —
= FS5972-170-40 —— M8
2A0115 125A 50 M10
70 M10
2A0145 FS5972-250-37 160A M10 - M10
2A0180 95
4A0009 FB-40014A 16A 25 M4
4A0015 FB-40025A 20A ' M4 M4 -
4A0018 FB-40025A 25A 4
4A0024 FB-40044A 40A ] s
4A0031 FB-40044A 50A M5 M6
4A0039 FB-40060A 63A 16 M6
4A0045 EB-40060A 63A M8
4A0060 . 80A
FB-40072A o5 s M8
4A0075 FB-40105A 100A M8
4A0091 FB-40105A 125A 35
4A0112 FB-40170A 125A 50 M10 M10 M10
4A0150 FB-40170A 160A 70

Hodnoty utahovacich krouticich moment
Svorky hlavniho obvodu dotahujte krouticimi momenty z nize uvedené tabulky.

Velikost svorky M4 M5 | M6 | M8 M10
Kroutici moment(Nm) 12az15 2,0az2,5 . 4,0a76,0 9,0 az 11,0 18,0 a7 23,0
m Ridici obvod

Deska fidici svorkovnice je vybavena bezSroubovymi svorkami. Pfitom vzdy pouZzivejte vodi¢e dle nize uvedenych specifikaci.
Z divodu bezpec¢ného propojovani doporucuje YASKAWA pIné vodi¢e nebo ohebna ocelova lanka s dutinkou.
Pouzivejte dutinky o délce 8 mm.

Typ vodice Prurez vodic¢e (mm2)
plny vodi€ 0,2az1,5

lanko 0,2az1,0

lanko s dutinkou 0,25az 0,5

YASKAWA L1000A Navod na obsluhu Cz9



3 ELEKTRICKA INSTALACE

€ |nstalace filtru EMC

Tento ménic byl testovan dle pozadavki evropskych norem EN61800-3. Nainstalujte méni¢ a zapojte hlavni obvod
dle nize uvedenych pokyna.

1. Nainstalujte na vstupni stranu odruSovaci filtr EMC. Viz tabulka Hlavni obvod na strané 9 nebo viz podrobnosti
v Technickém navodu.

. Méni¢ a filtr by mé&l byt umistnén do stejného rozvadéce.

. Pro motor a pro zapojeni fidiciho obvodu pouzijte oplétany stinény kabel.

. Odstrante natér nebo necistotu ze zemnici pfipojky, aby zemni impedance byla minimalni.

. Nainstalujte stfidavou nebo stejnosmérnou tlumivku, aby byla ve shodé s EN12015. Viz Technicky navod nebo
kontaktujte svého dodavatele pro podrobnosti.

abrowiN

L3
|Li Ujistéte se o uzemnéni zemniho vodice
;___I

L
PE
=

Rozvadec

Kovovy montazni panel
Uzemnovaci povrch
(odstrarite barvu nebo tésnéni)

Ménic

g
Orusovaci filtr EMC i

I | = Povrch pro uzemnéni
L . (odstrante barvu )

Zemnici deska T, i -'_7-_:1'-""
(seskrabejte zbytky barvy) o =

Kabelova svorka ™ Kabel motoru (oplétany stinény kabel, max. 10 m)

.
Uzemnéte stinénf kabelu

® Hiavni a fidici elektricky obvod

m Zapojeni vstupu hlavniho obvodu ménice

Pri zapojovani hlavniho obvodu respektujte nasledujici opatrenti.

* Pouzivejte pouze jiSténi doporu¢ené v Hlavnim obvodu na strané 9.
« Pokud pouzivate elektricky jisti€ vyzadujici uzemnéni, ujistéte se, Ze je tento jisti€ uréen pro AC meénice (napf. typ B
dle ICE60755).
« Pokud pouzivate hlavni vypinag¢, ujistéte se, Ze ho nepouzivate ¢astéji nez kazdych 30 minut.
« PouZzijte tlumivku DC nebo AC na vstupni strané ménic¢e za ucelem
« potla¢eni harmonického proudu,
« zlepSeni Uginiku na strané napajeni,
* pouziti kompenzaénich kondenzator,
* pouzivani vykonngjsiho transformatoru na strané napajeni (nad 600 kVA).

Cz10 YASKAWA L1000A Névod na obsluhu



3 FIEKTRICKA INSTALACF

® Zapojeni vystupu silového obvodu ménice

PFi zapojeni vystupu silového obvodu respektujte nasledujici opatrent:

Nepfipojujte na vystup méni¢e Zadnou zatéz kromé tfifdzového motoru.

Nikdy nepfipojujte napéjeci napéti k vystupu ménice.

Nezkratujte nebo neuzemniujte vystupni svorky.

Nepouzivejte kompenzaéni kondenzatory.

Zkontrolujte sekvenci fidicich signald, abyste se uijistili, Ze motorové stykace nespinaji nebo nevypinaji béhem provozu
meénice (béhem piitomnosti napéti na vystupu ménice). Zapnuti stykace motoru, pokud je napéti na vystupu, zplsobuje
narazovy proud, ktery mlze aktivovat nadproudovou ochranu ménice, vypinani stykace za provozu mlze zpusobit zni¢eni

meénice.

Pozn.: Méni¢ disponuje funkci bezpeéného zastaveni, kterou je mozno vyuZit pro snizeni poétu stykacd motoru az na jeden. Viz strana 39.

m Uzemnéni

Pfi zemnéni ménice provedte nasledujici opatfeni:

* Nikdy nesdilejte zemni vodi€ s jinymi zafizenimi, jako napf. svafovacimi stroji atd.
* Pouzivejte jen takovy zemni vodi¢, ktery vyhovuje technickym standardiim elektrickych zafizeni.
Zemni vodi¢e musi byt co nejkratSi. ProtoZze méni¢ zpUsobuje svodovy kapacitni proud, stane se potencial na zemnici
svorce motoru nestabilnim, pokud je vzdalenost mezi zemni¢em a zemnici svorkou pfilis dlouha.
* Vzdy se ujistéte, Zze impedance zemniho vodi€e je ve shodé s pozadavky mistni legislativy a nafizenimi pro instalaci.
» Nepropojujte zemni vodi¢ smy¢kou v pfipadé, Ze pozivate vice nez jeden ménic.

s vs

m Opatreni pfi zapojeni Fidicich obvodu

Respektujte nasledujici opatfeni pfi zapojeni fidiciho okruhu:

* Fyzicky (polohou) oddélte vodice Fidicich obvodi od hlavniho obvodu a dalSich elektrickych rozvodi s velkym pfikonem.

* Fyzicky oddélte vodi¢e na svorkéach reléovych vystupd M1 az M6, MA, MB, a MC od vodi¢u k jinym svorkam

fidiciho obvodu.

« U fidiciho obvodu pouZivejte kabel s twistovanym parem nebo stinéné kabely s twistovanym parem, aby bylo zabranéno

k provoznim zavadam z divodu ruseni.
« Uzemnéte stinéni kabell maximalni kontaktni plochou stinéni a zemnéni.
« Stinéni kabell by mélo byt uzemnéno na obou koncich.
» Uvédomte si, Ze lanka s dutinkami pfesné pasuji do svorek. Pfi jejich odpojovani uchopte konec vodi¢e nebo dutinku

kleStémi, uvolnéte svorku pomoci Uzkého Sroubovaku, pootocte dratem o ca. 45°a jemn & ho vytahnéte ze svorky.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickém navodu. Tak postupujte stejnym zpUsobem pfi vysunovani vodi¢e mezi HC,

H1 a H2, pokud pouzivate funkci bezpe¢ného zastaveni.

m Svorky hlavniho obvodu

Svorka Typ
Tfida 200 V Model 2A0018 a7 2A0075 2A0085, 2A0115 2A0145, 2A0180
Trida4oov | CIMR-LC 4A0009 a7 4A0039 | 4A0045, 4A0060 4A0075 a2 4A0150

Funkce

R/L1, S/L2, T/L3

U/T1, VIT2, W/T3

Napajeni silového obvodu ménice

Vystup z ménice

PFipojeni napéajeni ze sité k ménici
Pfipojeni k motoru

Pro pfipojeni brzdného odporniku nebo

B1, B2 Brzdny odpornik nejsou k dispozici jednotky brzdného odporiku
+2 « Piipojent tiumivky DC neni k dispozici o
(+1, +2). Vytahnéte Provpr_lpmem o
propojku mezi +1 + ménice k napajeni DC )
1 a+2 « Vstup napajeni DC « Vstup napéjeni DC (svorky +1 a — nejsou schvaleny od
2~ » Vstup napéajeni DC (+1, -) (+1, -) EU ani UL)
(+1,-) « Pfipojeni brzdné | * Przdné jednotky
jednotky (+3, -) * tlumivky DC
+3 neni k dispozici

l
—

Zemnici svorka

YASKAWA L1000A Navod na obsluhu
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3 ELEKTRICKA INSTALACE

m Ridici svorkovnice

Na niZze uvedeném obrazku je uspofadani svorek Fidiciho obvodu. Méni¢ je vybaven bezSroubovymi svorkami.

Ty W T =TI 1 il
P fa o e i e g B | L | |
s3 i L ],' S -‘;',_r_:]'j“'" I—T '- .
- 1 ; =S B " : i i
_-'F_l..)JJ Mlom o@i= ‘ i
s2 - o T i A
[E(G) HC H1 H2 DM+ DM- IG R+ R- S+ S- | J__'__-‘}

V+AC V- AL A2FM AMAC P1Cl P2 C2

S1S2 S3 S4 S5S6 S7 S8 SN SC SP

)L

o=

_5 =R+l=
£

Pfi povolovani svorek pouZijte rovny
Sroubovék o Sifce max. 2,5 mm
a tloustce max. 0,6 mm

Prepina¢ DIP S2 a propojka S3 se nachazeji na svorkovnici. Nastavte je podle nize uvedeného popisu.

S2

Ukonéovaci rezistor RS422/485

S3

Volba rezimu vstupu bezpeéného
zastaveni NPN/PNP, interni /externi
napéajeni

PNP

prednastaveno

Externi
napdjeni 24 VDC

m Rezim fidicich signalit NPN/PNP

Pri volbé rezimu fidicich signall na vstupech S1 az S8 PNP, NPN a interni / externi zdroj pouZijte propojku vodi¢ll mezi
svorkami SC a SP nebo viz nize (pfednastaveno: rezim NPN, vnitfni napajeni).

Pozn.: Nikdy nezkratujte svorky SP a SN, jinak by doslo k

poskozeni m énice.

Vnitfni napajeni — rezim NPN (pfednastaveno)

157

Vnitfni napajeni — rezim PNP

24 vDC

<]

i
v/ T
|
1,58
N i
|
SN
Ellsc
|

2SP

24 vDC

Vnéjsi napajeni — rezim NPN

-_".. J ) 1= Lo

BT o el ¥E=L
i P be !
8 —

l W {_. 1 f
AT yE
T L

L SN '
L
-|-\5C

— |—<.-

— | 24 vbC

Extemi  ~SP__ |-

24vDC ~

Vnéjsi napajeni — rezim PNP

B

— ,—E] L} 17 i
L e ?-Jf—i-x
| i i
o
L] 1P 1 — T gk
\ ] ] > \;. ._..__
T s
SN
L
| ?.I.sc
-— | 24 VbC
Externi

24 vDC .--SP_.«"'_{ 1
- I
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3 ELEKTRICKA INSTALACE

m Funkce svorek fid

iciho obvodu

Typ i & Nazev (funkce) svorky Funkce, (Groven signalu), prednastaveni
S1 | Povel nahoru (sepnuto: Nahoru, otevieno: Stop)
S2 | Povel doll (sepnuto: Doll, otevieno: Stop)
| S3 | Multifunkéni vstup 3 (jmenovité rychlost) Optoglen
Digitalni S4 | Multifunkéni vstup 4 (inspekéni rychlost) 24 VDC, 8 mA
igitéIni vstupy | - i igitalni ( i i
S5 | Multifunkéni vstup 5 (stfedni rychlost 1) ?l/gét;asl’gzgng;jlgltalnlch vstupl pomoc propojek SC a SN
S6 | Multifunkéni vstup 6 (nizka (dojizdéci) rychlost)
[ S7 | Multifunkéni vstup 7 (nepouZito)
[ S8 | Multifunkéni vstup 8 (nepouZito)
Napaien SC |spoleény bod Optoclen, 24 VDC, 8 mA
apajent | Volba rezimu digitalnich vstup pomoci propojek SC a SN
d SN |ov
igit. vstupu nebo SC a SP.
SP |+24 vDC
H1 |Vstup bezpeéného zastaveni 1 24 VDC, 8 mA
Jeden nebo oba otevreny: vystup ménice zablokovan
Oba uzavieny: bézny provoz
Vstupy bezp. L. , Vnitfni impedance: 3,3 kQ
zastaveni H2 | Vstup bezpeéného zastaveni 2 Doba odezvy: 1 ms
Volba rezimu vstupl bezpeéného zastaveni
pomoci propojky S3
HC | Vstup bezpe¢ného zastaveni spole¢ny
+V | Napéajeni pro analogové vystupy 10,5 VDC (max. 20 mA)
-V | Napéajeni pro analogové vystupy -10,5 VDC (max. 20 mA)
- i Al | Multifunkéni analogovy vstup 1 (Bias rychlosti) —10 az 10 VDC, 0 az 10 VDC (vstupni impedance: 20 kQ)
nalogové
vstupy A2 | Multifunkéni analogovy vstup 2 (nepouZzito) —10 az 10 VDC, 0 aZz 10 VDC (vstupni impedance: 20 kQ)
AC | Analogovy vstup — spole¢ny bod ov
E (G) [Uzemnéni stinénych vodicl a karet opci -
MA | Vystup N.O.
Poruchové relé | MB | Vystup N.C.
MC | Spole¢ny
ML | Releovy vstup 1 (oviadani brzdy) 30 VDC, 10 mA a2 1 A; 250 VAC, 10 mA a2 1 A
M2 Min. zatiZeni: 5 VDC, 10 mA
Multifunkenf M3
releovy vystup A Releovy vystup 2 (fizeni vystupniho stykace)
I M5 . - . .
M6 Releovy vystup 3 (ménic pfipraven)
P1
Multifunkéni o1 Optoclenovy vystup 1 (pfitomna vystupni frekvence)
vystup Optoélen 48 VDC, 2 az 50 mA
optoclen P2 y o .
Optoclenovy vystup 2 (nepouzito)
C2
FM | Analogovy vystup 1 (vystupni frekvence)
-10to +10 VDC, 0 az +10 VDC
Analogovy AM | Analogovy vystup 2 (vystupni proud)
vystup AC | Spole¢ny ov
Monitou DM+ [Monitor bezpe¢nostnich vstupt Stav funkce bezpe&ného zastaveni. Sepnuto kdyZ oba
bezp. vstupii DM-— [Spoleény kanaly bezp. vstupu jsou uzavieny. Max. +48 VDC 50 mA.

POZNAMKA: Svorky HC, H1, H2 jsou poutZity pro funkci bezpeéného zastaveni. Bezpeéné zastaveni je mozno pouZzit pro aktivovani/deaktivovani
meénice. V pfipadé, Ze jsou splnény zvlastni pozadavky, mize byt rovnéz pouzito pro snizeni poctu stykacti motoru az na jeden. Viz Funkce vstupu
bezpecéného zastaveni na strané 39. Pfi pouziti funkce bezpe¢ného zastaveni vzdy sejméte propojku vodi¢t mezi HC, H1, nebo H2.

POZNAMKA: Délka vodi¢i ke svorkam HC, H1 a H2 by neméla prekrog&it 30 m.
POZNAMKA: P¥i pfipojeni induktivni zatéZe, napf. civky relé na vystupu optoélenu, pouZijte v zapojeni nulovou diodu viz nize

Nulové dioda
] l . E
Napéjeni DC | -

I
(max 48 V) Indukéni zatéz I (max 50 mA)

T '_l—’f
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4 OVLADANI Z KLAVESNICE

4 OVLADANI Z KLAVESNICE

# Digitalni operéator a tlagitka

Digitalni operator se pouziva pro programovani ménic¢e, jeho spousténi a zastaveni,
a zobrazovani chybovych hlaseni. Provozni stav ménice je indikovan LED diodami.

m Tlaéitka a funkce

i el S A

Tlacitko

Nazev

Funkce

Fi]

Funkéni tlagitko
(F1, F2)

ESC

Funkce pfifazené k tlagitkim F1 a F2 se méni v zavislosti na menu, které je aktualné zobrazeno.
Néazev kazdé funkce se objevuje ve spodni poloviné zobrazeného okna.

» Navrat na pfedchozi zobrazeni.

 Pfesun kurzoru o jedno misto doleva.
« Po stisknuti a pfidrzeni tohoto tla¢itka navrat na zobrazeni zadané rychlosti.

RESET

RUN

« Pfesun kurzoru o jedno misto doprava.

* Reste ménice po poruSe ménice.

I Spusténi ménice v rezimu LOKAL.

LED rezimu Run (Chod)

* sviti, kdyZ je méni¢ v chodu (pohani motor)

* blika, kdyZ brzdi po rampé nebo kdyz je zadana rychlost 0.

« blika rychle, kdyz je méni¢ blokovan pomoci dig. vstupa, kdyz byl méni¢ zastaven
prostfednictvim povelu rychlého zastaveni z digitalnich vstupt nebo kdyz je pfi zapinani

| aktivni povel Run

Sipka nahoru

Listovani nahoru za G¢elem zobrazeni dalSi polozky, volba ¢isla parametru a zvySovani

nastavovanych hodnot.

Listovani doll za U€elem zobrazeni dalSi polozky, volba €isla parametru a snizovani

ERAe B E BQaea
9

Sipka dolu nastavovanych hodnot.
STOP Zastaveni provozu ménice.
ENTER * UloZeni zménénych hodnot parametru.
« VVolba polozky menu pfi pfesunu mezi zobrazenimi.
LO/RE Pfepinani fizeni ménice mezi operatorem (LOKALNI) a svorkami fidiciho obvodu (DALKOVE).
(Lokal/Remote) LED sviti, kdyZ je méni¢ v rezimu LOKALNI (ovladani z klavesnice).
Sviti, kdyz méni¢ detekuje chybu.
Bliké:
ALM LED ALARM « pii alarmu.

* pfi detekci OPE (nespravné nastaveni vstup()
* pfi zavadé nebo chybé pfi auto-tuningu.

YASKAWA L1000A Navod na obsluhu
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4 OVLADANI Z KLAVESNICE

#® Struktura menu a rezimy

Nasledujici obrdzek objasnuje strukturu menu digitalniho operatora.

Rezim provozu
I

Zim programovani <i»

Re

.

- MODE - DRV Rdy

Poz. rychlost (OPR)
U1-0 .00%

U1-02= 0.00% [RSEQ]
U1-03= 0.00A [LREF

— FWO .

H.

- MODE - DRV Rd
U1-01= 0.00%

U102= 0.00% [RSEQ
U1-03= 0.00A [TREF

_FWD =

- MODE -PRG

Modifikované konst.

Modified
X Parameters

HELP QaWisll DATA

'H.

- MODE -

Rychlé nastavem

[ £
e "

GEGN o

-H-

- MODE- PR

PTO ova

I_I:v

(FEL- TG OATA |

(A RBL V]

- MODE - PRG Rdy

{_AuTO

g
T

HELP [WIsEIDATA |
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5 UVEDENI DO PROVOZU

5 UVEDENI DO PROVOZU

® Postup pfi nastavovani méniée

Na nize uvedeném obrazku je postup pfi uvedeni do provozu. Kroky po€inaje zapnutim jsou podrobné
vysvétleny na nasledujicich stranach.

ZACATEK

I MECHANICKA INSTALACE ]
[ Zapojeni hlavniho a fidiciho obvodu ]

1

Zkontrolujte volbu napajeni a zapojeni enkodéru
(pouze Fizeni s uzavienou smy¢kou)

l

Pfipojte méni¢ k napajeni.
Respektuje bezpeénostni hlaSeni vzhledem k pfipojeni ke zdroji.

1

I Zkontrolujte smér otaéeni motoru. J
I Zvolte rezim fizeni -parametr A1-02. -|

i

_Nastavte zpétnou vazbu enkodéru parametrem F1-oo pfi pouZiti
Rizeni s uzavienou smy¢kou a zkontrolujte smér otaceni enkodéru.

!

Nastavte 01-20 az 01-22 - zvolte jednotky zobrazeni rychlosti,
zrychleni a zpomaleni a S-kfivek v 01-03.

l

Provedte auto-tuning pro parametry motoru a nalezeni nulového pulzu enkodéru.

Rezimy ovladani viz Auto-tuning indukénich motord na strané 20

« U/f fizeni

« oteviené vektorové fizeni (OLV)

« uzaviené vektorové fizeni (CLV)

U uzavieného vektoru pro PM, viz Auto-tuning motort PM na stran & 21

Digitalni operator (b1-01 = 0)
(volba rychlosti pomoci digitalnich vstupt)

Urceni zdroje
zadané rychlosti.

l

Nastavte rezim volby zadané rychlosti
parametr d1-18

Priradte funkce k analogovym/digitalnim vstup/vystupim pomoci
parametrt H1-oo, H2-oo, H3-0o, a H4-0o Pfifadte funkce digitalnim vstup/vystuplm prostrednictvim
parametrd H1-oo a H2-oo

| |

Analogovy vstup

Nastavte . Nastavte
« Rampy - zrychleni/zpomaleni (C1-oo) « Z&dané rychlosti (d1-oo)
« Nastavte S-kiivku (C2-oo) * Rampy - zrychleni/zpomaleni (C1-oo)

» Nastavte S-kfivku (C2-oo)

]

| Nastavte sekvenci inspekéni jizdy. |

l

| Provedte zkuSebni jizdu. |

|

Jemné nastaveni
« Nastavte sekvenci ovladani brzdy.
« Nastavte parametry rychlostni smycky (C5-oo) atd.

KONEC
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5 UVEDENI DO PROVOZU

® Zapnuti napéajeni
Pfed zapnutim napéjeni

« Ujistéte se, Ze jsou vSechny vodie sprdvné zapojeny. Rovnéz se ujistéte, Ze faze motoru jsou zapojeny ve spravném
sledu.

* Ujistéte se, Ze nejsou povoleny Srouby, nejsou volné konce vodi€l nebo zda nejsou v méni¢i ponechany nastroje.

» Pokud se pouzivéa karta enkodéru, potom se ujistéte, Ze je enkodér spravné pfipojen a napéjeni na dopliikoveé karté
je spravné nastaveno podle specifikace enkodéru.

Po zapnuti napajeni se musi zobrazit provozni rezim ménice a nesmi se zobrazit Zzadné chybové hlaseni nebo alarm.

V piipadé jakékoli chyby viz ODSTRANOVANI ZAVAD na strané 34.

® Volba zpUsobu fizeni

Po prvnim zapnuti ménice, je tfeba zvolit jeden ze ¢tyi zplsob fizeni podle pfislusné aplikace. Uvédomte si, Ze
rezim s uzavienou vektorovou smyékou vyzaduje karty pro zpétnou vazbu enkodéru. V niZe uvedené tabulce jsou
mozné zpUsoby fizeni v zavislosti na typu motoru a pozadované karta pro zpétnou vazbu enkodéru.

Typ stroje Ridici reZim | Nastaveni A1-02( Dopl. karta enkodéru
ef? a Rizeni 0 7&dné karta nenf potieba
Induk&ni motor bez enkodéru Rizeni Vit e S
Vektorové fizeni v oteviené smycce - OLV 2 zadné karta nenf potfeba
Indukéni motor s inkrementalnim
enkodérem Vektorové fizeni v uzaviené smyéce - CLV 3 PG-B3/PG-X3
Motor s pe,rmanentn’l’mi magnety Vektorové fizeni v uzaviené smyéce pro 7 PG-F3
s absolutnim enkodérem motory PM — CLV PM
Motor ,YASKAWA IPM's inkrementalnim Vektorové Fizeni v uzaviené smyéce pro 7 PG-X3
enkodérem motory PM — CLV PM

® Nastaveni sméru otaéeni motoru

V zavislosti na konfiguraci pohonu vytahu maze byt tfeba zménit smér otd€eni motoru, aby po povelu meni¢i Nahoru
Byl skute¢ny smér kabiny nahoru. Provedte nasledujici zkouSku sméru otac¢eni motoru.

« Sled fazi na vystupu ménice pfi povelu Nahoru je U-V-W. Zkontrolujte otaceni motoru pfi tomto sledu fazi

(VétSina motor( pfi tomto sledu fazi otac¢i po sméru hodinovych rugicek).

 Pokud motor pohani kabinu se sledem fazi U-V-W ve sméru nahoru, ujistéte se, ze parametr b1-14 je nastaven na 0
(pFednastaveno).

« Pokud motor pohani zdviz se sledem fazi U-V-W ve sméru dol(, ujistéte se, Ze parametr b1-14 je nastaven na 1.

Pozn.: Nastaveni sméru ota¢eni motoru provadéjte vzdy pfed nastavenim sméru otac¢eni enkodéru.

® Nastaveni enkodéru

m Nastaveni rozliSeni u enkodéru

Nastavte rozliSeni u enkodéru (inkrementalni signdl v pfipadé absolutnich enkodérid se Sin/Cos vystupem) v parametru F1-01.

m Nastaveni sméru otaéeni enkodéru

Provedte nasledujici postup, abyste se ujistili, otaceni enkodéru na ménici je nastaveno spravné.

Pokud je dostupna informace o sledu signal( enkodéru

« zkontrolujte sled fazi enkodéru A a B, kdyZz motor pohani kabinu smérem nahoru.

« Pokud signal A pfedchézi signél B, ujistéte se, Zze F1-05 je nastaveno na O (pfednastaveno).
« Pokud signél B pfedchazi signal A, ujistéte se, ze F1-05 je nastaveno na 1.

Pokud neni dostupné informace o sledu signalt enkodéru

* Potoocte motorem ru€né ve sméru kabiny nahoru a pfitom zkontrolujte hodnotu U1-05.
* Pokud je hodnota U1-05 kladné, nastaveny smér enkodéru je spravny.

 Pokud je hodnota U1-05 zaporna, zménte nastaveni parametru F1-05.

Pozn.: Nastaveni sméru otac¢eni motoru provadéjte vzdy pfed nastavenim sméru otaceni enkodéru.
Viz Nastaveni sméru otaeni motoru na strané 17.
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5 UVEDENI DO PROVOZU

® Volba jednotky zobrazeni digitalniho operatora

Méni¢ umoznuije volbu riznych jednotek zobrazeni pro parametry vztazené k rychlosti, zrychleni
a zpomaleni a S-kfivky. Jednotky je mozno volit prostfednictvim parametru 01-03 — viz nize.

Jednotka zobrazeni
Nataveni 01-03 Nastaveni/monitorovani rychlosti Zrychleni/zpozdéni Nastaveni S-kiivky

(d1-00, U1-02, U1-02,...) (c1- OOy (c2-O00O)

0 0,01 Hz

1 (pfednastaveno) 0,01%

2 1 ot./min. 0,01s 0,01s

3 definovano uZivatelem

4 0,01 m/s

5 0,01 m/s 0,01 m/s? 0,01 m/s®

U nastaveni 4 nebo 5 je tfeba do méni¢e naprogramovat ur¢ita mechanicka data jesté pfed zménou 01-03.
Postupuijte nasledovné.

1. Ujistéte se, Ze data motoru jsou nastavena spravné. Provéfte nastaveni max. vystupni frekvence v parametru E1-04
a nastaveni po¢tu p6ll motoru v parametru E2-04 nebo E5-04.
2. Nastavte prameér lanovnice v jednotkdch mm v parametru 01-20.

3. Nastavte zpusob lanovani v parametru 01-21.
4. Pokud je pouzit pfevodovka, nastavte pfevodovy pomér v parametru 01-22. Pokud se pfevodovka

nepouziva, ujistéte se, ze parametr 01-22 je nastaven na 1.0.
5. Zménte parametr nastaveni 01-03 na 4 nebo 5. Jednotky a nastavené hodnoty odpovidajicich parametrl se zmeéni

automaticky.

® Data motoru a auto-tuning

m Typy auto-tuningu

Auto-tuning méfi parametry motoru a nastavuje parametry ménice vztahujici se k fizeni motoru. K volbé jsou nasledujici
metody auto-tuningu.

Rezimy auto -tuningu pro induk €ni motory (Al -02 =0, 2, nebo 3)

Ridici rezim (A1-02)

T Nastaveni Pozadavky a vyhod
P y awnody VIf(0) OLV (2) FLV (3)
., » Rotaéni auto-tuning poskytuje nejpfesné;jsi vysledky, a proto se také
Rotacni auto- v pfipadé moZnosti doporuéuje provadét. Ne ARG ARG
tuning T1-01= 0 | Motor se musi volné ota€et nebo jen s malym zatizenim (<30%),

stroj musi byt nezalanovan - lana je tfeba sejmout.

Stacionarni auto- » Automaticky vypocet parametri motoru, které jsou tfeba pro vektorové fizeni.
T1-01=1 |* Pouziva se v pfipadé, Ze nelze sejmout lana. Pfesnost je pfitom nizsi nez Ne Ano Ano

tuning 1 u rotaéniho auto-tuningu.

Stacionarni auto- o L . o o
» Pouziva se pro fizeni V/f nebo u rezimu vektorového fizeni, pokud byl méni¢

tuning — méfeni odporu |11-01 = 2 jiz dfive spravné nastaven a doslo k vyméné kabelu motoru. Ano | Ano | Ano

vinuti
« K dispozici jsou parametry motoru. Zadat je pfitom tfeba proud motoru
L, naprazdno a jmenovity skluz, vSechny ostatni parametry motoru se vypoc¢tou
Stacionarni auto- T1-01=4| automaticky.
i v 2 [ . . . . Ne Ano Ano
tuning 2 » Pouziva se v pfipadé, ze nelze sejmout lana a jsou k dispozici vyse

uvedena data.

ReZimy auto -tuningu pro PM motory — synchronni motory s permanentnimi magnety (A1 -02 =7)

Typ Nastaveni Pozadavky a vyhody

T2-01 =0 | * PouZiva se v piipadé, Ze jsou k dispozici el. parametry motoru.
« Zadejte vstupni data motoru ze zkuSebniho protokolu. Ujistéte se, Ze maji spravné jednotky.

Vlozeni dat motoru

YASKAWA L1000A Navod na obsluhu Cz18



5 UVEDENI DO PROVOZU

Typ Nastavenq Pozadavky a vyhody
Stacionarni autotuning « Pouziva se v piipadé, Ze nejsou k dispozici el. parametry motoru.
parametr(l pro pocateéni |T2-01=1 | *Zadejte poZadovana data do ménice z vykonného Stitku. Ujistéte se, Ze maji spravné jednotky. Méni¢
detekci mag. pole pfi provadéni autotuningu vypocita automaticky zbyvajici data motoru.

Stacionarni auto-

A e _ ., | * Méfeni pouze odporu statoru.
f/l:r?llﬂ? mereni odporu | 1201 =2 * Provadi se po zméné kabelu motoru.

Rotacni ?Uto'tuning « PouZijte napéti indukovaného napéti (E5-24), nejsou-li k dispozici z4dna data.
s konst. indukovaného | T2-01 = 11| « Provadi se po nastaveni dat motoru a nulového pulsu enkodéru.
EME » Motor musi pfitom byt odpojen od mechanického systému (sejméte lana).

ReZimy lad éni — hledani nulového pulsu enkodéru u motor ' s permanentnim magnetem (A1 -02 =7)

Pri ladéni — hledani offsetu enkodéru se méfi ahel mezi nulovym impulsem enkodéru a vinutim statoru. Tuto operaci je tfeba
provadet, kdyz se méni¢ nastavuje poprvé nebo po inicializaci, kdyz doslo ke zméné sméru otac¢eni motoru nebo
enkodéru nebo kdyz byl enkodér vymeénén.

Typ Nastavenq Pozadavky a vyhody
« Pokusy o detekovani polohy rotoru motoru. Posouzeni, zda je mozno nalézt offset enkodéru pomoci
Stacionarni autotuning stacionarniho ladéni offsetu enkodéru a nastaveni parametri potfebnych pro po¢ateéni detekci
parametrli pro pocateéni T2-01=3 magnetického pole (n8-36, n8-37).
detekci mag. pole * Provadi se po auto-tuningu motoru za t¢elem rozhodnuti o metodé ladéni enkodéru.

Dulezité: Pfi pouziti karty PG-X3 s inkrementalnim enkodérem, a pokud toto ladéni selze, nelze motor
ovladat prostfednictvim inkrementélniho enkodéru. Vyméiite enkodér za absolutni enkodér.
Stacionarni auto-tuning * Hledani offsetu enkodéru bez otaceni motoru.

. T2-01 =4 |+ Pokud hledani offsetu enkodéru touto metodou nelze provést, provedte rota¢ni ladéni
offsetu enkodeéru offesetu enkodéru.

Rotaéni auto-tuning
offsetu enkodéru

* Hledani offsetu enkodéru pfi ota€eni motoru.

T2-01=101. Motor a mechanicky systém musi byt rozpojeny (stroj nezalanovan).

m Volba rezimu ladéni a vstup dat

PFi auto-tuningu aktivujte menu auto-tuningu (prostfednictvim parametrd T) a postupujte podle obrazku uvedeného nize.
Data pozadovana ze Stitku motoru se méni v zavislosti na typu zvoleného auto-tuningu. Na pfikladu je uveden
postup pfi rotaénim auto-tuningu induké&niho motoru pfi vektorovém Fizeni s otevienou smyckou.

ReZimu provozu Zadani rezimu auto-tuningu Volba metody auto-tuningu

- MODE - DRV R m m - ATUNE - PRG m - ATUNE - PRG m m
W Volba rezimu ladéni Volba rezimu ladéni

U1-01= 0.00% - = - maw - aa

-------------- > — )’ T1{=0 > T1-01=[§ ) s
U1-02= 0.00% Iasﬂzl L_AUTO _ %, [Standardni tuning Standardni tuning Zadéni pfijato *
U1-03= 0.00A | LREF! == “0" e

| FWD [_EsC 0Dl EEN PO [T

. - ATUNE - PRG - ATUNE - PRG - ATUNE - DRV - ATUNE - DRV -MODE- DRV
S Jmenovity vykon motoru Jmenovita otacky auto-tuning Tune proceeding
g ) TLEB= X.XXKW . > T1-88= 1450RPM - a> 0.00 %/ 0.00A . > XXX %/ X XXA s > Konec
(0.00 ~ 650.00) (0 ~ 24000) Tuning Ready ? Ladéni probéhlo Gspésné
“XXXKW” “1450RPM" Press RUN key
[EsC_ JSUDH DATA | R DATA | el Fwo I I o L NULR RESET |
—_— v RUN
“ ﬁ m Ménic¢ pozaduje, zda mize zahdjit  Displej blika, dokud méni¢ "Konec" se zobrazi po ukonéeni
Zadejte spravna data ze Stitku motoru ladéni parametri ménice méfi a nastavuje ladéni

parametry motoru

Pokud nelze z néjakého dlivodu auto-tuning realizovat (hemoZnost provozu bez zatiZeni atd.), potom nastavte max.
frekvenci a napéti v parametrech E1-000 a zadejte data motoru ru¢né do parametrdl E2-000 (pro induk&nimotory)
nebo parametrd E5-C00 (pro PM motory). Viz Chyby auto-tuningu na strané 37.

m Opatfeni

* Vzdy se snazte realizovat rota¢ni auto-tuning, protoze poskytuje pfesnéjsi vysledky nez nerotaéni auto-tuning.
Nerotaéni auto-tuning provadeéjte, pokud nelze odejmout zatéz (napf. nelze sundat lana).

« Ujistéte se, Ze mechanicka brzda je u vSech metod auto-tuningu zabrzdé&na, kromé rotaéniho auto-tuningu.

« Stykace motoru musi byt pfi auto-tuningu sepnuty externim signalem nebo mechanicky naméacknuty.

« Signaly H1 a H2 musi byt pfi auto-tuningu zapnuty.

« Ujistéte se, Ze motor je mechanicky upevnén.

» Nedotykejte se motoru, dokud auto-tuning neni ukonéen. Pfi ladéni je motor pod napétim, i kdyZz se motor neotaci.
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5 UVEDENI DO PROVOZU

 Pokud chcete auto-tuning prerusit, stisknéte tlacitko STOP na digitalnim operatoru.
« Pfi auto-tuningu se motor opakované spousti a zastavuje a mlze se otacet. Po ukonéeni ladéni se na displeji,
objevi “END (konec)”. Nedotykejte se motoru, dokud se toto hlaSeni nezobrazi a motor se zcela nezastavi.

m Postup pfi auto-tuningu

Auto -tuning induk énich motor 0

ZACATEK

Sepnéte vstupy funkce Baseblok, pokud je pouzita H1-oo = 8 /9

Sepnéte svorky H1 a H2

Ne
A1-02=2 nebo 3
Je fidici rezim
\id

Muze se motor
volné otacet?

Ano
(nezalanovano)

Stacionarni auto-tuning pro
méfeni odporu
T1-01=2.

Zvolte stacionarni
auto-tuning 1 nebo 2
T1-01 = 1 nebo 4.

L o

Zvolte rotacni
auto-tuning
T1-01=0

Viz
Chyby pfi auto-tuningu na strané 37
Odstrarite pfic¢inu chyby/alarmu
a auto-tuning opakuijte.

Zadejte hodnoty do parametrti T1- oo dle pokynt z dipsleje

Stisknéte tlacitko Nahoru, az se zobrazi “Tuning Ready”.

Zadejte data do parametrd T1-oo dle pokynd na displeji.

Stisknéte tlac¢itko Nahoru, az se zobrazi
“Tuning Ready”.

£

1

|_ Odbrzdéte. [

k

Sepnéte stykace motoru.

1

Stisknéte tlacitko Run na digitalnim operatoru
a vyckejte, aZz se auto-tuning ukonci.

Tuning

Ne

(Zobrazi se alarm nebo
kéd chyby

probéhl uspésnél?

Ano
(zobrazi se "Zadani akceptovano”)

Vypnéte brzdu (zabrzdéte motor) , pokud byla pfi auto-tuningu uvolnéna.

Rozpojte svorky H1-HC a H2-HC, pokud budou pouzity pfi normalni sekvenci.
Vypnéte vstupy Basebloku (H1- oo = 8/9) pokud budou pouzity.

Rozpojte styka¢ motoru.

YASKAWA L1000A Navod na obsluhu
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5 UVEDENI DO PROVOZU

Auto -tuning PM motor

ZACATEK

Sepnéte svorky H1 a H2
Sepnéte vstupy funkce Baseblok, pokud je pouzita H1-oo = 8 /9

X . Ne
Jsou k dispozici

vSechna data
motoru?

¢

Zvolte zadavani hodnot motoru
T2-01=0

Zadejte hodnoty do T2 - oo dle pokynQ
na displeji.

Stisknéte tlacitko Nahoru az se zobrazi
“Tuning Ready”.

Zvolte stacionarni auto-tuning
T2-01=1

Zadejte hodnoty do parametrd T2-oo dle pokynd
na displeji.

Stisknéte tlacitko Nahoru, az se zobrazi
“Tuning Ready”

Viz
Chyby p fi auto-tuningu na stran & 37
Odstrarite pficinu chyby/alarmu a
autotuning opakujte.

L

Sepnéte styka¢ motoru.

L

Stisknéte tlacitko Run na digitalnim operatoru
a vyckejte, az se auto-tuning ukongi.

Tuning

Ne
(zobrazen kéd alarmu nebo chyby

probéhl ispésné?

- Ano
(zobrazi se "Zadani
akceptovano”)

Pokracujte hledani offsetu enkodéru.
Viz Ladéni offsetu enkodéru na strané 22.

Ne

Mlze se motor

volné otacet?

Ano (nezalanovano)

Zvolte autotuning indukovaného napéti EMF T2-01=11.
Stisknéte tlagitko Nahoru.

- T

Stisknéte tlacitko Run na digitalnim operatoru
a vyckeijte, az se auto-tuning ukongi.

E

¥

Rozpojte styka¢ motoru.

Rozpojte svorky H1-HC a H2-HC, pokud budou pouzity pfi normalni sekvenci.

Vypnéte vstupy Basebloku (H1- oo = 8/9) pokud budou pouzity.

KONEC 1
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5 UVEDENI DO PROVOZU

Tuning (hledani) offsetu enkodéru

ZACATEK I

Byla hodnoty motoru a

Nastavte data motoru a enkodéru manualné nebo
provedte auto-tuning dat motoru.

T

enkodéru nastavena
spravné?

Sepnéte svorky H1 a H2
Sepnéte vstupy funkce Baseblok, pokud je pouzita H1-oo = 8 /9

Sepnéte stykac(e) motoru

Zvolte parametr vyhledavani prvotniho magnetického pélu
auto-tuning T2-01 =3
Stisknéte tlacitko Nahoru, az se zobrazi “Tuning Ready”.
Stisknéte tla¢itko Run na digitalnim operatoru a vyckejte
ukonéeni auto-tuningu.

Ne - “Er22”

Tuning

je tfeba provést rotacni auto-tuning offsetu enkodéru

Absolutni enkodér je nezbytny
pro fizeni motoru.

Zménte dopl. kartu PG
a pouzijte absolutni enkodér
(EnDat, ...).

Probéh:]iﬁy
Ano

(Stacionarni auto-tuning
offsetu enkodéru je
mozny)

Zvolte stacionarni auto-tuning presazeni enkodéru
T2-01=4
Stisknéte tlacitko Nahoru, aZ se zobrazi
“Tuning Ready”.
Stisknéte tlacitko Run
na digitalnim operatoru
a vyckejte, az se auto-tuning ukonéi.

Je pouzit
absolutni enkodér?

(PG-X3, je pouZit inkrementalni

AnS enkodér)

(EnDat, ...)

Odpojte motor od mechanického systému
vytahu (sejméte lana)

1

Zvolte rotacni auto-tuning offsetu enkodéru
T2-01=10
Stisknéte tlacitko Nahoru, aZ se zobrazi
“Tuning Ready”.

X

[ Uvolnéte brzdu.
Viz l
Tuning Ne Chyby pfi auto-tuningu na strané 37
probéhl Gspésnél2 Odstrante pficinu chyby /alarmu Stisknéte tla¢itko Run na digitalnim operatoru
a auto-tuning opakujte. a vyckejte, aZ se auto-tuning ukonéi

!

Vypnéte (zabrzdéte) brzdu.

Viz
Chyby pfi auto-tuningu na strané 37
Odstrante piicinu chyby/alarmu
a auto-tuning opakujte.

Tuning
probéhl tispésné?

)

Rozpojte styka¢ motoru.
Vypnéte vstupy Basebloku (H1- oo = 8/9) pokud budou pouzity.
Rozpojte svorky H1-HC a H2-HC, pokud budou pouzity pfi normalni sekvenci.

Namontuijte lana, pokud byly pfi ladéni sejmuty.

KONEC
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® Volba poveld Nahoru a Dol a Zadané rychlosti

m Volba Zadané rychlosti

Parameter b1-01 uruje zdroj poZzadované rychlosti.

b1-01 Zdroj Zadané rychlosti Vstup / zdroj poZadované rychlosti

Nastavte pozadované rychlosti v parametrech d1-oo a pouzijte digitalni vstupy pro

0 (prednast.) | Kiavesnice / (Digitalni vstupy) pfepinani mezi riznymi hodnotami pozadavku.

1 Analogovy vstup Pfipojte signal poZzadované rychlosti na svorku Al nebo A2.
2 Sériova komunikace Sériova komunikace vyuziva port RS 422/485
3 Dopliikova karta Komunikaéni doplikova karta

m Volba povell Nahoru a Dol

Zdroj pro signal Nahoru a Dolll je mozno volit prostfednictvim parametru b1-02.

b1-02 Zdroj Nahoru/Dolu Vstup / zdroj povelu Run
0 Klavesnice operatora Tlagitka RUN a STOP na operatorovi
- s Svorka S1: Smér nahoru
1 (pfednast.) | Digitani vstupy Svorka S2- Smér dol
2 Seriova komunikace Sériova komunikace vyuziva port RS422/485
3 Dopliikova karta Komunikaéni doplikova karta

m Zacatek a konec jizdy
Zag&atek jizdy
Pro spusténi vytahu nahoru nebo doldl musi byt spinény nasledujici podminky:

 pozadovana rychlost vétsi nez nula,
« signaly bezpe¢ného zastaveni na svorkach H1 a H2 musi byt uzavreny.
« signal nahoru nebo doli musi byt nastaven na zdroji specifikovaném v b1-02.

Konec jizdy
Pojezd se zastavi za nasledujicich podminek:

« Povel Nahoru nebo Dol je deaktivovan.

+ d1-18 je nastaven na 1 nebo 2 a signal Nahoru/Dolli nebo signal nizké rychlosti (H1-oo= 53) je deaktivovan.

 d1-18 je nastaven na 3 a vSechny vstupy pozadavkl jsou deaktivovany.

 Dojde k poruSe. Metoda zastaveni zavisi na vyskytu chyby a urc¢itém nastaveni parametra.

* Vstupy bezpe¢ného zastaveni jsou oteviené nebo signal Baseblok je aktivni. V tomto pfipadé je brzda
okamzité vypnuta a vystup z ménice je zablokovan.

® Volba rychlosti prostfednictvim digitalnich vstupd (b1-01 = 0)

Pro volbu rlizné zplsoby zadavani rychlosti slouzi parametr d1-18.

d1-18 Volba rychlosti
0 Multirychlostni vstupy 1, volba rychlosti v d1-01 az d1-08

1 (pfednast.) | Samostatné vstupy rychlosti, volba rychlosti v d1-19 az d1-24 a d1-26, priorita vysoké (jmenovité) rychlosti
2 Samostatné vstupy rychlosti, volba rychlosti v d1-19 az d1-24 a d1-26, priorita nizké (dojezdové) rychlosti
3 Multirychlostni vstupy 2, volba rychlosti v d1-02 az d1-08, Stop v pfipadé, Ze neni aktivovan zadny vstup
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5 UVEDENI DO PROVOZU

m Multirychlostni vstupy 1 nebo 2 (d1-18 = 0 nebo 3)
Volba rychlosti
Pokud je d1-18 = 0 nebo 3, k dispozici jsou svorky / vstupy S5 — S7

Svorka | Cislo parametru Nastavena hodnota Podrobnosti
S5 H1-05 3 Multifrekvence rychlosti 1
S6 H1-06 4 Multifrekvence rychlosti 2
S7 H1-07 5 Multifrekvence rychlosti 3

Volba rychlosti je kombinaci signall na téchto vstupech — viz tabulka.

Digitalni vstupy Zvolena rychlost
Multifrekvgnce Mu|tifrek\,?nce Multifrek\(ence d1-18 = 0 d1-18 = 3
rychlosti 1 rychlosti 2 rychlosti 3

0 0 0 PoZadovana rychlost 1 d1-01 Stop

1 0 0 Pozadovana rychlost 2 d1-02 PoZadovana rychlost 2 d1-02
0 1 0 Pozadovana rychlost 3 d1-03 PoZadovana rychlost 3 d1-03
1 1 0 PoZadovana rychlost 4 d1-04 Pozadovana rychlost 4 d1-04
0 0 1 Pozadovana rychlost 5 d1-05 PoZzadovana rychlost 5 d1-05
1 0 1 Pozadovana rychlost 6 d1-06 PoZadovana rychlost 6 d1-06
0 1 1 PoZadovana rychlost 7 d1-07 Pozadovana rychlost 7 d1-07
1 1 1 Pozadovana rychlost 8 d1-08 PoZadovana rychlost 8 d1-08

0 = VYP./ Neaktivni, 1 = ZAP. / Aktivni

Nastaveni d1-18 =0

Je mozno volit osm rlznych nastaveni rychlosti (definovano v parametrech d1-01 az d1-08) prostiednictvim tfi
digitalnich vstupnich signald.

Nastaveni d1 -18 =3

Je mozno volit sedm nastaveni rychlosti (definovano v parametrech d1-02 to d1-08) prostfednictvim tfi
digitalnich vstupnich signald. Méni¢ se zastavi, pokud neni zvolena zadna rychlost (tj. vSechny vstupy volby
rychlosti jsou vypnuty).

m Samostatné vstupy rychlosti (d1-18 = 1 nebo 2)

PFi tomto nastaveni je mozno volit Sest riznych rychlosti (definovano v parametrech d1-19 az d1-24 a d1-26)
prostfednictvim &tyr digitalnich vstupd.

Volba rychlosti
Pokud je d1-18 = 1 nebo 2, k dispozici jsou svorky / vstupy S3,S5,56

Svorka C. parametru Nastavena hodnota | Podrobnosti
S3 H1-03 50 Vysoka (jmenovitd) rychlost (d1-19)
S5 H1-05 51 | Stredni rychlost 1 (d1-20)
S6 H1-06 53 | Nizké (dojizdéci) (d1-26)
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V zavislosti na pfifazeni funkce volby rychlosti digitalnimu vstupu (nastaveni H1-00O), je mozno volit rdzna
nastaveni rychlosti — viz nize uvedené tabulky.

Nizka a vysoka rychlost Nizka rychlost neni pfifazena | Vysoka rychlost neni pfifazena
Zvolena rychlost pfifazena k (H1-0OO=50 a H1-OO=53) (H1-O0O%# 53) (H1-O0O# 50)

50 | s | s2 53 50 51 52 51 | 52 53
Vysoka rychlost (d1-19) 1 0 0 A 1 0 0 0 0 0
Stredni rychlost 1 (d1-20) 0 1 0 A 0 1 0 1 | 0 0
Stredni rychlost 2 (d1-21) 1 1 1 A 1 1 1 | nA ] NA N/A
Stiedni rychlost 3 (d1-22) 0 1 1 A 0 1 1 1 T )
Nizka rychlost (d1-23) 0 0 1 A 0 0 1 0 0
Nizka rychlost (d1-26) 0 0 0 1 0 0 0 X
Nulova rychlost 0 0 0 0 NA | NA | NA | NA | NA | NA

0=VYP,1=ZAP

A: Nema vliv, pokud d1-18=1, 0 pokud d1-18=2
B: Nema vliv

N/A = neni k dispozici

Priorita vySSi rychlosti a vstup nizké rychlosti je pfifazen (d1-18 = 1 a H1- OO= 53 pFednastaveno)

Vy&3i rychlost mé prioritu pred nizkou (dojizdé&ci), tj. signal rovnomérné rychlosti neni relevantni, dokud je jiny
vstup volby rychlosti aktivni. Mé&ni¢ zpomaluje az na nizkou rychlost (d1-26), pokud je signél zvolené
pozadované rychlosti vypnut.

DC brzdéni/
Zero servo

DC brzdéni/
zero servo

e |

Rychlost motoru
Bezp. vstupy

Nahoru/Dolli 1

[
' :

Nizké rychlost [ ! ! Bez viivu
[ 1

Zvolena rychlost

Priorita vy3&i rychlosti vstup nizké rychlosti neni pfifazen (d1-18 =1 a H1-0O0O# 53)

3  vstup je aktivni

Méni¢ zpomali na nizkou rychlost (d1-26), kdyz je signal zvolené pozadované rychlosti deaktivovan.

s » oz

Pokud neni zadana zadné pozadovana rychlost, potom méni¢ detekuje chybu “FrL - chybéjici zadost”. Pro
blokovani detekce FrL nastavte parametr S6-15 na “0”. Pfi tomto nastaveni pouzije méni¢ dojezdovou rychlost
v pfipadé&, Ze nebyla zvolena zadna pozadovana rychlost.

DC brzdéni/
Zero servo

DC brzdéni/
zero servo

P E—

Bezp. vstupy [— i |

Rychlost motoru

Nahoru/DolG [ l - |

Zvolena rychlost |

Priorita nizké rychlosti a vstup nizké rychlosti je pfifazen (d1-18 = 2, H1-OO= 53)

Signal nizké rychlosti ma prioritu nad jinymi poZadovanymi rychlostmi. Méni¢ zpomaluje na nizkou (dojezdovou)
rychlost (d1-26) v okamziku, aktivace vstupu nizké rychlosti.

DC brzdéni/
Zero servo

DC brzdéni/
Zero servo

Rychlost motoru

Bezp. vstupy [ 0 v |

Nahoru/Dold [ 1 ]

Nizka rychlost Nizka rychlost ma prioritu

ff

Zvolena rychlost [
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Priorita nizké rychlosti a vstup vysoké (nominalni) neni p fifazen k (d1-18 = 2, H1- OO# 50)

Méni¢ pracuje s vysokou rychlosti (d1-19), pokud neni aktivni jiny vstup rychlosti. Pokud je aktivovan signal
nizké rychlosti, méni¢ se zpomaluje na nizkou rychlost. Signal nizké rychlosti méa prioritu nad signéaly

jinych rychlosti.

VAROVANI! Tato sekvence mUze byt riskantni, pokud volba rychlosti z néjakého divodu nefunguje (pferuseny vodi€ atd.)

i
! DC brzdéni/
g Zero servo

| [ —

'
i
i H

Bezp. vstupy [T ¥ L ]
]

DC brzdéni/
zero servo

Rychlost motoru

Nahoru/Dold [

Nizka rychlost H I 1

® Nastaveni signalu 1/O
Pozn.: Prednastavené funkce se zobrazuji ve spojeni s grafem na strané 8.

m Multifunkéni digitalni vstupy
Prifadte funkci ke kazdé svorce digitalniho vstupu prostfednictvim parametrd H1-0O0O.
m Multifunkéni digitalni vystupy

Prifadte funkci pro zvolenou svorku digitalniho vystupu prostfednictvim parametrt H2-O0O.

m Multifunkéni analogové vstupy
Fukce kazdého analogového vstupu miiZe byt pfifazena prostfednictvim parametrld H3-0JO.
m Multifunkéni analogové vystupy

Pro nastaveni vystupni hodnoty vystupl analogového monitoru a nastaveni hladin vystupnich signalt pouZzijte
parametry H4-OIO.

® Nastaveni doby zrychleni, zpoZzdéni (rampy) a S-kfivek

Doby zrychleni a zpozdéni se nastavuji prostfednictvim parametrd C1-01 a C1-02 a S-kfivka se nastavuje
prostiednictvim parametrd C2-000 - viz niZe uvedeny obrazek.

C2-03
S - kfivka na zacatku
C2-02 — zpomalovani
S - kfivka na konci
zrychovani C2-04
S - kfivka na konci
Doba zrychleni 1 ,‘ #zpomalovani = C2-05 S - kiivka pod nizkou rychlosti
C2-01 C1-01 { ! e
S - kiivka na zagatku Y - o
zrychovani i, L R e T -+~ Nizké rychlost
W Doba zpomaleni 1 - — ;

C1-02

Zpusob nastavovani téchto parametrli a zména jednotek prostfednictvim parametru 01-03 viz obr. niZe:

01-03=0,1,2,3,4 01-03=5

. s 1x .7 | Sekundy (doba pro zrychleni z nuly na nominalni , . -
Doba zrychleni/zpoZdéni rychlost, resp. pro zpomaleni z nominalni rychlosti na | M/S® ( Zrychleni/zpomaleni pfi

(rampy) C1- OO nulu). zméné rychlosti).

Nastaveni S-kfivky

Co- OO0 Sekundy. m/s?.
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® Brzdna sekvence

Na niZze uvedeném obrazku je sekvence ovladani brzdy a parametry pro jeji nastaveni.

=
g
Z
S
Zvolena rychlost | g
| g
5 S1-04 S1-05 | 2
] Doba pro Dobazerosevo .|
3 2 zero servo /DC Nizka / DC brzdéni = K]
32 brzdéni pfi startu | rychlost | pfi zastaveni 52
Rychlost j—= 1S 4
| <
z Nulova rychlost S1-01
g > |
5 g |
o E =2 |
3% 53 !
8 B {
N | N3 |
Start ] 1 |
i 1 !
Nahoru/Dold | : E
Vystup ovladani brzdy I I
] 1

® Revizni jizda
m Start v reZzimu revizni jizdy

Revizni jizda se provede, kdyz je aktivovan signal Nahoru nebo Doll a pfi splnéni jedné z nize uvedenych podminek.

~ > v s

« Parametr d1-18 je nastaven na 0 nebo 3 a zvolena rychlost je vySSi nez d1-28, ale nizsi nez d1-29.
« Parametr d1-18 je nastaven na 1 nebo 2 a vstup naprogramovany pro revizni jizdu (H1- OO = 54)
je aktivovan

Start probiha na zakladé stejné rozbéhové charakteristiky. Spinaci frekvence pfi revizni jizdé je nastavena na
2 kHz, ale je ji moZno ménit parametrem C6-21.

m Zastaveni v rezimu revizni jizdy

Zastaveni ménice v rezimu kontroly se provadi bud deaktivaci signalu Nahoru nebo Doll nebo deaktivaci poZadované
rychlosti revizni jizdy.

Zastaveni probiha podle nastaveni parametru C1-15 (Zpomalovaci rampa pro revizni jizdu).

« Pokud je C1-15 = 0, méni¢ okamzité aktivuje brzdu, vypne vystup ménice a rozpoji styka¢ motoru.
« Pokud je C1-15 > 0, méni¢ zpomaluje po rampé az do nuly, aktivuje brzdu, vypne vystup a rozpoji styka¢ motoru.
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6

JEMNA NASTAVENI

Tato kapitola poskytuje tipy pro zlepSeni jizdy po ukonéeni zékladniho nastavovani a seznam feSeni
moznych problém - viz Technicky navod.

® Potencialni problémy a jejich feseni

Problém

R

idici rezim a mozna p fi€ina

Naprava

« Zvyste DC brzdny proud pfi rozbéhu prostfednictvim
parametru S1-02.

« Nastavte dobu DC brzdny proud pfi rozbéhu (S1-04) na
nejniz§i moznou hodnotu, ale ujistéte se, Ze se brzda zcela

\(S/Ii\é/i Nedostatek krouticiho momentu pfi uvolnéni uvolni pfed za¢atkem otac¢eni motoru.
brzdy  ZvySte min. (E1-10) a stfedni (E1-08) U/f napéti U/f kfivky
Ujistéte se, Ze proud pfi rozbéhu a zpomaleni
proud neni pfilis vysoky (U1-03, U4-26, U4-27)
) CcLV « Nastavte fidici smy¢ku rychlosti pfi rozbéhu. Zvyste
ngggﬁi rollback Rizeni rvchlosti . Inéni brzd nastaveni C5-03 (zesileni) snizte C5-04 (integra¢ni) ¢as
d 'Z(:nt' rychios rlﬂnereagUJe po uvoinent brzdy rychlostni smy¢ky. Pokud dojde k vibracim, snizte tyto
ostate¢né rychle hodnoty.
« ZvysSte S3-01 — zesileni zero serva
* Nejprve nastavte parametry rychlostni smycky
(C5-03 a C5-04).
PM/CLV . Zv_)féte_ S3-01 zesileni zero serva. Pokud dojde k vibracim,
snizte je.
* Zvyste S3-02 zero servo 2, az rollback zmizi.
Kroutici moment motoru neni po uvolnéni brzdy |Prodluzte prodlevu uvolnéni brzdy (S1-06) a dobu
dostatecné velky pro DC bzdéni/ zero servo (S1-04) pfi rozbéhu.
VSechn
y Stykace motoru spinaji pfilis pozdé Provéite sekvenci ovladani stykact.
Motor se za¢ne otacet, kdyZ bzda neni Zvyste S1- 04 doba DC brzdéni / zero serva zacatku.
zcela uvolnéna nebo je zablokovana
- . - L . Zvyste S-kfivku pfi rozb&hu. Snizte C2-01, pokud je
Trhnuti pfi startu V8echny | Zrychleni pfi startu je pfilis vysoke nastaveni v m/s, zvyste C2-01, pokud je nastaveni v s.
Rollback pfi uvolnéni brzdy. Viz vySe Propad - rollback.
VI/f Vystupni napéti je pfili§ vysoké Snizte nastaveni U/f kfivky (E1-08, E1-10).
oLV Kompenzace momentu reaguje pfilis rychle Zvyste ¢as kompenzace momentu (C4-02).
Motor nebo stroj Vystupni napéti je pfilis vysoké Snizte nastaveni U/f kfivky (E1-08, E1-10).
vilgruje, pfi nizké_ nebo oLV Hodnota skluzu motoru neni spravné nastavena Zkgntrolujte skluz motoru v parametru E2-02. Zvyste nebo
stfedni rychlosti CLV sniZte hodnotu po krocich 0,2 Hz.
* Snizte C5-01 a zvySte C5-02, pokud se problém
CLv . L . . vyskytuje pfi rychlosti vy$si nez C5-07
cLv/pm | Rychlostni smyéka je nastavena plis tvrdé. |, gpiste C5-03 a zvy&te C5-04, pokud se problém
vyskytuje pfi rychlosti nizsi nez C5-07
Motor nebo stroj OLV | Kompenzace momentu reaguje pfiliS rychle Zvyste ¢as kompenzace krout. momentu (C4-02).
vibruje pfi vysoké CLV j N B
nebo max. rychlosti CLV/PM Ridici smy¢ka rychlosti je nastavena piilis tvrdé. [Snizte C5-01 a potom zvysSte C5-02.
' | Pilis rychla kompenzace krouticiho momentu |+ Zvyste ¢as kompenzace krouticiho momentu (C4-02).
OLV " | nebo skluzu « Zvyste ¢as kompenzace skluzu (C3-02).
) ) * ZvySte C5-01 - zesileni a sniZte C5 - 02 integraéni ¢as.
Rychlostni smy¢ka je nastavena pfilis mékce | Nastavte parametry kompenzace setrva¢nosti (n5-0000),
) .. pokud problém nelze vyfeSit pouze nastavenim parametrd
Kabina se zachvéje rychlostni smygky.
v dusledku CLV
prekmitu pfi dosaZeni | CLV/PM * U indukénich motor(i znovu nastavte data motoru (E2-00),
max. rychlosti motoru i zvlasté skluz (E2-02) a proud motoru naprazdno (E2- 03)
Chybna data motoru nebo znovu provedte auto-tuning.
» U PM motoru znovu nastavte data motoru v E5-00 nebo
provedte auto-tuning.
. . . Zvyste S-kfivku na konci zrychlovani. ZmenSete C2-02 pokud
VS8echny | Zrychleni se méni piilis rychle je nastaveni v m/s?, zvyste C2-02, pokud je v s.
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Problém Ridici reZim a moZnap fiéina Néaprava
ZvySte min. (E1-10) a stfedni (E1-08) U/f napéti U/f kfivky
Vifa Nedostate¢ny kroutici moment pfi nizké rychlosti Ujistéte se, ze proud pfi rozbéhu a zpomaleni
oLV Y p y proud neni pFili§ vysoky (U1-03, U4-26, U4-27)
Motor se znatelné oLV a Data motoru nejsou spravna Nastavte data motoru (E2-110), zvlasté skluz motoru
zpomali, pfi dosazeni CLV | piilis velka k ¥ (E2-02) a proud motoru naprazdno (E2-03) nebo provedte
nizké - dojezdové filis velka kompenzace skluzu auto-tuning.
rychlosti cLV v
CLV/PM Ridici smy¢ka rychlosti reaguje pfilis pomalu Zvyste C5-13 a snizte C5-14.
< . . o . Zvyste S - kfivky na konci zpomalovani. ZmenSete C2-02
Vsechny | Zpomalovaci rampy jsou prilis rychle. pokud je nastaveni v m/s?, zvySte C2-02, pokud je v s.
Brzda je vypnuta pfilis brzy, motor bézi proti Zvyste zpozdéni brzdy ( S1-07), pfipadné zvyste dobu DC
brzdé brzdéni / zero serva pfi zastaveni S1-05.
VSechny & ; M 3
Stykac mqtoru 1€ vyp nut, prest9 ze se brzda Zkontrolujte sekvenci styka¢e motoru.
dosud pIné mechanicky nezavrela
Trhnuti pfi zastaveni
¢ Provéfte nastaveni C5-13 a C5-14 , parametry rychlostni
CLVvV ) . P smycky.
CLV/IPM Propad - roliback pred zastavenim » Zvyste zesileni zero serva S3-03, az nebude dochazet ke
rollbacku. Pokud vzniknou vibrace S3-03 snizte.

- Zvyste spinaci frekvenci v parametru C6-03, vyzkouSejte jiny
Vysokofrelfve,ncm hluk VSechny |Spinaci frekvence je pfilis nizka zpUsob modulace C6-09. Pfi zvySovani spinaci frekvence se
Motoru - piskani o e .

shiZuje dosazitelny vystupni proud!
CLV Enkodér vibruje Zkontrolujte montaz enkodéru a hazivost hfidele motoru
CLV/PM I I '
Xl'g{“a;;ise 2vetsull's Mechanické problémy Zkontrolujte loziska a pfevodovku.
Véechn v vz s PO v .
Y |Rotaén i Casti (rotacnl_ Césti mgtory, rucni kolo, Vyvadte otaéejici se Gasti.
brzda disk/buben) nejsou spravné vyvazeny

€ Nastaveni rychlostni smyé&ky (CLV a PM/CLV)

Rychlostni smyc¢ka vyuziva tfi rizna zesileni a nastaveni integra¢niho ¢asu, ktery je mozno nastavit prostrednictvim
parametrd C5- O0O. K prepinani dochazi, kdyz rychlost motoru dosahne Urovné nastavené v parametru C5-07.

« Proporcionalni zesileni a integralni ¢as C5-03/04 pro start a rychlosti niz§i nez hodnota v C5-07.
* Proporcionalni zesileni a integralni ¢as C5-01/02 pro rychlosti vySSi nez hodnota v C5-07.

« Proporcionalni zesileni a integralni ¢as C5-13/14 pro zastaveni a rychlosti niz§i nez hodnota v C5-07.

Pro zvySeni odezvy fizeni rychlosti zvySte zesileni a zkratte integraéni ¢as v kaZzdé sekci. SniZte zesileni
a zvyste integrélni ¢as, pokud dojde k vibracim nebo oscilaci.

® Kompenzace setrvaénosti (CLV a PM/CLV)

Kompenzace setrvacnosti se pouziva pro eliminovani pfekmitu rychlosti motoru na konci zrychlovani nebo podkmitu
na konci zpozdovani, ktery je zpisoben setrva¢nosti systému. Tuto funkci nastavte dle nize uvedeného postupu.

1. Ujistéte se, zZe parametry Fidici smycky rychlosti jsou spravné nastaveny (C5 - OO)
2. Nastavte parametr n5-01 = 1, kompenzace setrva¢nosti je umoznéna.
3. Vypoctéte a nastavte n5-02 a n5-03 nasledujicim zplsobem:

Doba zrychlovani

motoru n5-02 Logioas
Zesileni kompenzace 1=
setrvagnosti n5-03 2

nG-03 =

S .
Me o 30T *
e .
.

"
" A, .
“B+Em = .
.

Jmot— moment setrvaénosti motoru v kgm?

Nr_Mot - jmenovité otacky motoru v min*

Tr_Mot - jmenovity moment motoru v Nm

Jts — moment setrvaénost lanovnice v kgm?

i — pfevodovy pomér (ni/n2)

Vr_Elev— jmenovita rychlost kabiny v m/s

~m — hmota vSech pohyb. ¢asti (kabina, protizavazi, lana, nosnost <1>] v kg

<1> Zadejte 0 kg pro nosnost a vypoctéte nejnizSi nastaveni pro n5-03, zadejte jmenovité zatizeni vytahu a vypocitejte max. nastaveni pro n5-03.

Nejprve pouzijte niZSi nastaveni.

4., Zmérfite nastaveni n5-03 v ramci oblasti vypocitané v kroku 3, az dosahnete optimalni prabéhu..
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parametrl s pfednastavenim (tué¢né). Kompletni seznam

o . A p C. Oznaceni Popis
parametrd je uveden v Technickém navodu.
C3-02 |Priméarni * Snizte, pokud rni¢ neprovadi dostates
zpozdni rychle kompenzaci skluzu
el Oznagent Fopis kompenzace |+ Zvyste, pokud dojde ke kmitani
skluzu
UIEI7EGE p-artameter a Ridici smy &ka rychlosti — rychlostni smy  &ka (ASR)
A1-00 |volba 0: angliétina C5-01 |Zesileni 1
jazyka l_: Jejlp?_nstlna Urcuje odezvu rychlostni snilgy na vysoké
2: Nemcina. C5-02 |Integrani cas 1jrychlosti.
3:Francouzstina
4: ltalStina —
5: Spanlstina C5-03 | Zesileni 2 _ ) )
6: Portugalstina Urcuje odezvu rychlostni smiky na malé
7: Cin&tina C5-04 |Integra:ni ¢as 2 rychlosti @i startu.
Al-01 (Volba trové |[O: zobrazeni a zema A1-01 a Al- 04 . : S—
piistupu a zobrazeni b-oo C5-07 Hodnota_l Nastaveni hodnoty rychlosti prégpinani
1: Uzivatelské parametryiistup k rychlosti pro |mezi C5-01,02 a C5-03,04 a C5-13,14.
parametiim zvolenych uzivatelem, prepinani smg.
A2-01 az A2-32) C5-13 |Zesileni 3
2: Pokrogily pristup (zobrazeni a zéma Ur¢uje odezvu rychlostni sniy na malé
vSech paramelj C5-14 |Integrani ¢as 3rychlosti @i zpomaleni.
A1-02 |Volba 0: Rizeni U/f Spinaci frekvence
zpasobu 2: Vektorové s otexenou smykou C6-03 |Spinaci Urc¢uje spinaci frekvenci. Nastaveni nad
fizeni 3: Vektorové s uzaenou smykou frekvence prednast. hodnotu sniZuje vyst. proud
7: Vektorové s uzaenou smykou pro PM Zadana rychlost
A1-03 [Inicializace  |0: Neinicializovano d1-01 |Z&dana Zadana rychlost pro multirychlostni
parameti 1110: Uzivatelska inicializace (hodnoty a;  [rychlost vstupy. Jednotky jsou eny v
musi byt uloZeny parametru pomoci 02-3) |d1-08 |1az8 parametru 01-03. Viz straris.
2220: inicializace 2 vstup. ovladani d1-18 | Logika vstup |Q: Multifrekvence 1 az 8
5550: nulovani chyby oPE04 Zédanyc:h 1: Priorita vy&$i rychlost
Volba provozniho rezimu rychlosti 2: Priorita nizké rychlosti
b1-01 |Volba 0: Digitalni operator 3: Multifrekvence 2 aZ 8 (pvolb&
zadané 1: Analogové vstupni svorky rychlosti 1 se rni¢ stoji)
rychlosti 2: MEMOBUS/komunikace Modbus
3: Doplikova karta d1-19 | Jmenovita
b1-02 |Volba 0: Digitalni operator d1-20 ([Stredni 1
spoustni — 1: Digitalni vstupni svorky
povelu Start |2: MEMOBUS/ komunikace Modbus d1-21 |Stredni 2
3: Doplikova karta Hcv)(.jnoty Zadané rychlqsti pro o f
b1-14 |Volba sledu |Sled vystupni fazeippovelu Nahoru. d1-22 |Stredni 3 EZT_TSSS iann;gsotgt)nym fychlostnimt vstug
vystupni faze 0: U-v-w 1 Jednotky rychlosti (frekvence, % atd) jsou
1 U-w-v d1-23 | Dorovnavaci |, i«eny parametrem 01-03. Viz ste.
Nastaveni zrychleni/ zpozd &ni d1-24 |Revizni
C1-00 [Rampy - doby | Tyto parametry nastavuji doby rattu a
rozbshu / zpomaleni. Jednotky jsou nastaveny v
zpomaleni parametru 01-03. Viz strana. d1-26 |Nizka
C2-00 [Nastaveni S- |Nastaveni Siivek d1-28 |Urovei PouZzito pro d1-18 = 0 nebo 3. Pokud je
kiivek Jednotky jsou nastaveny v parametru detekce Zadana rychlost nizsi nez @8; potom mini¢
01-03. Viz stranas. nizké bere nizkou rychlost jako Zadanou rychlost.
Kompenzace skluzu r}/chlosti
C3-01 |Zesileni « Zvyste zesileni kompenzace skluzu d1-29 - |Urovei Pouzito pi d1-18 =0 nebo 3. Pokud je
kompenzace | C3-01, pokud motor vyzaduje vy3si detekce zadanarychlost mezi d1-28 adl-
skluzu kompenzaci (rychlost motoru je nizsi ngz revizni 29, potom zadana rychlost se povaZuje zg
rychlosti revizni rychlost a aktivuje se sekvence

pozadovana rychlost)
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C. Nazev | Popis C. | Nazev Popis
Multifunkéni digitalni vstupy / vystupy
B Tento parametr se musi nastavit na hodnotu Volba funkce
Nastaveni napajeci napéti. Multifunkénich
vstupniho VYSTRAHA! Vstupni napéti ménice (nikoli H1-03 |pigit. vstupt - | Volba funk ky S3 az S8
E1-01 i ! Vstupni napéti ménice (’nv| oli a3 git. p olba funkce pro svorky S3 az S8.
nape motoru) se musi nastavit v E1-01 za G&elem Hi.og |Svorky
ochrany ménice a jeho spolehlivé funkce. S3 az S8
H2-01
. . as :j/-OI-??II fynhkce Volba funkce pro releovy vystup M1-M2,
Max. vystupni gitainich - M3-M4 a M5-M6.
E1-04 |frekvence H2-03 |reléovych vyst.
U/f kiivka Volba funk
H2-04 Olba Tunkce « ,
P i X Volba funkce pro optoclenové
Max. Vystupni napéti (V) . digit optoclen. ;
E1-05 H2-05 | “9% -1 - -
napéti S vystupl vystupy P1-C1 a P2-C2.
E1-06 |Zakladni Hlavni 1/O funkce jsou uvedeny na konci tabulky.
frekvence E1-08 Multifunkéni analogové vstupy
St. vystupni [ [
E1-07 Svorka Al
g H3-01, > . . v
frekvence E1-10 300 |A2 volba drovné 0:0 azvlo V
Napati signalu 1:-10az10V
E£1.08 ?Pgt[ na E1-09 E1.07 E1-06 E1-04 | |
- fSrterivgll’“\:IIySt Frekvence (Hz) 0: rychlost bias
E1-07, E1-08 a E-10 jsou k dispozici pouze Svorka Al 2: Pomocna rychlostl
Min. vostuoni u fizeni V/f a vektorového fizeni H3-02, | A5 yoiba ' 3: Pomocna rychlost 2
E1-09 frek.v\é)rllce P s otevienou smyckou - OLV. H3-10 |¢inkce 14: kompenzace krouticiho. momentu
Pro linearni charakteristiku V/f nastavte 1F: Rezim pruchodu
| stejné hodnoty u E1-07 a E1-09. Pfi tomto [
Napéti na nastaveni bude méni¢ ignorovat hodnoty , ; . ,
minimalni nastavené v E1-08. H3-03, | Svorka Al, Nastavte Grovefi vstupni hodnoty zvolené v
E1-10 vystupni Parametry musf byt nastaveny, aby: H3-11 | A2 zesileni H3-02’a H3-10, pfi vstupu 10 V na
frekvenci E1-09 < E1-07 < E1-06 < E1-04 svorkach Al a A2.
H3-04, | syorka Al Nastavte Uroven vstupni hodnoty zvolené v
E1-13 | Z&kl. napéti H3-12 A\ZIOéi:s ’ H3-02 a H3-10, pfi vstupu 0 V na svorkach
Al aA2.
Parametry pro indukéni motor Multifunkent analogové vystupy
E2-01 | Jmen. proud T | T
Analog. vystup | Zvolte data pro vystup ze svorek multi-
E2-02_ | pmen. skluz H4-01, | syorka FMAM | funkéniho analogového vystupu FM a
E2-03 Proud H4-04 | \olba AM.
naprazdno monitoru
E2-04 | Pocetpold Data motoru pro indukéni motory. Ha-02. | Analog. vystup | Nastaveni hladiny signalu pro svorky FM a
motoru Ha4-05 | Svorka FMAAM | AM, na 100% vystupu zvoleného monitoru.
. . zesileni
E2.05 | Sdruzeny | |
odpor H4-03, | Analog. vystup | Nastaveni hladiny signalu pro svorky FM a
E2.06 | Rozptylova H4-06 i\'(ﬂog(gSFM, AM, na 0% vystupu zvoleného monitoru.
indukénost
Parametry motoru s permanentnim magnetem . Analog. vystup .
E5-02 = Hi_gg‘ Svorka FM, 0:0az10V
Jmen. vykon AM volba sign. | 1:-10a% 10V
E5-03 | Jmen. proud
= = 1 . Ochrana motoru
E5-04 Pocet polu Data motoru s permanentnim magnetem.
motoru 0: Deaktivovano
. .| E5-09 je hodnota napéti Spicka -Spi¢ka pro 1: Motor pro vSeobecné pouziti (vlastni
E5-05 gggosrtﬁg?ue jednu fazi motoru v jednotkéach 0,1 mVs/rad :)/t(:)tlwtr)gn chlazeni)
(elektricky ahel) L1-01 pFetiie)rql' 2: Motor pro provoz s méni¢em (rozsah
Es5.06 | Indukénost ) .y o motoru rychlosti 1:10)
d - osy E5-24 je efektivni hodnota faze-faze 3: Motor s méni¢em (rozsahem rychlosti
i v jednotkach 0,1 mVmin (mechanicky uhel) 1:100)
E5-07 | Indukénost 5: PM motor s konstantnim. momentem
q - osy Pokud je hodnota nastavena v E5-09, potom S
K . | E5-24 musi byt nastaveno na 0,0 a naopak. Kompenzace setrvacnosti
E5-09 OnvSt: induk. Volba ’
napéti 1 n5-01 | kompenzace 0: Blokovano
Konst. induk. setrvagénosti 1: UmozZnéno
E5-24 e
napéti 2 |
Nastaveni zpétné vazby enkodéru 5.02 Efﬁ,‘;‘lovém Urcuje dobu, kterou motor potFebuje pro
1 1 no- yt zrychleni z 0 na nom. rychlost pfi
F1-01 | Rozlideni Nastavte rozligeni enkodéru. motoru 100% krouticim momentu.
enkodéru Zesileni Nastavuje zesileni kompenzace setrvaénosti
&r otaceni . Tato hodnota definuje pomér mezi
f1os | SMeroéeni | o A pedchazi fazi B pi sméru nahoru n5-03 | kompenzace | J2 8 A T O ol o AteS!
enkoderu 1: B pfedstih faze A ve sméru nahoru setrvacnosti '
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C. | Nazev Popis C. | Nazev | Popis
Jednotky zobrazeni digitalniho operatoru Auto-tuning indukéniho motoru
' 0: 0.01 Hz 0: Rota¢ni auto-tuning
1: 0.01% Volba re3imu 1 Stac@ona}rni auto-tun@ng 1 e
2 ot'/mln B . T1.01 | auto-tuningu 2.dStaC|onarn| auto-tuning méfeni
) 4: vytahové jednotky 1 (rychl.= m/s, odporu ]
01-03 Volba jednotek | rampy = s, S-kiivka = s) 4: Stacionamnf auto-tuning 2
pro zobrazovani g. vytahové jednotky 2 (rychl. = m/s, 10: Méfeni setrvaénosti
rampy = m/s?, S-kfivka = m/s?) | |
Pozn.: Pokud 01-03 = 4 nebo 5, potom Jmen. vykon Nastaveni jmen. vykonu motoru dle
parametry 01- 20, 01-21 a 01-22 musi T1-02 | motoru dat na Stitku motoru.
byt rovnéz nastaveny. | —
— T1.03 Jmen. napéti | Nastaveni jmen. napéti motoru dle
Pramer : motoru dat na Stitku motoru.
01-20 | lanovnice Nastavte primér lanovnice v mm.
T1-04 Jmen. proud Nastaveni jmen. proudu motoru dle
| - motoru dat na Stitku motoru.
1:1:1 L . I
L 2:1:2 Zakladni frek- | Nastaveni jmen. frekvence motoru dle
0l-21 | Lanovani 3 1:3 T1-05 | vence motoru | dat na &titku motoru.
4:1:4 P e — vy
T1-06 Pocet pola Nastaveni po€tu p6li motoru dle
01-22 | Pfevod. pomér | Pfevodovy pomér pievodovky motoru dat na Stitku motoru.
Sekvence ovladani brzdy T1.07 | Zakladni . Nastaveni jmen. rychlost motoru dle
- \ulovs r - rychlost motoru| dat na titku motoru.
S1-01 | Nulova Hodnota frekvence pro vypnuti brzdy. ! — ! S _ ——
rychlost T1-08 RozliSeni Nastaveni poctu impulzi pro rozliseni
DC proud ; enkodéru pouzitého enkodéru.
S1-02 pfi startu Ur¢uje hodnotu DC brzdiciho proudu pfi 1 1
| | startu a zastavent. T1-09 Proud motoru | Nastaveni proudu motoru naprazdno a
s1-.03 | DC proud Zvyste jej, pokud dochazi k rollbacku. naprazdno jmenovitého skluzu motoru.
pfi zastaveni T | Automaticky vypocte po nastaveni
! Doba DC Jmenovity T1-02 a T1-04. Pokud jsou znamy, zadejte
S1-04 br(;dzm 7 sero | Uréuie dobu mezi povelem Start T1.10 | Skluz proud naprazdno a skluz dle dat motoru.
. a zaGatkem zrychlovani. motoru Pokud ne, pouzijte uvedené hodnoty
serva pfi startu
Doba DC Uréuje dobu mezi dosazenim nulové -
S1-05 | brzdéni/ zero | rychlosti a vypnutim vystupu ménice. PM Motor auto-tuning
serva pfi zast. 0: Zadani dat motoru
- Zpozdéni brzdy| Nastavuje zpoZzdé&ni mezi povelem Start a 1: Stacionarni auto-tuning
S1-06 ) e zp p : S .
pfi startu povelem pro brzdu. 2: Stacionarni auto-tuning - odporu statoru
T — T Volba rei 3: Stacionarni Auto-tuning parametrd
S1-07 | ZpoZdéni brzdy Nastavuje zpozdéni mezi dosazenim 1201 olba rezimu pro pocateéni detekci mag. pole
pi zastaveni | nulové frekvence a vypnutim brzdy. auto-tuningu | 4. stacionarni auto-tuning offset
Kompenzace skluzu enkodeéru
IMENOVItA 10: Rotaéni auto-tuning offset
$2-01 Nastaveni jmen. otaéek motoru v ot./min. enkodéru
.rychlost motoru _ J 11: Rota&ni auto-tuning konstanta EMF
Zesileni komp. | Uréuje zesileni kompenzace skluzu pro rezim [ Jmenovity | Nastaveni jmen. vykonu motoru dle
S2-02/ skluzu —motor /| motoru (S2-02) a generétoru (S2-03). T2-04 | yykon motoru | dat na &titku motoru.
S2-03 | generator. . _
Jmenovité Nastaveni jmen. napéti motoru dle
___| . T2:05 | napeéti motoru | dat na stitku motoru.
Optimalizace Startu a Zastaveni | [
Zesileni zero Nastavuje zesileni pro vytvoreni nulové T2-06 J?;izor\gg{oru lg]astav?r)l'kjmen. proudu motoru die
S3-01 |serval rychlosti pfi rozb&hu. Nastavte tak, aby pfitom P at na Stitku motoru.
. . nedochézelo k vibracim pfi rozb&hu. .08 Pocet pol Nastaveni poctu pola motoru dle
53.02 | Zesileni zero | Prevence rollbacku. Zvyste, pokud k nému motoru dat na Stitku motoru.
| serva 2 .docha2| a S3-01 je jiz nastaven. r0 " ZaKiadni T Nastaveni jmen. rychlost motoru die
Zesileni zero | Nastavuje zesileni pro vytvofeni nulové i rychlost motoru/ dat na Stitku motoru.
S3-03 |serva pii rychlosti pfi zastaveni. Nastavte tak, aby i ? i - P —
zastaveni nedochazelo k vibracim pii zastaveni. T2-10 Odpor 1 faze | Nastaveni odporu 1 faze vinuti statoru
| | statoru Ohm.
Funkce kratkého patra — short floor T2-11/ | I
T T g Indukénost i ~ ;
Volba funkce | 0: Neaktivni T2-12 d-osylq-osy Nastaveni indukénosti d-osy a g-osy v mH.
S5-01 | kratkého patra | 1: UmoZnéno T I ;
Jednotka 0: mV/min-1
T213 | emp 1: mVs/rad
| Indukované . ) .
T2-14 napéti EMF Nastaveni indukovaného napéti (back EMF)
| Rozligeni e .
T2-16 enkodéru Nastaveni rozliSeni enkodéru
T2-17 | Offset enkod. | Offset (pozice nul. pulzu) enkodéru
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Monitor Popis

U1-01 Zadana rychlost / frekvence (Hz)
uU1-02 Vystup. frekvence (Hz)

U1-03 Vystupni proud (A)

U1-05 ' Rychlost motoru (Hz)

U1-06 | Zadané vystupni napéti (VAC)
Uo7 | Napéti DC meziobvodu (VDC)

U1-08 | Vykon (kW)

| Monitor vstupl (0 — neaktivni, 1 — aktivni).

Ul-10= 00000000

Lqg
1 Digitalni vstup 1
(svorka S1 aktivovana)

Digitalni vstup 2
(svorka S2 aktivovana)

1 Digitélni vstup 3
(svorka S3 aktivovana)

U1-10 1 pigitaini vstup 4
(svorka S4 aktivovana)

1 Digitalni vstup 5
(svorka S5 aktivovana)

1 Digitalni vstup 6
(svorka S6 aktivovana)
1 Digitalni vstup 7
(svorka S7 aktivovana)
1 Digitalni vstup 8

(svorka S8 aktivovana)

| Monitor digit vystupu (0 — aktivni, 1 — aktivni).

Ul-11= 00000000
e L muttifunkent reléovy
Vystup (svorka M1-M2)

Multifunkéni reléovy
vystup (svorka M3 - M4)

Multifunkéni relévy
Ul-ll vystup (svorka M5 — M6)

Multifunkéni optoclenovy
vystup (svorka P1 - C1)

L—  Multifunkéni optoclenovy
vystup (svorka P2 — C2)

NepouZito

Relé poruchy
(MA-MC — NO, MB-MC - NC)

U1-09 Zadany kroutici moment (% jmen. momentu motoru)

Monitor Popis

U2-10 Zadany kroutici moment pfi piedchozi chybé

U2-11 | stav na vstupnich svorkach pfi pfedchozi chybé
u2-12 Stav na vystupnich svorkach pfipfedchozi chybé
U2-13 Provozni stav ménice pfi pfedchozi chybé

u2-14 | Doba kumulativni provozu pfi pfedchozi chybé
uU2-15 ' Vystup vnitfni Zadosti rychlosti

U2-16 | Proud g-osy motoru pfi pfedchozi chybé

u2-17 [ Proud d-osy motoru pfi pfedchozi chybé

U2-20 ' Teplota chladice pfi pfedchozi chybé

' Historie chyb

%3:0146‘2 Prvni az étvrta predchazejici chyba

%3?:?150512 P&ta a2 deséta predchéazejici chyba

U3-11 a2 | Kumulativni doba provozu pfi prvni az ¢tvrté posledni
u3-14 | chybé

U3-15 a7 | Kumulativni doba operace pfi paté az deséaté posledni
u3-20 chybé

*V historii chyb nejsou zaznamenavany nasledujici chyby:

CPFO00, 01, 02, 03, Uvl, a Uv2.
Monitor provozu

Kumulativni doba provozu

Monitor provozniho stavu ménice.

Ul-12= 00000000

t 1 chod
1 Nulova rychlost
1 smér dolt

u1-12

l Reset poruchy

1 Pii shodné rychlosti
1 menic pfipraven

1 Alarm

1 Porucha

U1-13 Uroven signalu na svorce Al
UL-14 | Uroven signalu na svorce A2
U1-16 | Vnitini zadost vystupni rychlosti
u1l-18 | Parametr chyby oPE

Zaznam poruch
u2-01 Aktuélni chyba
U2-02 | Pfedchozi chyba
U2-03 Zadana frekvence pfi pfedchozi chybé

U2-04 | Vystup. frekvence pfi pfedchozi chybé
U2-05 | Vystupni proud pfi pfedchozi chybé
U2-06 Rychlost motoru pfi pfedchozi chybé
u2-07 . Vystupni napéti pfi pfredchozi chybé

U2-08 Napéti DC meziobvodu pfi pfedchozi chybé

U2-09 Vykon pfi pfedchozi chybé

Cz33

U4-01
U4-24 | Pocet jizd (dolni 4 Cislice)
U4-25 | Poget jizd (horni 4 Eislice)
U4-26 | Max. proud pfi zrychlovani
u4-27 Max. proud pfi zpomalovani
U4-28 Max. proud pfi konstantni rychlosti
U4-29 Max. proud pfi dojezdové rychlosti
Volba DI/Dq Popis
Volby funkce digitalniho vstupu
3  Multifrekvence 1
4 Multifrekvence 2
5 | Multifrekvence 3
F . Nepouzito (nastaveno, kdyz svorka neni pouzita)
14 | Reset poruchy
20 to 2F Externi chyba; vstupni rezim: N.O. kontakt / N.C. kontakt
| Rezim detekce: Normalni/za provozu
50 | Nominalni rychlost (d1-19)
51 | Stfedni rychlost (d1-20)
52 | Dorovnavaci rychlost (d1-23)
53 | Nizka - dojizdéci rychlost (d1-26)
54 | Revizni jizda
56 | Zpétna vazba stykate motoru
79 Zpétna vazba brzdy
Volby funkce digitalniho vystupu
0 Za chodu
| (ZAP.: Chod nebo pfitomno napéti na vystupu)
6 | Ménig pfipraven
E | Porucha
F | Nepouzito
50 | ovladani brzdy
51 | Ovladani motorového stykade
58

| Stav vstupl bezpeéného zastaveni
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® V3eobecné chyby a alarmy
Poruchy a alarmy signalizuji problémy v ménici nebo ve stroji.

Méni¢ indikuje, Zze doSlo k alarmu, pfitom se zobrazi kéd alarmu a za¢ne blikat LED dioda ALM. Méni¢ mGze byt
podle alarmu vypnut / zablokovan.

Méni¢ indikuje, Ze doSlo k poruSe, pfitom se zobrazi kéd poruchy a za¢ne svitit LED dioda ALM. Vystup ménice
se vzdy okamzité vypne a motor se zastavi volnym dob&hem.

Pokud chcete alarm deaktivovat nebo vynulovat poruchu, zjistéte nejprve pfi¢inu problému, provedte napravu
a nakonec vynulujte méni¢ stisknutim tlac¢itka RESET na operatoru nebo vypnéte a zapnéte napajeni.

navodu.

Digitalni operator | AL [ FLT MozZna piigina I Naprava
Base blok SW funkce Base bloku je pfifazena k jednomu » Zkontrolujte zapojeni na dané svorce digit. vstupu
. digitalnimu vstupu a vstup je VYP. Méni¢ .
bb nepfijiméa v této dobé povel Start. « Zkontrolujte sekvenci nadrfazeného fizeni.

Bylo dosaZzeno omezeni momentu pfi zpomalovani
Chvba Fizeni po dobu delSi nez 3 s z alespori jednoho néasledujiciho
yba fizeni davodu:

CF 2 | - setrvagnost zat&ze je pfilis velka.
* omezeni momentu je nastaveno pfili§ nizko.
* parametry motoru nejsou spravné nastaveny.

 Zkontrolujte zatiZeni.

» Nastavte vhodnéjsi mez krout. momentu
(L7-01 az L7-04).

« Zkontrolujte nastaveni parametr(i motoru.

Chyba fidiciho

desky méni¢e « Vypnéte a zapnéte napéajeni ménice.
Problém v fidicim obvodu ménice. * Inicializujte ménic.

CPFO02 to 2 » Vyménte méni¢, pokud se zavada opakuje.
CPF24 .
Nelze resetovat Doslo k resetovani béhem povelu Start / Nahoru nebo | Vypnéte povel Nahoru a Dold a méni¢ vynulujte.
crsT 2 Dolu.
F1-04 je nastaven na 0, 1, nebo 2 a odchylka rychlosti | « Snizte zatizeni
. je vétsi nez hodnota v F1-10 po delSi dobu nez je « ProdluZte rampy.
Odchylka rychlosti nastaveno v F1-11. « Zkontrolujte mechanicky systém (mazani atd.)
{ » Zkontrolujte nastaveni F1-10 a F1-11
dEv F1-04 je nastaven na 3 a odchylka rychlosti je vétSi nez |« zkontrolujte brzdnou sekvenci a ujistéte se, ze
. hodnota v F1-10 po delSi dobu nez je je brzda plné oteviena na zacatku zrychlovani.

nastaveno v F1-11.

« Zkontrolujte zapojeni enkodéru

Ch){bva Smeru . e . ’ .  Zkontrolujte smér otac¢eni enkodéru. Provedte
otaceni . Odchylka rychlosti je vy3Si 0 30% a poZadovany smér tuning offsetu
43 momentu a zrychleni je opaéného sméru. « Snizte zatiieﬁi.
« Zkontrolujte brzdnou sekvenci.
Chyba sméru Smér rychlosti motoru a poZadovana rychlost jsou « Zkontrolujte zapojeni enkodéru.
otaceni 3 v opa¢ném sméru a odchylka je vétsi, nez je nastaveno | « Provedte tuning enkodéru.
V F1-19.  Zkontrolujte brzdnou sekvenci.
dv4
Nadmémé Zrychleni kabiny je vétsi, nez hodnota nastavena * Zkontrolujte nastaveni 01-20, 01-21 a 01-22.
zrychleni 3 | v parametru S6-10 po delsi dobu, ne je nastavenov | * Sefidte rampy - Sasy zrychleni a zpozdéni.
dvé S6-17. « Zkontrolujte, zda nastaveni v S6-10 neni pfiliS nizké.
Chyba povelu . L. N <
Nahoru/Dold _ Povel Nahoru a Doll byl zadan zaroveri po dobu delSi | zkontrolujte sekvenci a ujistéte se, Ze povel Nahoru a
EF 2 nez 500 ms. Dolli neni aktivovan sougasné.
Vnéjsi chyby « Externi chyba byla spusténa externim zafizenim « Zjistéte, pro¢ zafizeni vyhodilo EF. Odstrarite
EF03 az 3 3 pr_o_stfeo!nictvim jed_noho z Qigitﬁllnich vstupll (S3 az S8).| pfi¢inu a \_/ynulujte zéygdu. o ]
EE08 « Digitalni vstupy nejsou spravné zadany. « Zkontrolujte funkce pfifazené digitalnim vstupim.
Zadana rychlost Parz’imve'zvtr di-18 je nastaven na 3, signal nizké rychlov;ti « Zkontrolujte vstupy volby rychlosti.
rychlqst . frent Fn[i]azr?n k d'g't?!mmg \llstupL: (Hlll;'clj:' # 53) a pfi « Zkontrolujte sekvenci. Ujistéte se, Ze rychlost byl
ChyFblL rpyocvheioust anoru a Dolu nebyla zvolena zadna zvolena pred zadanim povell Nahoru nebo Dold.
r .
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Digitalni operator | AL | FLT

Mozna pfic¢ina

Naprava

* Unikajici svodovy proud prekrog¢il 50% jmen.

* Zkontrolujte vystupni okruh a motor, zda nedoslo

nastavena v F1-09)

Zemni zkrat ) vystupniho proudu ménice. ke zkratu nebo neni poskozena izolace.
GF 2 | « Izolace kabelu nebo motoru je poskozena. ' Vymeéfite véechny poskozené &asti.
» Nadmérna rozptylova kapacita na vystupu ménice. « Snizte nosnou frekvenci.
Bezpecné « Zkontrolujte sekvenci signald na vstupech bezpe¢ného
zastaveni Oba vstupy bezpeéného zastaveni jsou otevfeny. zastaveni. Odstrafite pficinu a znovu spustte.
Hbb 2 Vystup ménice je bezpeéné zastaven a motor * Svorky HC, H1, a H2 musi byt propojeny, jestlize se
nelze nastartovat. funkce bezpeéného zastaveni nepouZziva.
Vystup ménice je blokovan, pouze jeden ze vstupl . - . " .
Chyba obvodu bezpecnostniho zastaveni otevien (normalné by mely ° Zkontr_o Iu!te ,Z,gP‘?Je”' vst’upu bezpe cn’elh(v)’ g'aﬁgavem,
bezp. zastaveni byt oba vstupni signaly H1 a H2 oteviené). propojeni s fidicim systemem a signaly fidiciho
9| « jeden kanal je vniting poskozen a nevypina, systemu. . )
HbbF ani po vypnuti externiho signalu. . Pokuvdv5|gnezly_1vsou spravné a alarm trva,
* Pouze jeden kanal je vypnut fidicim systémem. vymente menic.
Ztréta vystupni * Vgléslitégginlgabel je odpojen nebo vinuti motoru je « Zkontrolujte vykon motoru a ménice.
faze 3 . [\)/odiée na : StUDU ménice isou LVolnén « Ujistéte se, vSechny kabely jsou fadné pfipojeny
p Vystupu menice s . ke spravnym svorkam.
LF * VVykon motor je nepfiméfeny (< 5% proudu ménice).
* Zkontrolujte vystupni okruh a motor, zda nedoslo
* Zkrat nebo zemni spojeni na strané vystupu ménice. k? zkratu n(?bo neni E)gskozena izolace. Vyménte
« Zatizent je pfilis velké. veechny poSkozene Casti. ,
Nad g « Rampy jsou pfilis kratké « Zkontrolujte, zda stroj neni poSkozen (ozubeni atd.) a
adprou : & S & dil
P 5 » Nespravna data motoru nebo nastaveni V/f kfivky. . \L/J)g?s]teér:éesgosiléojiegrezg!ﬁcela oteviena
oC * Motorovy stykac byl sepnut za chodu menice. * Zkontrolujte nastaveni ramp v C1- OO a C2- OO .
* Zkontrolujte nastaveni V/f kfivky v E1- OO.
* Zkontrolujte sekvenci u vystupniho stykace.
L L L . * Zkontrolujte nastaveni napajeni enkodéru na
Chyba pfenosu . l}lesprz,:\vne napajeci napéti enkodéru. dopliikové karts.
dat enkodéru D : ﬁlpatmf typ enkodéru. Kodé « Zkontrolujte zapojeni enkodéru, pfedevsim zapojeni
oFx53 espravne zapojeni enkoderu. sériového Signélu.
Chyba enkodéru « Ruseni signalu enkodéru. Zkontrolujte zapojeni enkodéru a ujistéte se, Ze stinéni
OEx54 2 |+ Nespravné zapojent. kabelu enkodéru je spravné uzemnéno.
p S , * Zkontrolujte okolni teplotu, a pokud tfeba nainstalujte
L — » Okolni teplota je pfili§ vysoka. chladici zafizeni
fehr . ici il i : L o
Chlad!g'ventllzva_tg)rvnefunguje. » Zkontrolujte chladici ventilator.
- Q |* Chladidje znecisten. * Vycistéte chladic.
oH nebo oH1 * Tok vzduchu k chladici je omezen. « Zkontrolujte cesty vzduchu k chladigi.
Ptetizeni motoru « Zatizeni motoru je pfilis velké. * Zkontrolujte mechanismus vytahu.
= | * Rampy jsou piilis kratke. * Zkontrolujte prabéh Start - Stopu.
oL1 « Hodnota jmenovitého proudu motoru nenf spravna. * Zkontrolujte nastavenf jmen. proudu.
« Zkontrolujte zatizeni.
Pretieni ménice « Zatizeni je pilis velke. . Uji%étel se, Zze méni¢ je dostate¢né velky, aby zvladl
3 |+ Ménig je piilis maly. zatizeni. o o
oL2 « Velky kroutici moment pfi nizké rychlosti. « Pretizitelnost ménice je u nizkych rychlosti snizena.
Snizte zatiZzeni nebo zvétSete velikost ménice.
PFep_éti DC « Napéti v DC meziobvodu pili& vzrostlo. . Ujis}éte: se, Zze brzdny odpor a tranzistor funguji
meziobvodu » Hodnota brzdného odporu neni spravna. spravne. P .
o 3 |+ Brzdny tranzistor nebo odpor je vadny « Zkontrolujte nastaveni parametri motoru a nastavte
ov * Nestabilni fizeni motoru v OLV. ko__ernzam mo[nfentu §I_<Iugu. . e
« Vstupni napéti je pilis vysoké. « Ujistéte se, napéti napajeni odpovida specifikacim
ménice.
Nadmérna 5 F1-03 je nastaven na 0, 1, nebo 2 a rychlost motoru « Zkontrolujte a nastavte rychlostni smy¢ku (C5- OIO)
rychlost presahuje hodnotu v F1-08 na delSi dobu v F1-09)) « Pokud se pouziva externi signal zadané rychlosti
F1-03 je nastaven na 3 a rychlost motoru (analogovy atd.), ujistéte se, signal je v pofadku.
0S . pfesahuje hodnotu F1-08 na del3i dobu, nez je * Zkontrolujte nastaveni v F1-08 a F1-09.
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Digitalni operator | AL FLT Mozna pfic¢ina Néprava
) ’ . . - PP * Zkontrolujte zapojeni motoru.
Ztrata vstupni Pokles vstupniho napéti nebo nevyvazena faze. « Ujistéte se, Ze vdechny Srouby na svorkach
faze . « Jedna ze vstupnich fazi chybi. ménice a motory i Fadné dotazen
Q1. Vodi¢e na svorkach ménice jsou volné. enice a motoru JSou fadne dotazeny.
PF * Zkontrolujte vykony motoru a ménice.
Enkodér _ F1-02 je nastaven na 0, 1, nebo 2 a nenf signal z * Zkontrolujte zapojeni enkodéru a pokud tfeba,
dooi 2| enkodéru po dobu delsi, neZ je nastavena v F1-14. opravte ho.
odpojen : S _ « Zkontrolujte napajeni enkodéru.
PGo F1-02 je nastaven na 3 a neni signal z enkodéru po « Zkontrolujte ovladaci sekvenci. Zkontrolujte, zda se
dobu delsi, nez je nastavena v v F1-14. brzda zcela odbrzdi pfed zagatkem zrychlent.
Chyba brzdného| I , . P .
transistoru _ | Vnitinf brzdny transistor je pokozen nebo brzdny * Ujistéte se, brzdny odpor je spravné zapojen.
2| odpor je nespravné zapojen. * Vypnéte a zapnéte napajeni.
r « V pfipadé opakovani zavady vymérite ménic.
Cthib? odeztvy Zpétna vazba od stykage motoru nepfisla v dobé * Ujistéte se, Ze stykaC motoru spravné funguje.
Stykace motoru 3 | nastavené v S1-10. « Zkontrolujte nastaveni v S1-10.
SE1 « Zkontrolujte zapojeni zp. vazby styka¢e motoru.
Chyba rozbéh. ; ; . e  Zkontrolujte zapojeni motoru.
proudu 2 Vystupni proyddpr| rozbéhu je nizsi nez 25% proudu « Zkontrolujte styka¢ motoru a sekvenci stykace.
motoru naprazdno. ujistéte se, pfi startu spina spravng.
SE2
Chyba vystup. . ; ani
proudu Vystupni proud za provozu je nizsi nez 25% proudu Zkontrolu!te zapojeni motoru. . .
2 | motoru naprazdno « Zkontrolujte styka¢ motoru a sekvenci stykace.
' Ujistéte se, Ze pii provozu nerozpina.
SE3
Chyba odezvy ) . L
brzdy _ Povel ovladani brzdy je pouZit, ale nastaveni zpétné « Ujistéte se, e brzda a jeji spinage funguji spravné.
Es 2 | vazby nebylo zménéno, signal neprichazi spolehlivé. « Zkontrolujte nastaveni a vstup zpétné vazby brzdy.
Chyba polohy ] ) ) * Zkontrolujte par. rychlostni smycky (C5- OO) a
pii startu 5 Motor sev_pﬂ startu ppotoéﬂ pfilis daleko od nulové v pfipadné ji nastavte.
polohy pfi provadéni funkce zero servo. « Zkontrolujte nastaveni zero serva (S3-01/02/03).
SVE * Provéite piipadné zaruSeni signalu enkodéru.
Podpéti DC » Napéti na DC meziobvodu pokleslo pod droven
meziobvodu detekce podpéti (L2-05) *Zkontrolujte napéjeni sit.
Uvl 1K V)’/pa(_jek napéjgnl’ nebo ztrata vstupni faze. « Ujistéte se, Ze sit poskytuje dostateéné napéti.
(Uv) » Napéjeni je pfilis mékké.
Podpéti .
fizeni n'?éniée S Ridici deska ma malé napéti. . Vypnlt(“et_e a zapnéte ménic¢. Zkontrolujte, zda se chyba
neopakuije.
Uv2 » Pokud se chyba opakuje, méni¢ vymérite.
Chyba nabijeciho
yobvoduj ) Nabiieci obvod DC iobvod i Sk * Vypnéte a zapnéte méni¢. Zkontrolujte, zda se chyba
) abijeci obvod pro meziobvod je poskozen. neopakuije.
uv3 » Pokud se chyba opakuje, méni¢ vyménte.

® Programovaci chyby

K chybé programovaciho operatoru (OPE) dojde tehdy, kdyzZ je nastaven nevhodny parametr nebo nastaveni
Parametru jen nespravné provedeno. Kdyz se zobrazi chyba OPE, stisknéte tlacitko ENTER, pro zobrazeni U1-18.
Na monitoru U1-18 se zobrazi parametr, ktery chybu OPE zpUsobil.

Digitalni operator

Mozné pfi¢ina

Naprava

oPEO1 Vykon ménic¢e a nastavena hodnota v 02-04 si neodpovidaji. | Nastavte v 02-04 spravnou hodnotu.

Parametry jsou nastaveny mimo pfipustny rozsah.

0oPEO2 Nastavte parametry na spravné hodnoty.

Protikladné nastaveni je pfifazeno do multifunkénich

kontaktnich vstupli H1-03 az H1-08.

* Stejné funkce je pfifazena dvéma vstupum (mimo
“vnéjsi chyba” a “nepouzito”).

« Vstupni funkce, ktera musi byt nastavena v kombinaci s
jinou funkci je nastavena samostatné.

« Jsou nastaveny vstupni funkce, které nelze pouzit
souéasné.

* Opravte veSkera nespravna nastaveni.

oPEO3 « Viz Technicky néavod.

YASKAWA L1000A Navod na obsluhu Cz36



8 ODSTRANOVANI ZAVAD

Digitalni operator

Mozna pfic¢ina

Naprava

Zdroj povelu Start nebo zadana rychlost je pfifazen

« Nainstalujte pozadovanou op¢ni kartu.

oPEO5 dopliikové karté (b1-01 nebo b1-02 = 3), avSak karta neni « Opravte hodnoty nastavené v b1-01 a b1-02.
nainstalovana.
oPE06 Byl zvolen Fidici reZim, ktery vyZzaduje instalaci enkodéru, « Pfipojte enkodér.
avSak enkodér neni nainstalovan (A1-02 = 3 nebo 7). « Opravte hodnoty nastavené v A1-02.
oPEO7 H3-02 a H3-10 jsou nastaveny na stejnou hodnotu » Opravte nespravna nastaveni.
(mimo nastaveni 0 a F). « DalSi podrobnosti viz Technicky navod.
?y_la'nastgyena funvk'ce, kterou neni nv102no ve zvqleném . . |+ Opravte nespravna nastaveni.
oPEOS8 fidicim reZimu pouZit (tato chyba se ¢asto objevuje po zmeéné |, psi podrobnosti viz Technicky névod.
fidiciho rezimu).
[ I kiivk L * Zkontrolujte nastaveni U/f kfivky.
oPE10 Nastaveni U/t kfivky neni spravne. « Dal$i podrobnosti viz Technicky navod.

® Chyby pfi auto-tuningu

Digitalni operator

Pficina

Naprava

Data motoru nejsou spravna. Data motoru nejsou platna
(napf. zakladni frekvence a zékladni rychlost nesouhlasi).

Er-01 Data znovu zadejte a zopakujte auto-tuning.
Minoritni zavada
« Zapojeni neni spravné. . L,
Er-02 « Baseblok je pfitomen nebo rozepnuté vstupy bezpegného | Zontrolujte zapojeni.
zastaveni.
Er-03 Stisknuti STOP tlacitka a ukonéeni auto-tuningu. Zopakujte auto-tuning.
Chyba odporu
* Nespravna vstupni data.
Er-04 « Auto tuning prekrocil povoleny ¢asovy limit.
* Vypoctené hodnoty jsou mimo rozsah.
_Cg)(]k;zr? érovus(zﬂ pr;?%r:tzadno « Zkontrolujte vstupni data.
Er-05 « Auto tuning prekrocil povoleny ¢asovy limit. + Zkontrolujte zapojent. . .
« Vypottené hodnoty jsou mimo rozsah.  Data znovu zadejte a zopakujte auto-tuning.
Chyba jmenovitého skluzu
« Chybna vstupni data.
Er-08 « Auto tuning piekrogil povoleny gasovy limit.
« Vypoctené hodnoty jsou mimo rozsah.
Chyba zrychleni * Prodluzte rampy. ZvySte C1-01 pokud je nastaveno v s,
Er-09 Motor se nezrychluje dle dané rampy. snizte C1-01, pokud je nastaveno m/s>.
« Zkontrolujte meze momentu v L7-01 a L7-02.
Chyba rychlosti motoru. * ProdluZte rampy. ZvySte C1-01 pokud je nastaveno v s,
Er-11 Pozadovany kroutici moment je pfilis velky. snizte C1-01, pokud je nastaveno m/sz.
» Pokud mozno odpojte zatéz.
« Zkontrolujte zapojeni. Ujistéte se, Ze styka¢ motoru je pfi
Chyba detekce proudu ladéni sepnut. Lo i
« Jedna nebo viechny vystupni faze chybf. * Ujistéte se, Ze, velikost ménice vhodna pro motor.
Er-12 + Proud je bud pfili§ nizky, nebo prekracuje jmen. hodnotu | * Zkontrolujte zatizeni. (provedte auto-tuning
ménice bez ??t'zenf r)(:)bo s velmi malym zatizenim.)
« Snimaée proudu jsou vadné. * Vymeiite ménic.
. . . « Zkontrolujte vSechna zapojeni a opravte chyby.
Chyba rozptylové indukénosti . L « Zkontrolujte jmenovity proud motoru, ktery byl zadan v
Er-13 Mé&ni€¢ nemohl dokong&it méfeni rozptylové indukénosti po T1-04 pro auto-tuning.
dobu 300 s. « Zkontrolujte jmenovity proud motoru, ktery je uveden na
vyrobnim §titku motoru, a zadejte spravnou hodnotu.
Hodnota konstanty indukovaného napéti je
Er-18 mimo pfipustny rozsah nastaveni.
) ) e Zkontrolujte data, ktera byla zadana do parametrt T2- OO
Hodnota konstanty indukované napéti v E5-08 nebo a provedte znovu auto-tuning
Er-19 E5-09 je mimo pfipustny rozsah nastaveni. '
Er-20 Ladéni odporu statoru se pokousi nastavit hodnotu do
r'_

E5-06 mimo pfipustny rozsah nastaveni.

Cz37
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Digitalni operator

Pricina

Naprava

Motor dobihal pfi provadéni auto-tuningu.

Ujistéte se, Ze se motor UpIné zastavil. Zopakujte auto-
tuning.

Bud motor nebo enkodér neni spravné zapojen.

Zkontrolujte zapojeni motoru a enkodéru. Zopakujte auto-
tuning.

Er-21 Smér enkodéru neni spravné nastaven, nebo pocet Zkontrolujte smér a po¢et impulst nastavenych pro enkodér.
impulzi enkodéru je nespravny. Zopakuijte auto-tuning.
Enkodér je poskozen Zkontrolujte V)’/s_tupni signal z enkodéru pfipojeného k
' motoru. Pokud je enkodér poSkozen, vyménte ho.
Potatedni ladéni offsetu ziistilo. e offset enkodé | * Provedte rota¢ni ladéni offsetu enkodéru.
Er-22 ()I(Eatel;:nl at,gnl 0 setu Zjistilo, ze ofiset enkoderu neize  Pokud je pouZita karta PG-X3 s inkrementalnim enkodérem,
nalezt bez otacent motoru. vymeérite enkodér za absolutni enkodér.
Er-23 Byla detekovén:a prilis velkévcr]yba pfi pok_usu nalézt Provedte rotaéni ladéni offsetu enkodéru.
polohu rotoru béhem nerota¢niho autotuningu.
Alarm Jmenov |Vt('eho prou du, " . « Zkontrolujte nastaveni U/f. kifivky
* Momentova Zadost pfeséhla pfi auto-tuningu 20%. « Provedte auto-tuning bez zatizeni
Endl « Vypocitany proud motoru naprazdno je nad 80% . 9 " .
; "  Zkontrolujte vstupni data a zopakujte auto-tuning.
jmenovitého proudu motoru.
Koeficient saturace magnetického obvodu motoru « Zkontrolujte vstupni data.
End2 * Vypocitané hodnoty koeficientu mimo rozsah. « Zkontrolujte zapojeni motoru.
* Nespravna zadana data. « Provedte auto-tuning bez zatizen.
End3 Alarm nastaveni jmenovitého proudu Zkontrolujte vstupni data a zopakuijte auto-tuning.
Chyba Wpoétu skiuzu « Ujistéte se, Ze data zadana pro auto-tuning jsou spravna.
End4 N yoéit\:aynp' skluz ie mimo biibustny rozsah * Provedte rota¢ni auto-tuning. Pokud to neni mozné, provedte
yp Y ] prip y ' stacionarni auto-tuning 2.
Chyba vypoétu odporu * Zkontrolujte data zadana pro auto-tuning.
End5 Vypogitana hodnota odporu je mimo pfipustny rozsah. * Zkontrolujte motor a kabel motoru, zda nejsou poskozeny.
Alarm rozptylové indukénosti . . .
End6 Hodnota rozptylové indukénosti je mimo pfipustny rozsah. Zkontrolujte data zadana pro auto-tuning.
Alarm proudu naprazdno
« Zadana hodnota proudu naprazdno je mimo * Zkontrolujte a opravte vadné zapojeni motoru.
End7 pfipustny rozsah. « Zkontrolujte data zadana pro auto-tuning.

« Vysledky auto-tuningu jsou mensi nez 5% jmenovitého
proudu motoru.
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9 FUNKCE VSTUPU BEZPECNEHO ZASTAVENI

Tato kapitola kratce objasnuje funkci bezpeéného zastaveni a jeji pouZiti pfi instalaci zdvize. DalSi podrobnosti
jsou uvedeny v Technickém navodu nebo kontaktujte svého dodavatele ménice.

® Specifikace

Obvod bezpec¢ného zastaveni se sklada ze dvou nezavislych hardwarovych vstupnich kanald, které dokazou zablokovat
vystupni transistory. Funkce zastaveni je ve shodé s kategorii zastaveni 0, jak je definovana v EN60204-1
(nekontrolované zastaveni odpojenim napajeni), a pferuseni krouticiho momentu “Safe Torque OFF”, jak je definovano
v IEC61800-5-2. Vstupy bezpeéného zastaveni jsou zkonstruovany tak, aby splfiovaly pozadavky EN954-1/1SO13849-1,
kategorie 3 a IEC61508, SIL2.

Vst it Dva vstupy bezpeéného zastaveni a 1 vystup EDM dle EN61800-5-1, EN954-1/
SR L Ly 1S013849 Kat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Tfida izolace: tfida 1.
Reakéni doba Doba od vypnuti vstupu po zablokovani vystupu ménice je mensi nez 1 ms.

Pravdépodob- | Nizka Cetnost pozadavku PFD = 5.15E*
nﬁsévyskytu Nizk& nebo stéla etnost PFH = 1.9E°
HANIEL pozadavku

- = e f? ZpUsob bezpeéného zastaveni spliiuje vSechny pozadavky vykonnostni Grovné d

Uroven zabezpeceni (PLd), jak je definovano v 1SO13849-1 (véetn& DC z EDM).

® Opatieni

NEBEZPECI! Nespravné pouZiti funkce bezpe&ného zastaveni mize zpisobit vaZzné ublizeni na zdravi nebo dokonce smrt. Ujistéte se, Ze cely
systém nebo strojni zafizeni, u kterého se funkce bezpeéného zastaveni pouziva, splfiiuje bezpe¢nostni pozadavky.

NEBEZPECI! Pfi pouZiti PM motoru, i kdyZ je vystup méniée blokovan funkci bezpe&ného zastaveni, mize porucha dvou vystupnich transistor(
zpusobit protékani proudu vinutim motoru a zpudsobit tak rotaéni pohyb rotoru o max. hel 180 stupnl (elektricky). Ujistéte se, Ze vyskyt popsané
situace nema zadny vliv na bezpecénost aplikace pfi pouziti funkce bezpe¢ného zastaveni.

Tato skute¢nost se netyka indukénich motor(.

NEBEZPECI! Funkce bezpeéného zastaveni blokuje vystup méniée, aviak neprerusi napajeni ménice a nemiZe elektricky izolovat vystup od vstupu.
VZzdy odpojte napajeni ménice, pokud provadite udrzbu nebo instalaci na vstupni strané ménice nebo na vystupni strané ménice.

NEBEZPECI! P pouZiti vstupt bezpeéného zastaveni se ujistéte, Ze jste odstranili propojku vodi&t mezi svorkami H1, H2, a HC, které byly
nainstalovany ve vyrobé meénice. Pokud to neprovedete, potom obvod bezpeéného zastaveni nebude fungovat a mize zpusobit zranéni nebo dokonce
smrt.

NEBEZPECI! V&echna bezpeénostni zatizeni (véetné bezpeéného zastaveni) je tfeba pravidelné kontrolovat. Pokud systém nepracuje korektné, mize
dojit moznych zranénim osob.

NEBEZPECI! Zapojeni, kontrolu a Gdrzbu vstupu bezpegného zastaveni smi provadét pouze kvalifikovany technik s dikladnou znalosti ménice,
navodu na obsluhu a bezpe¢nostnich norem.

POZNAMKA: Od okamziku rozepnuti vstupnich svorek H1 a H2, trvd max. 1 ms, neZ se zcela zablokuje vystup ménige. Sekvence nastavena pro spusténi
impulzu na svorkach H1 a H2 musi zajistit, aby obé svorky zlstaly rozepnuty pro dobu min. 1 ms, tak aby vystup ménice byl fadné zablokovan.

POZNAMKA: PFi pouZiti funkce bezpeéného zastaveni pouZivejte pouze filtry EMC doporugované v Instalaci filtru EMC na strané 10.

® EN81-1 — Zajisténi shody zapojeni s jednim motorovym stykadem
m Instalace

Obvod bezpeéného zastaveni je mozno pouzit pfi instalaci méni¢e do vytahového systému pouzivajici pouze jeden
motorovy styka¢ misto dvou. PFi implementaci tohoto systému je tfeba dodrzovat nasledujici pokyny pro zajisténi
shody s EN81-1:1998:

» Obvod musi byt navrzen tak, aby vstupy H1 a H2 rozeply a vystup ménice se zablokoval , pokud dojde k pferuseni
bezpecnostniho obvodu vytahu.

« Digitalni vystup méni¢e musi byt naprogramovan na funkci bezpeé¢ného zastaveni (H2-O00O= 58). Tento zpétny signal
musi byt vyuzit v kontrolnim obvodu stykace, ktery zabranuje dalSimu spusténi v pfipadé zavady v obvodu
bezpe&ného zastaveni nebo motorového stykace (svorky DM+ a DM- nelze pouzit).

« VSechny stykace a zapojeni musi byt navrzeny a zapojeny ve shodé s EN81-1:1998.

* Vstupy bezpeéného zastaveni H1 a H2 musi byt pouZzity pro aktivaci/deaktivaci ménice. Logika vstupl musi byt

nastavena narezim PNP (zdroj), tj. propojka S3 musi byt nastavena jako na nize uvedeném obrazku.
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Vnitfni napajeni

VnéjSi napajeni 24 VDC
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Na nize uvedeném obr. je pfiklad zapojeni.

Bezpecnostni
obvod

Povel pro fizeni
stykace

Ridici systém vytahu

Kontrola stykace
(povoleni restartu)

L4

Yaskawa
CIMR-LCXxXXxxX

H1 H2 HC Nahoru/Dolu;

Volba rychlosti ...
Stav vstupu %

bezpecéného zastaveni
(NC, H2-OO=58)

Pozn.:

1. vystup ménice je okamzité zablokovan, kdyZ se néktery ze vstupli H1 nebo H2 otevie. Aby nedoslo nekontrolovanému pohybu
vytahu, musi byt obvod navrzen tak, aby brzda vypinala okamzité, kdy se otevre svorka H1 nebo H2.

2. Vystup ménice je mozno aktivovat pouze tehdy, kdyz neni aktivni povel Nahoru ani Dold, tj. svorky H1 a H2 musi
byt zavieny pfed zadanim povelu Nahoru/Dold.

m Zobrazeni funkce bezpeéného zastaveni a digitadlniho operatoru

Nize uvedena tabulka objasnuje vystup méni¢e a zobrazeni stavu bezpe¢ného zastaveni v zavislosti na vstupech pro

bezpeéné zastaveni.

Stav vstupu bezpeéného zastaveni

Stav monitoru pro bezpeéné

Vstup 1, HI-HC Vaiup 2, H2-HC Sastavent (H2-00= 58) Stav vystupu ménice Zobrazeni digitalniho operatora
VYP. VYP. ZAP. Blokovan, “Moment nepfitomen.” Hbb (blika)
ZAP. VYP. ZAP. Blokovan, “Moment nepfitomen.” HbbF (blika)
VYP. ZAP. ZAP. Blokovan, “Moment nepfitomen.” HbbF (blik&)
ZAP. ZAP. VYP. Pfipraven k provozu Normalni zobrazeni
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