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YASKAWA A1000

Menic kmitoCtu vSeobecného pouziti
s vysoce vykonnym vektorovym fizenim

Strucna referencni prirucka

Typ: CIMR-ACOAL ]

Modely: Trida 200 V: 0,4 az 110 kW
Trida 400 V: 0,4 az 630 kW

Pro zajisténi spravného pouziti vyrobku si peclivé prectéte tuto
pfirucku a uschovejte ji pro rychlé vyhledani informaci a k provedeni
kontrol a udrzby. Zajistéte, aby koncovy uZivatel obdrzel tuto pfirucku.
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1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

Firma Yaskawa Electric dodava komponenty k pouZiti v nejraznéjSich pramyslovych aplikacich. Vybér a pouZiti
produkta firmy Yaskawa je odpovédnosti subjektu, ktery projektuje zafizeni, nebo koncového uZivatele. Firma Yaskawa
nepiebira Zadnou odpovédnost za zpisob zabudovani svych produkti do finalniho navrhu systému. Za zadnych okolnosti
nelze jakykoliv produkt firmy Yaskawa zabudovat do Zadného produktu nebo ndvrhu jako jediny nebo vyluény
bezpecnostni prvek. VSechny olvadaci prvky musi byt bez vyjimky navrzeny tak, aby byly chyby detekovany dynamicky
a za v3ech okolnosti doSlo k bezpe¢nému odpojeni ptislusného zatizeni. VSechna zatizeni, do nichZ bude zabudovéan
vyrobek firmy Yaskawa, musi byt dodana koncovému uZivateli s odpovidajicimi vystrahami a pokyny pro zajisténi
bezpec¢ného pouziti a provozu daného zarizeni. VeSkeré vystrahy, vydané firmou Yaskawa, museji byt ihned predany
koncovému uzivateli. Firma Yaskawa poskytuje vyslovnou zaruku pouze ve vztahu ke kvalité svych produkta z hlediska
shody se standardy a specifikacemi uvedenymi v priru¢ce. NENI POSKYTOVANA ZADNA DALSI ZARUKA, AT JIZ
VYSLOVNA NEBO PREDPOKLADANA. Firma Yaskawa nepiebira Zadnou odpovédnost za zranéni osob, $kody na
majetku, ztraty nebo naroky vzniklé v dasledku nespravného pouZziti svych produkti.

€ Platna dokumentace
Pro tizeni fady A1000 jsou k dispozici tyto piirucky:

Technicky manudl pro ménié A1000

Tato ptirucka poskytuje podrobné informace o nastaveni parametru, popisuje funkce fizeni a
specifikace MEMOBUS/Modbus. Tato piirucka slouzi k rozsieni funkci fizeni a umoziuje vyuzit
vyhody funkci pro vy3si vykon.

Struéna referenéni pfiruéka pro méni€ rady A1000 (tento dokument)

Nejprve si prectéte tuto piirucku. Tato piirucka je pribalena k produktu. Obsahuje zékladni informace
potiebné pro instalaci a elektrické zapojeni, a dale pak i prehled informaci o diagnostice poruch, Gdrzbé
a nastaveni parametra. Informace obsazené v tomto dokumentu slouZi k piipravé ménice na zkusebni i
zékladni provoz v dané aplikaci.

€ V3eobecné vystrahy

A\ VYSTRAHA

* Pred instalaci, provozem a provadénim servisu tohoto méniée je potieba si pieéist tuto piiru¢ku a porozumét
informacim v ni uvedenym.

* Je nezbytné dodrZovat veSkeré vystrahy, varovani a pokyny.

* VeSkeré prace musi provadét pouze osoby s prislusnou elektotechnickou kvalifikaci.

» Méni¢ musi byt instalovan v souladu s touto p¥iruékou a mistnimi predpisy.

Dbejte bezpeénostnich informaci uvedenych v této piiruéce.

Za veskera zranéni nebo Skody na zatizeni vzniklé v dusledku zanedbani vystrah uvedenych v této piirucce nese
odpovédnost provozovatel.

Bezpecénostni informace, obsaZzené v této prirucce, jsou oznaceny podle nasledujici konvence:

A\ VYSTRAHA

Upozoriiuje na nebezpeénou situaci, ktera, nebude-li ji zabranéno, mize mit za nasledek smrt nebo vazné
zranéni.

A\ VAROVANI

Upozoriiuje na nebezpeénou situaci, ktera, nebude-li ji zabranéno, mize mit za nasledek lehké nebo stiedné
tézké zranéni.
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1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

UPOZORNENI

Upozoriiuje na zpravu o poSkozeni majetku.

€ Bezpeénostni vystrahy

A\ VYSTRAHA
Nebezpeéi zasazeni elektrickym proudem

Nepokousejte se méni¢ upravovat nebo pozméiovat jakymkoli zpasobem, ktery neni popsan v této piiruéce.

Spole¢nost Yaskawa nenese odpovédnost za Skody vzniklé v dusledku jakychkoliv Uprav vyrobku provedenych
uZivatelem. NedodrZeni tohoto pokynu muZe vést ke smrti nebo vaznému zranéni v disledku provozovani
poSkozeného zatizeni.

Nikdy nep¥ipojujte ani neodpojujte kabely, pokud je zapnuto napajeni ménice.

NedodrZeni tohoto pokynu maZze vést ke smrti nebo vaZznému zranéni.

Pred ptipojovanim svorek odpojte od zatizeni veSkeré napéjeni. Vnitini kondenzator zastava nabity i po odpojeni
zdroje napajeni. LED dioda indikujici nabiti zhasina pote, co napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod 50 VDC.
Abyste predesli zasazeni elektrickym proudem, vyckejte po zhasnuti vSech indikatort jeste alespon pét minut a zméite
napéti stejnosmeérného meziobvodu pro potvrzeni bezpeéné Urovné napéti.

Neopravnénym osobam musi byt p¥istup k méniéi znemoznén.

Nedodrzeni tohoto pokynu mutize vést ke smrti nebo vaznému zranéni.

Instalaci, zapojovani, provoz a udrzbu ménice frekvence mohou provadét pouze osoby s prislusnou elektrotechnickou
kvalifikaci, které jsou obezndmeny s problematikou ménic¢t frekvence.

Béhem zapnutého napéjeni neodstraiujte kryty ani se nedotykejte obvodovych desek. Neodpojujte Zadné
vodice, ovladaci panel nebo konektory.

Nedodrzeni tohoto pokynu muze vést ke smrti nebo vaznému zranéni. Pied provadénim servisnich praci odpojte ménic¢
od v3ech napéjecich zdroju a zkontrolujte ptipadnou ptitomnost nebezpe¢ného napéti.

Vzdy uzemnéte zemnici svorku na strané motoru.
Nespravné uzemnéni by mohlo mit pti kontaktu s kostrou motoru za nasledek vazné zranéni nebo dokonce smrt.

P¥i provadéni praci na méniéi nenoste volny odév a Sperky a pouzivejte ochranu zraku.

NedodrZeni tohoto pokynu maZe vést ke smrti nebo vdZznému zranéni.

Pred zahajenim praci na ménici sejméte vSechny kovové predméty, jako napiiklad hodinky a prsteny, zajistéte volny
odév a nasad’te si ochranné bryle.

Nikdy nezkratujte vystupni obvody ménice.

Nezkratujte vystupni obvody ménice. NedodrzZeni tohoto pokynu muze vést ke smrti nebo vaznému zranéni.

Ujistéte se, Ze ochranny uzemmovaci vodi¢ vyhovuje elektrotechnickym standardiam a mistnim bezpeénostnim
piredpisam.

Je-li osazen filtr EMC nebo u modeli CIMR-AO4A0414 a vétSich hodnota svodového proudu piesahuje 3,5 mA.
Proto musi byt podle standardu IEC 61800-5-1 zajisténo pro piipad pieruseni ochranného uzemnovaciho vodice
automatické odpojeni napajeciho zdroje, nebo musi byt pouzit ochranny uzemnovaci vodi¢ s priafezem alespon 10
mmz2 (Cu) nebo 16 mm2 (Al).

Pouzivejte odpovidajici zafizeni na sledovani/detekci zbytkového proudu (RCM/RCD).

Tento méni¢ maze zpasobit se stejnosmérnymi soucastkami zbytkové napéti v ochranném uzemnovacim vodici. V
situacich, kdy se pro piipad piimého nebo neptimého dotyku pouZivé ochrana fizena zbytkovym proudem nebo je
ochrana zajistovana sledovacim zatizenim, vZdy pouzivejte RCM nebo RCD typu B podle standardu IEC 60755.
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1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

A\ VYSTRAHA
Nebezpeéi nahlého pohybu

Béhem rotaéniho automatického ladéni (Auto-Tuning) se nezdrzujte v blizkosti motoru. Motor miize
neo¢ekavané zacit pracovat.

Béhem automatického spusténi ménice se muZe stat, Ze se motor zac¢ne nahle pohybovat. Takova situace miZe vyustit
ve vaZné nebo dokonce smrtelné zranéni.

Po privedeni napéti se miize pohon neoéekavané spustit, coz mizZe mit za nasledek vazné nebo dokonce smrtelné
zranéni.

Pied pfivedenim napéti se ujistéte, Ze se v prostoru menice, motoru a stroje nenachéazeji Zadne osoby. Pied ptipojenim
napajeni k menici zajistéte kryty, spojky, kliny htidele a zatéz stroje.

Nebezpeéi pozaru

PouZivejte pouze odpovidajici napéajeci zdroj.
NedodrZeni tohoto pokynu muze vést ke smrti nebo vaznému zranéni v dasledku poZaru.
Pred pripojenim napajeni zkontrolujte, zda se jmenovité nap&ti ménice shoduje s napétim pouzitého napajeciho zdroje.

P¥i instalaci, opravé nebo udrzbé ménice nepouzivejte nevhodné horlavé materialy.

Nedodrzeni tohoto pokynu mtZe vést ke smrti nebo vaznému zranéni v dasledku pozaru. Méni¢ pripevnéte ke kovovému
nebo jinému nehoflavému materialu.

Nepripojujte stiidavé sit'ové napéti k vystupnim motorovym svorkam meénice.

NedodrZeni tohoto pokynu muze vést k vaznému nebo smrtelnému zranéni v dasledku poZéaru nebo poSkozeni motoru

po piilozeni sit'ového napéti na vystupni svorky.

* Nepiipojujte stridavé sit'ové napéti k vystupnim svorkam U, V a W.

* Ujistete se, Ze jsou napéjeci vodice ptipojeny ke vstupnim svorkam hlavniho obvodu R/L1, S/L2, T/L3 (nebo R/L1 a
S/L2 pti pouZziti jednofazového napéjenti).

V3echny svorky utahujte specifikovanym utahovacim momentem.

Uvolnéna elektricka spojeni mohou mit za nasledek smrtelné nebo vazné zranéni zpisobené pozarem vzniklym
nasledkem ptehiéati téchto spojeni.

Nebezpeéi rozmackani

P¥i piepravovani méniée pomoci zvedaciho zarizeni pouzivejte zvedaci zafizeni uréena k tomuto Géelu.

MEw e

Nevhodné zvedaci zafizeni muze zapticinit vdZné zranéni v dasledku spadnuti ménice.

Jerab nebo zvedaci zafizeni pro piepravu méniée smi obsluhovat pouze kvalifikovana obsluha.
Nedodrzeni tohoto pokynu muZze vést ke smrti nebo vaZznému zranéni v dasledku padu zatizeni.

A\ VAROVANI
Nebezpeéi rozmackani

Nezvedejte méni¢ za piedni kryt.

NedodrZeni tohoto pokynu muze vést k lehkému nebo stredné téZzkému zranéni v dasledku padu hlavniho télesa
menice.

Nebezpeéi popaleni

Nedotykejte se chladi¢e nebo brzdného odporu, dokud neuplyne doba ochlazovani po odpojeni napéjeni.
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1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

UPOZORNENI

Nebezpeéi poSkozeni zaFizeni

P¥i manipulaci s méni¢em a s deskami s elektrickymi obvody dodrZujte postupy na ochranu pied
elektrostatickymi vyboji (ESD).
Nedodrzeni tohoto pokynu muze vést k poSkozeni obvodi ménice elektrostatickym nabojem.

Nikdy nepripojujte nebo neodpojujte motor k/od ménice, dokud je vystup ménic¢e pod napétim.
Nesprévna sekvence spousténi ménice by mohla mit za nésledek poskozeni ménice.

Neprovadéjte na ménici zkousku izolaéniho stavu prilozenym napétim.

Menice obsahuji polovodicové prvky, které nejsou konstruovany pro vysoké napéti a mohlo by dojit k jejich poskozeni
nebo zniceni.

Je-li zatizeni poSkozeno, neuvadéjte jej do provozu.

NedodrZeni tohoto pokynu mtzZe zptsobit dalsi poskozeni zatizeni.

Nepfipojujte ani nespoustéjte Zadné zatizeni s viditelnym poSkozenim nebo chybé&jicimi soucéastmi.

Pokud praskne pojistka nebo sepne zarizeni na sledovani/detekci zbytkového proudu (RCM/RCD), zkontrolujte
elektrické zapojeni a vybér perifernich zarizeni.

Pokud po provedeni vy3e uvedenych kontrol neni mozné zavadu identifikovat, kontaktujte svého dodavatele.

Pokud praskla pojistka nebo sepnulo zarizeni na sledovani/detekci zbytkového proudu (RCM/RCD),

nespoustéjte meéni¢ diive nez po uplynuti 5 minut a po zhasnuti kontrolky CHARGE (Nabijeni), ani nespinejte
ihned periferni zafizeni.

Zkontrolujte elektrické zapojeni a vybér perifernich zatizeni a zjistéte pricinu.

Pokud nelze pticinu zjistit, kontaktujte pied restartovanim ménice nebo perifernich zatizeni svého dodavatele.

V piipadé modeli CIMR-ALO4A0930 a 4A1200 nezapomeiite nainstalovat pojistku a zarizeni na sledovani/
detekci zbytkového proudu (RCM/RCD).

NedodrZeni tohoto pokynu muze vést v piipadé vadného ménice k vaznému poskozeni zatizeni.

Pro pFipojeni ovladacich vodi¢a pouZivejte stinéné kabely.

NedodrZeni tohoto pokynu muazZe mit za nasledek elektrické ruseni a s nim souvisejici poruchovost systému. PouZivejte
stinéné kroucené dvojlinky a stinéni pifipojte k zemnici svorce ménice.

Dily nebo zarizeni pFipojujte ke svorkam brzdného tranzistoru v méniéi opatrné.

Nedodrzeni tohoto pokynu muize vést k poSkozeni ménice nebo brzdného obvodu.

Pri ptipojovani brzdného prislusenstvi k ménici dasledné dodrzZujte pokyny uvedené v piiruéce TOBP C720600 00.

Neupravujte obvody ménice.

NedodrZeni tohoto pokynu muze vést k poSkozeni ménice a je divodem pro ztratu zaruky.

Spole¢nost Yaskawa nenese odpovédnost za nasledky Uprav vyrobku provedenych uZivatelem. Tento vyrobek nesmi
byt upravovan.

Po nainstalovani méniée a p¥ipojeni dalSich zafizeni zkontrolujte vSechny vodiée a ujistéte se, Ze jsou viechna
pripojeni provedena spravné.

NedodrzZeni tohoto pokynu mutize zpasobit poSkozeni ménice.

K vystupnim svorkam méniée nepripojujte neschvalené RC nebo LC odruSovaci filtry, kondenzatory nebo
piepét'ové ochrany.

PouZiti neschvalenych filtrd maZe mit za nasledek poruchu ménice nebo motoru.
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1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecné vystrahy

UPOZORNENI

Nebezpeéi pozaru

Instalujte vhodnou proudovou ochranu ochranu proti zkratu podle pi#islusnych piedpisi.

Meni¢ je vhodny pro obvody, které jsou schopny dodavat maximalni efektivni symetricky proud 100 000 A,
maximalné 240 VAC (trida 200 V) a maximalné 480 VAC (trida 400 V). Pouziti nespravné ochrany obvodi proti
zkratu muze vést k poSkozeni nebo vaznému zranéni v disledku pozaru.

€ Bezpeénostni opatfeni pro zajisténi shody se Smérnici CE pro nizka napéti

Tento méni¢ byl testovan podle Evropské normy EN61800-5-1 a zcela vyhovuje poZzadavkim Smérnice pro nizka napéti. Aby
tato shoda byla zachovéana i pti pouZiti tohoto ménice v kombinaci s jinymi zatizenimi, musi byt spinény nésledujici podminky:

NepouZivejte ménice v oblastech se stupném znegisténi vysSim nez 2 a s kategorii prepéti 3 podle normy IEC664.

U ménica tridy 400 V uzemnéte nulovy bod hlavniho napéajeciho zdroje.
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2 Mechanické instalace

2 Mechanicka instalace

€ Kontrola po dodani

Po dodani menice provedte nasledujici ukony:

« Zkontrolujte, zda méni¢ neni poSkozen. V pripadé zjisteni poskozeni ménice po dodani se obrat'te na svého

dodavatele.

 Zkontrolujte Gdaje na typovém Stitku a ovéite, zda byl dodan spravny model. V pripadg, Ze Vam byl dodan nespravny
model, obrat'te se na svého dodavatele.

€ Prostiedi pro instalaci

Aby byla zajisténa optimalni provozni Zivotnost menice, instalujte meni¢ v prostiedi, které spliuje nize uvedené

podminky.

Prostredi

Podminky

Oblast instalace

Vnitini

-10 °C aZ +40 °C (pouzdro IP20/NEMA typ 1)
-10 °C az +50 °C (pouzdro 1P00)
Spolehlivost menice se zvySuje v prostiedi bez velkého kolisani teploty

Teplota okoli P¥i montdZi ménice v rozvadédi instalujte ventilator nebo klimatizaci pro zajisténi vnitini teploty v rozmezi
stanovenych hodnot
Zamezte tvorb& ndmrazy na ménici

VIhkost Rel. vihkost 95 % nebo méng, bez kondenzace

Skladovaci teplota

-20 az +60 °C

Okolni prostredi

K instalaci ménice zvolte prostiedi, ve kterém se nevyskytuji:

olejova mlha a prach

kovové ¢astice, olej, voda nebo dalSi necistoty
radioaktivni materialy

hotlavé materialy (napk. dievo)

Skodlivé plyny a kapaliny

nadmérné vibrace

chloridy

piimé slune¢ni svétlo

Nadmorska vyska 1000 m, az 3000 m s redukci zatizeni (podrobnosti jsou uvedeny v Technické piirucce)
10 az 20 Hz pti 9,8 m/s? <1>

Vibrace 20 aZ 55 Hz pii 5,9 m/s2 (modely CIMR-O2A0004 az 2A0211 a 4A0002 az 4A0165) nebo
2,0 m/s2 (modely CIMR-AO2A0250 az 2A0415 a 4A0208 az 4A1200)

Orientace Meéni¢ instalujte svisle, aby byl zachovan maximalni chladici G¢inek

<1> Modely CIMR-AO4A0930 a 4A1200 jsou dimenzovany pro 5,9 m/s2,

€ Orientace a vzdalenosti pfi instalaci

Ménig¢ instalujte vZdy ve svislé poloze. Okolo zaiizeni ponechte £50 mm W
dostate¢ny volny prostor pro fadné chlazeni, jak je znazornéno 9 =
na obréazku vpravo. 11— I b
Oznameni: Neékteré jednotky mohou byt nainstalovany blize k sobég, nez je uvedeno :”: I

na obrazku vpravo, vyuZitim montaze ,,tésn¢ vedle sebe*. Podrobnosti @

jsou uvedeny v technické prirucce. = -

L
Tao rﬁ%mm 30 mml ITQO m >——— Vzduch
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2 Mechanické instalace

€ Pokyny pro instalaci modelt CIMR-AO4A0930 a 4A1200
Prectéte si nasledujici bezpecnostni opatieni a pokyny pied instalaci modelt s nejvétsi kapacitou, tedy 4A0930 a 4A1200.

WARNING! Tyto pokyny a bezpeénostni opatrfeni ddsledné dodrzujte. Nedodrzeni tohoto pokynu mdze vést k mirnému nebo stfedné
zavaznému poskozeni menice v dusledku padu zarizeni.

* Svislé zavéSeni menice Ize pouZivat pouze pro kratkodobé zvedani ménice pro ucely instalace do rozvadéce.
NepouZzivejte svislé zavéSeni pro piepravu ménice.

* Pied svislym zavéSenim se ujistéte, Ze jsou svorkovnice, predni kryt i dal3i soucasti ménice bezpeéné zajistény Srouby.

* Je-li méni¢ zavésSen na lanech, nevystavuijte jej vibracim ani narazam piesahujicim hodnotu 1,96 m/s2 (0,2 G).

* Nepieklapégjte menic.

* Je-li meéni¢ zavésen na lanech, neponechavejte jej v tomto stavu dlouho.

B Postup vertikalniho zavéSeni ménice na lanech

* PouZijte lano o délce, ktera je dostate¢na pro zajisténi thlu zavéseni 50 stupiit nebo vétsiho; viz obrazek nize. Pokud je
méni¢ zavéSen pod thlem men3im neZ 50 stupid, nelze garantovat maximalni pfipustné zatiZzeni zavéSovaciho oka.
* Pfi zvedani ménice pomaoci jerabu po provléknuti piidrzovacich lan dusledné dodrzujte nize uvedeny postup.
1. OdSroubuijte zavéSovaci oka z boénich stén ménice a bezpecné je upevnéte na horni kryt ménice (viz
obrazek nize).
2. Provléknéte lana skrz otvory vSech zavéSovacich ok (viz obrazek nize).
3. Pomalu napinejte povolené lana pomoci jefabu a jakmile jsou lana skute¢né napnuta, zvednéte
ménic.
4. Jakmile je vSe pfipraveno pro nainstalovani ménic¢e do rozvadéce, spust'te meéni¢ dol. Jakmile ménié
takto dosahne podlahy, zastavte spousténi a velice pomalu pokracujte v pokladani.

Uhel zavéseni:
50 stupnu nebo vétsi

Lana
Zavésovaci oka
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2 Mechanickéa instalace

€ Rozméry

B Ménice IP20/NEMA s pouzdrem typu 1

Ozndmeni: Ménice IP20/NEMA s pouzdrem typu 1 jsou opatieny hornim ochrannym krytem. Odstranéni tohoto krytu znamena ztratu

ochrany NEMA typu 1, ale zatizeni stale spliuje stupen kryti 1P20.

2 Model | Rozméry (mm) Hmotnost
e CIMR-AO W|H|D|[wil|HO|[HL|H2|H3|D1| t1 [t2] d (kg)
%EEE& ] 2A0004 140|260 [ 147 [122] - [248| 6 |-[38 | 5 | -[mM5] 31
o 2A0006 140 (260 [ 147 [122| - [248] 6 | -[38 | 5 | - |[m5] 31
H 2A0010 140 [ 260 [ 147 [122| - [248] 6 | -[38| 5 | - |[m5] 32
A ” 2A0012 140 [ 260 [ 147 [122| - [248] 6 | -[ 38| 5 | - |[m5] 32
} 2A0021 | 1 [140(260|164]122] - [248]| 6 |-[55| 5 |- |[M5| 35
i 2A0030 140|260 | 167 [122] - [248] 6 |-|55| 5 | - [mM5] 4.0
sl &i I 1) Il 2A0040 140 [ 260 [ 167 [122| - [248] 6 | -[55| 5 | - [m5] 4.0
i I | 2A0056 180|300 187|160 - [284] 8 [-[ 75| 5 | -|[m5] 56
Lo 2A0069 220350197192 - [335] 8 |- |78 5 [ - |[mM6|] 87
Obrazek 1 2A008L | 2 |220 365|197 |192]350|335| 8 |15]| 78 | 5 | - |M6| 9.7
wi 4d 4A0002 140 [ 260 [ 147 [122| - [248] 6 | -[38| 5 | - [m5] 32
X1 A B 4A0004 140|260 [ 147 [122] - [248] 6 |-]38 | 5 | -[mM5] 32
- L 4A0005 140 (260 [ 147 [122| - [248] 6 |- [38 | 5 | - [M5] 32
@ﬁ, 4A0007 140 (260 [ 164 [122| - [248] 6 | -[55| 5 | - [m5] 34
=== 4A0009 140 [ 260 [ 164|122 | - [248] 6 | -[55| 5 | - |[m5] 35
= 4A0011 | 1 [140(260|164]122] - [248| 6 |-[55| 5 |- [M5| 35
o 4A0018 140 [ 260 [ 167 [122| - [248] 6 | -[55 | 5 | - [M5] 39
4A0023 140|260 | 167 [122] - [248] 6 |-|55| 5 | -[mM5] 3.9
= ) || 4A0031 180 (300|167 |160| — [284] 8 [ -[55| 5 | -[m5] 54
f = F 7%‘; =] o v 4A0038 180 (300|187 |160| — |284| 8 |- | 75| 5 | - |M5 5.7
Obrézek 2 4A0044 220350197192 - [335] 8 [-| 78| 5 [ - |[mM6| 83
YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struéné referenéni pairueka 11



2 Mechanické instalace

B Ménice s pouzdrem IP0OO

w1 4-d Model Rozméry (mm) Hmotnost
2 Obr.
s QC CIMR-AO W|H[DI[wi|[HL[H2]D1|t1[t2] d (kg)
: A 2A0110 250|400 258 | 195(385| 7.5 [ 100| 2.3 [ 2.3 | M6 21
5 2A0138 275450 258|220 435| 7.5 [100| 2.3 [ 2.3 | M6 25
= =l . 2A0169 325(550| 283|260 |535| 7.5 | 110 | 2.3 [ 2.3 | M6 37
2A0211 325|550]283]260(535| 7.5 110 | 2.3 [ 2.3 | M6 38
8 8 ‘ 2A0250 450|705 330325680 [12.5] 130 3.2 | 3.2 [M10 76
e, . 2A0312 450|705 330325680 [12.5] 130 3.2 | 3.2 [M10 80
- ” ’QMM Ul ot 2A0360 500|800 350370773 ] 13 [ 130 4.5 | 45 [M12 98
Obrazek 3 2A0415 500|800( 350370773 ] 13 [ 130 4.5 | 45 [M12 99
4A0058 3 250 400|258 | 195|385 7.5 | 100 | 2.3 | 2.3 | M6 21
» 4 4A0072 275|450 (258 | 220 [435| 7.5 100 | 2.3 | 2.3 | M6 25
] e 4A0088 325|510] 258|260 495| 7.5 105 | 2.3 [ 3.2 | M6 36
= 0 ¥
4A0139 325(550]283]260(535| 7.5 110 | 2.3 [ 2.3 | M6 41
4A0165 325(550|283 (260|535 7.5 | 110 | 2.3 [ 2.3 | M6 42
- 4A0208 450|705 (330325 [680[12.5[ 130 3.2 | 3.2 [M10 79
- 1. 4A0250 500 | 800|350 370773 | 13 [ 130 4.5 | 4.5 [M12 9
iE] T 4A0296 500|800 | 350|370 | 773| 13 [130| 45 | 45 |M12| 102
B e ' "ﬂ'ﬂﬂﬂﬂﬂi 4A0362 500|800 350370773 | 13 [ 130 4.5 | 45 [M12 107
o 218 P 4A0414 | 4 |500|950(370|370|923| 13 [ 135]| 4.5 | 45 [M12 125
Max 7,7 w a7 e 4A0515 5 | 670 (1140|370 | 440 |1110| 15 |150| 4.5 | 4.5 |M12 216
4A0675 T 221
Obrazek 4 4A0930 545
e 6 |1250|1380| 370 [1110(1345| 15 | 150 | 4.5 | 4.5 |M12
wi 4A1200 555
f 22 - 22 5 .t42.“7
< b= =
il
I
g N
={D v= =
S S—- = B
* .D_ﬁf
Max 6 w Max 6 D
Figure 5
W1
330 i 440 T 330 8-d e
= D B = =
I T
4 0 0 L 4
T AlEET Y % V“ﬂ‘»-
Max 6 W Max 6 D-m-
Obrazek 6
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3 Elektrickd instalace

3

Elektricka instalace

Nasledujici obrazek znazornuje zapojeni silovych a ovladacich obvodu.

Stejnosmérna

Svorky -, +1, +2, B1, B2 jsou flumivka <1> 5 ol
uréeny pouze pro externi dopliiky. (dopln&k) Tfé):lrl\:érke)le
K tér_nlo_ s_vorkém nikdy_ o X P
nepfipojujte sitové vodice. ?Pmpojka : Brzdny rezistor
"/—\D—C | (doplné&k)
+2 +1 - B1 B2 |
—— U
. Silovy obvod u/m Motor
Hlavni = v
vypinag Pojistky . . VIT2 v M
3-f napéjeci sit Ry/1 I . RIL1 H
200 a2 400 V — Filtr EM( MenIC W/T3
50/60 H S/L2 — S/L2
‘ T3 = s —— 2 )
Ovladaci obvod @
Chod vped / Stop S1 &:@: Konektory dopliikovych karet Zem abel
Chod vzad / Stop S2 3@
commrs__Jss [T
xterni porucha S3 —
Reset poruch [S4 @ " PRI
z = Propojky a pfepinace
Programovatelné Multifrek 1 155 @: na svorkovnici
d%itélni vstupy iy ) DIP prepinat S1
(tovarni nastaveni) Volba napéti/proud
Multifrekvence 2 S6 @: pro A2
T = DIP pfepinat S2
. Zakoncovaci
Krokovani S7 — odpor On/Off
Propojka S3
Externi blokovani S8 &@ Volbé logiky pro
H1, H2
SN (NPN/PNP)

Propojka pro zménu logiky
dig. vstupti NPN/PNP
(Tov.nastaveni: NPN) <2>

DIP prepina¢ S4
Volba napéti/PTC

pro A3

Propojka S5
Volba
napéti/proud pro
AM/FM

Svorka stinéni
Pulsni vstup (max. 32 kHz)
Zdroj +10,5 VDC, max. 20 mA
2kQ
[ Analogovy vstup 1 (Tov. nast.: bias
| @ frekvenéni zadosti)
Programovateiné -10 a2 +10 VDC (20 kQ)
' 'pulstnl a P Analogovy vstup 2 (Tov. nast.: bias
analogove vstupy frekvencni Zadosti)
-10 az +10 VDC (20 kQ)
0 nebo 4 az 20 mA (250 Q)
I Analogovy vstup 3 / PTC termistorovy vstup
(Tov. nast.: pomocna frekvenéni zadost)
-10 az +10 VDC (20 kQ)
TId oV
-V Zdroj-10,5 VDC, max. 20 mA
Zakong&ovaci odpor
(120 Q,1/2Q)
DIP prepinat s2!
R R+
Komunikace 4’ R- J:> """ M
MEMOBUS/Modbus 4 :
RS485/422 s 3 B
max. 115,2 kBps I S- i
Bezpec¢nos o ;
tni spina¢ IG AM
s2 M
B Bezpe&nostni vstupy | H1 I
T oV
A81 | W2 Y
| /
e E (G
N (G)
Otevieno Drétové
Bezpecnostni relé propojky) DM+
<3> HC
L RR——_ DM—

Relé poruchy

250 VAC, max. 1 A
30 VDC, max. 1 A
(min. 5 VDC, 10 mA)

Programovatelny releovy vystup
(Tov. nast.: Chod)

250 VAC, max. 1 A

30 VDC, max. 1 A

(min. 5 VDC, 10 mA)
Programovatelny releovy vystup
(Tov. nast.: Nulové otacky)

250 VAC, max. 1 A

30 VDC, max. 1A

(min. 5 VDC, 10 mA)

Programovatelny releovy vystup
(Tov. nast.: Shoda frekvence 1)
250 VAC, max. 1 A

30 VDC, max. 1 A

(min. 5 VDC, 10 mA)
Programovatelny pulsni vystup
(Tov. nast.: Vystupni frekvence)
0 az 32 kHz (2,2 kW)

Programovatelny analogovy vystup 1
(Tov. nast.: Vystupni frekvence)

-10 az +10 VDC (2 mA) nebo 4 az
20 mA

Programovatelny analogovy vystup 2
(Output current)

(Tov. nast.: Vystupni proud)

-10 az +10 VDC (2 mA) nebo 4 az 20 mA

EDM (Bezpecnostni monitorovaci vystup)

=5 Stinéné vodice

1%& Stinéné parované vodice
(O Svorky silovych obvodu
(©) svorky ovladacich obvodi

<1> P¥i instalovani stejnosmérné tlumivky odstrante propojku. Modely CIMR-AO2A110 aZ 0415 a modely 4A0058 aZz 1200 jsou dodavany s

integrovanou stejnosmeérnou tlumivkou.
<2> Nikdy nezkratujte svorky SP a SN, protoZe takové jednani vede k poSkozeni ménice.
<3> Pfi pouziti bezpe¢nostnich vstupti propojky odstrante.

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struénd referenéni pgirueka
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3 Elektrickd instalace

€ Specifikace elektrického zapojeni

B Silovy obvod

Pti zapojovani silového obvodu pouZivejte pouze pojistky a vstupni filtry, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.
Dbejte na to, aby nedoslo k prekroéeni uvedenych hodnot utahovacich momenta silovych svorek.

Doporué. Velikosti svorek silového obvodu
Model Filtr EMC Hlavni pojistka | motorovy R/L1,S/L2,T/L3,
CIMR-AO [Schaffner] [Bussmann] kabel U/T1,VIT2,WIT3, +3 B1, B2 ()]
(mm?2) —, +1, +2
2A0004
SA006 FS5972-10-07 708
2A0010 25 M4
FS5972-18-07
2A0012 M4 M4
2A0021 FWH-90B
FS5972-35-07
2A0030 $5972-35-0 FWH-100B 6 M5
2A0040 FS5972-60-07 10
2A0056 FWH-200B 16 M6
2A0069 M5 M6
FS5972-100-35
2A0081 25 M8
2A0110 FWH-300A 35 VE
FS5972-170-40
2A0138 FWH-350A 50 M10 M8
2A0169 70 M10
FS5972-250-37 FWH-400A
2A0211 95
2A0250 FWH-600A
FS5972-410-99 95 x 2P M10 -
2A0312 FWH-700A
2A0360 FWH-800A 240 M12 M12
FS5972-600-
2A0415 $5972-600-99 FWH-1000A 300
4A0002 FWH-40B
4A0004 FWH-50B
AA0005 FS5972-10-07
FWH-70B M4
4A0007 25
4A0009 M4 M4
FS5972-18-07 FWH-90B
4A0011
4A0018 FWH-80B - M5
4A0023 FS5972-35-07 FWH-100B 4
4A0031 FWH-125B
6 M5 M6
4A0038 FWH-200B M5
4A0044 FS5972-60-07 16 M6
4A0058 M8
4A0072 FWH-250A M8
FS5972-100-35 25 M8
4A0088
4A0103 35
4A0139 FS5972-170-40 FWH-350A 50
4A0165 FWH-400A 70
M10 M10 M10
4A0208 FS5972-250-37 FWH-500A 95
4A0250 FWH-600A 120
4A0296 FS5972-410-99 FWH-700A 185 -
4A0362 FWH-800A 240
4A0414 FWH-800A 95 x 2P
FS5972-600-99
4A0515 FWH-1000A 150 x 2P M12 M12
4A0675 FS5972-800-99 FWH-1200A 95 x 4P M12
4A0930 FS5972-600-99 <1> FWH-1200A 120 x 4P
4A1200 FS5972-800-99 <1> FWH-1600A (95 x 4P) x 2

<1> Pripojte paraleln¢ dva stejné filtry. Podrobnosti jsou uvedeny v technicke prirucce.

14
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3 Elektrickd instalace

Hodnoty utahovacich momentt

Svorky silového okruhu utahujte utahovacim momentem podle nésledujici tabulky.

Velikost svorky

M4

M5

M6

M8

M10

M12

Utahovaci moment (N-
m)

128715

2,0az25

4,0az6,0

9,0a7 11,0

18,0 aZ 23,0

32,0az7 40,0

B Ridici obvod

Svorkovnice fidiciho obvodu je vybavena bezSroubovymi svorkami. VZdy pouZivejte vodice v rozmezi nize uvedenych
specifikaci. Pro bezpe¢né zapojeni se doporucuje pouziti vodiéa plného prarezu nebo lankovych vodi¢t s dutinkami.
Délka odstranéni izolace, resp. dutinky by méla ¢init 8 mm.

Typ vodiée Prarez vodiée (mm?2)
PIny pritez 02az15
Lanko 0,2az1,0
Lanko s dutinkou 0,25az 0,5

@ Instalace filtru EMC
Tento méni¢ byl testovan podle Evropské normy EN61800-3. Aby byly spinény pozadavky norem pro EMC, zapojte

silovy obvod niZe popsanym zpisobem.

1. Na vstupni stran¢ nainstalujte odpovidajici filtr EMC. Podrobnosti jsou uvedeny v tabulce v oddilu Silovy obvod na

strance 14 nebo v technickeé ptirucce.
. Me¢ni¢ a filtr EMC umistéte do stejného rozvadéce.
. Pro piipojeni ménice i motoru pouZijte opleteny stinény kabel.
. Ze zemnicich spojeni odstraite veSkeré natéry nebo necistotu, aby bylo vytvoieno uzemnéni s minimalni impedanci.
. Aby byla zajisténa shoda s pozadavky normy EN61000-3-2, nainstalujte u ménic¢a s nizsim vykonem nez 1 kW
stejnosmérnou tlumivku. Pro podrobnosti viz technicka ptiruc¢ka nebo kontaktujte sveho dodavatele.

g b wiN

Uzemnovaci deska
(seskrabejte veskery
viditelny natér)

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struéné referenéni pairueka

Odrusovaci
vstupni filtr EMC

L3

L2 Ujistéte se, Ze je uzemiiovaci vodi¢ uzemnén

8]
PE

S

Montazni panel

Uzemnovaci plocha
(odstrarite veskery natér nebo té&snivo)

LT

Kovové deska

Egj‘/

Kabelova svorka ﬁ

Motor ) =

Ménic

Uzemnovaci plocha

(odstrarite veskery natér nebo tésnivo)

Kabel motoru (stinény kabel
s opletenim, max. 10 m)

Uzemnéni kabelového stinéni
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3 Elektrickd instalace

€ Zapojeni silového a Fidiciho obvodu

B Zapojeni silového pFivodu
Pti zapojovani silového ptivodu vezméte v Gvahu nésledujici bezpeénostni opatieni.

* Pouzivejte vyhradné pojistky doporu¢ované v ¢asti Silovy obvod na strance 14.

* PouZzivate-li proudovy chrénic, ujistéte se, Ze je vhodny pro jisténi menict kmitoctu.

« Je-li pouZit vstupni spinac, ujistéte se, Ze tento spina¢ neni uvadeén v ¢innost ¢astéji nez jednou za 30 minut.

* Pfi zapojovani méni¢e pomoci vodi¢t zakonéenych krimpovacimi koncovkami (dutinky, o¢ka), pouzivejte pouze
koncovky s izolaci. Zvlastni pozornost vénujte tomu, aby se vodice nedotykaly sousednich svorek nebo okolniho
pouzdra.

» U méni¢t modelu CIMR-AO4A0414 az 1200 jsou pribaleny izola¢ni prepazky, aby byla zajiSténa zvySena ochrana
mezi svorkami. Firma Yaskawa doporucuje pouZivani dodanych izolacnich piepézek, aby bylo zajisténo radné
elektrické oddéleni.

* Na vstupni strané ménice pouZzijte stejnosmérnou nebo stiidavou tlumivku:

— Pro potlaceni harmonického proudu.

— Pro zvy3eni uginiku na strané napéjeciho zdroje.

— Pfi pouziti spinace s rozbéhovym kondenzatorem.

— Pti pouZiti napajeciho zdroje o vysokém vykonu (pies 600 kVA).

B Zapojeni silového vystupu ménice
Pti zapojovani vystupu silového obvodu vezméte v Gvahu nésledujici bezpeénostni opatieni.

» K vystupnim svorkdm ménice nepripojujte Zadnou jinou zatéz nez t¥ifazovy motor.

» K vystupnim svorkdm ménicée nikdy nepfipojujte napajeci sit".

* Vystupni svorky nikdy nezkratujte ani neuzemnujte.

* Neptipojujte na vystupni svorky Zadné kondenzatory.

* Pii pouZiti stykace mezi méni¢em a motorem by tento styka¢ nemél byt nikdy uvadén v ¢innost, je-li na vystupu meénice
napéti. Cinnost stykace v dobg, kdy je na vystupu napéti, maze zpasobit vznik velkych zabérnych proudt, v dasledku
¢ehoz muze dojit k vypnuti nadproudovou ochranou nebo k poskozeni ménice.

B Pripojeni uzemnéni
Pti uzemnovani ménice dodrZujte nasledujici bezpe¢nostni opatieni:

* Nikdy nepouzivejte zemnici vodi¢ pro sou¢asné uzemnéni jinych zatizeni, napiiklad svéaiec¢ek apod.

 VZdy pouzivejte takovy zemnici vodic, ktery vyhovuje technickym normam pro elektricka zatizeni. UdrZujte zemnici
vodi¢ co nejkratsi. Méni¢ zpisobuje vznik svodového proudu. Je-li tudiz vzdalenost mezi zemnici elektrodou a zemnici
svorkou pfilis velka, bude potencial na zemnici svorce ménice nestabilni.

* Pfi pouziti vice nez jednoho meénice nevytvarejte pti uzemnovani smy¢ky na zemnicim vodici.

B Bezpec€nostni opatreni pfi zapojovani fidiciho obvodu
Pti zapojovani fidicich obvodi méjte na paméti nésledujici bezpe¢nostni opatieni:

« Oddelte vodice tidiciho obvodu od kabeli silového obvodu a od dalSich vykonovych vedeni.

 Oddelte vodice pripojené ke svorkdm M1-M2, M3-M4, M5-M6, MA, MB, MC (releové vystupy) od vodic¢i ostatnich
fidicich obvodu.

» Jako externi napajeci zdroj pouZijte zdroj téidy 2 podle norem UL.

* Pro pfipojeni fidicich obvodt pouzivejte kroucené dvojlinky nebo stinéné kroucené dvojlinky, aby se piedeslo vzniku
provoznich chyb.

» Uzemneéni kabeld provedte s maximalni kontaktni plochou mezi stinénim a zemnici svorkou.

« Stinéni kabeld by méla byt uzemnéna na obou koncich kazdého kabelu.

* V piipadé pripojeni lankovych vodi¢a s dutinkami mohou vodice zapadnout do svorek velmi pevné. Chcete-li je
odpojit, uchopte konec vodice do klesti, uvolnéte svorky pomoci plochého Sroubovéaku, otocte vodic asi 0 45° a opatrné
jej vytahnéte ze svorky. Podrobnosti jsou uvedeny v technické ptiruéce. Tento postup pouZijte i pii rozpojovani HC,
H1 a H2, jsou-li bezpe¢nostni vstupy vyuzivany.
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3 Elektrickd instalace

B Svorky silového obvodu

Oznameni: Pii zapojovani modelt CIMR-AO4A0930 a 4A1200 ovéite tyto body:

- P¥i provozu s 12-ti pulsnim usmériiovacem odstrarite propojky zkratujici svorky R/L1-R1/L11, S/L2-S1/L.21 a T/L3-T1/L31.
Vice informaci je uvedeno v technickeé piirucce.
- P¥i provozu bez 12-ti pulsniho usmériiovace radné pripojte vedle svorek R1/L1, S1/L2 a T1/L3 i svorky R1/L11, S1/L21a T1/

L31.
Svorka Typ
Trida 200 V| Model 2A0004 az 2A0081 |2A0110 az 2A0138|2A0169 az 2A0415 — Funkce
Trida 400 V| CIMR-ALI | 4A0002 aZ 4A0044 |4A0058 az 4A0072|4A0088 az 4A0675 [4A0930, 4A1200
R/L1, S/L2, T/L3 Vstup - napajeni silového obvodu ménice Vstup - napajeni
T . silového obvodu | Pripojeni k napaject siti.
R1/L11, S1/L21, T1/L31 neni k dispozici ménice
U/T1, VIT2, WIT3 Vystup ménice Slouzi k ptipojeni motoru.
UmoZiuje pripojeni
P - . volitelného brzdného
B1, B2 Brzdny rezistor neni k dispozici odporu nebo jednotky
s brzdnymi odpory.
+2 * Pripojeni DC tlumivky neni k dispozici SlouZi pro ptipojeni
(+1, +2) (je-li pouzita, » ménice k DC napéajeni
odstraite zkratovaci |« Napéajeni DC (svorky +1 a — nemaji
+1,— propojku mezi +1a+2)| - meziobvodu « Napajeni DC meziobvodu (+1, -) schvaleni CE nebo UL)
* Napajeni DC (+1,-) « Pripojeni brzdné jednotky (+3, -) * brzdného odporu/
meziobvodu (+1, -) jednotky
+3 neni k dispozici * DC tlumivky
D - Zemnici svorka

B Svorky fidiciho obvodu

_\
_\

Nasledujici obrazek znazornuje uspoiadani svorek fidiciho obvodu. Méni¢ je vybaven bezSroubovymi svorkami.

S1 /'
S3
S5
S2
S4
V+ ARG V- A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC
EEEEEEEEEEEE
[s1 52 53 54 85 56 7 s8 SN sC SP\ K uvolnéni svorek pouzijte plochy
Sroubovak s Sitkou max. 2,5 mm
NN a tloustkou max. 0,6 mm

Na svorkovnici se nachézeji téi DIP piepinace a dvé propojky oznacené S1 aZz S5.

v | J vH I
S1 Vybér signalu svorky A2
Proud Napéti
Zakonc¢ovaci odpor pro sériovou komunikaci
S2 RS422/485 Ofll_On
B By =
o3 Volba logiky NPN/PNP B B oa
pro bezpegnostni vstupy O O (0O
PNP NPN Externi napajeni
24VDC
PTC PTC
S4 Volba vstupu A3 (analog./PTC) E D
Al Al
Analogovy vstup Vstup PT(
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3 Elektrickd instalace

S5

Vyhér signalu svorky FM/AM

| EE 0 B
00! B O}
S e

FM/AM: Napétovy vystup FM: Proudovy vystup
A

M: Napétovy vystup

B Funkce svorek fidiciho obvodu

Typ Svorka| Nazev svorky (prednastavena funkce) Uroven signalu / Popis
s1 Programovatelny digitalni vstup 1 (Sepnuto:
CHOD Vpied; Rozepnuto: STOP)
< Programovatelny digitalni vstup 2 (Sepnuto:
CHOD Vzad; Rozepnuto: STOP)
3 Programovatelny digitalni vstup 3 (Externi
porucha, NO kontakt)
Programovatelny digitalni vstup 4 (Reset
S4 g y g P4l Optoclen
poruchy)
Programovatelny digitalni vstup 5 24 VDT, 8 mA
Propojka S3 ur¢uje logiku digitalnich vstupid NPN/PNP
Programova[e|né S5 (Multifrekvence V)I/bér 1) PoJ u g g pu
digitalni vstupy S6 Programovatelny digitalni vstup 6
(Multifrekvence vybér 2)
7 Programovatelny digitalni vstup 7
(Vybér krokovaci frekvence)
S8 Programovatelny digitalni vstup 8
(Externi blokovani)
SC | Spole¢nd svorka digitalnich vstupi -
SN | Napéjeni digitalnich vstupa OVDC Napéjeci zdroj 24 VVDC pro digitalni vstupy, max. 150 mA (neni-li
e, j pouZivana Z&dna dopliikova karta DI-A3)
SP | Napajeni digitalnich vstupd +24VDC Nikdy nespojujte svorky SP a SN, protoZe hrozi poskozeni ménice
H1 | Bezpeénostni vstup 1 24 VDC, 8 mA
Jeden nebo oba rozpojeny: Vystup ménice zablokovéan
Oba spojeny: Normalni provoz
Bezpecnostni . . Vnitini impedance: 3,3 kQ
vstupy H2 | Bezpecnostni vstup 2 Zpozdéni zablokovani ménice:1ms
Propojky mezi H1, H2 a HC musi byt pted pouZitim téchto vstupt
odstranény. Propojka S5 urcuje logiku téchto vstuptt NPN/PNP
HC | Spole¢nd svorka bezpeénostnich vstupi Spoleéna svorka bezpe¢nostnich vstupi
Frekvenéni rozsah: 0 az 32 kHz
RP Programovatelny pulsni vstup (frekvenéni Cinitel pIn&ni: 30 az 70%
Zadost) WWysoka droven: 3,5 az 13,2 VDC, nizka Uroven: 0,0 az 0,8 VDC
Vstupni impedance: 3 kQ
+V | Napéjeci zdroj pro analogové vstupy 10,5 VDC (max. 20 mA)
-V | Napéjeci zdroj pro analogové vstupy -10.5 VDC (max. 20 mA)
Programovatelny analogovy vstup 1 . . . .
Analogové Al (Bias frekvencni zadosti) 10 aZz 10 VDC, 0 aZ 10 VDC (vstupni impedance: 20 kQ)
vstupy / Pulsni -10 a7 10 VDC, 0 aZ 10 VDC (vstupni impedance: 20 kQ)
vstup A2 Programovatelny analogovy vstup 2 4 a7 20 mA, 0 aZz 20 mA (vstupni impedance: 250 Q)
(Bias frekvenéni Zadosti) \Volba mezi napétim a proudem se provadi piepinaéem S1
a parametrem H3-09
. . -10 aZz 10 VDC, 0 az 10 VVDC (vstupni impedance: 20 k)
Programovatelny analogovy vstup 3 - . -
A3 (Pomocné frekveneni zadost) / PTC Volba mezi analogovym vstupem a PTC vstupem se provadi
¢ piepina¢em S4. Je-li vybran PTC vstup, nastavte H3-06 = E
AC | Spole¢na svorka analogovych vstupi ov
E (G) | Uzemnéni pro stinéné vodice a volitelné karty | —
MA | N.O. - spinaci kontakt
) — 30 VDC, 10 mAaz1A;250 VAC,10mAaz1 A
Relé poruchy MB | N.C. - rozpinaci kontakt Minimalni zatizeni: 5 VDC, 10 mA
MC | Spole¢ny
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3 Elektrickd instalace

Typ Svorka| Nazev svorky (pfednastavena funkce) Uroven signalu / Popis
M1 Programovatelny reléovy vystup (Chod) S0 VDC, 10mAaz1 A; 250 VAC, 10mA az 1 A
M2 g y y Vystup Minimalni zatizeni: 5 VDC, 10 mA
Programovatelné | M3 | Programovatelny reléovy vystup (Nulové 30VDC,10mAaz1A;250 VAC,10mAaz1lA
digitalni vystupy | M4 | otacky) Minimalni zatizeni: 5 VDC, 10 mA
M5 | Programovatelny reléovy vystup (Shoda 30VDC, 10 mAaz1A;250 VAC, 10mAaz1A
M6 | frekvence 1) Minimalnf{ zatizeni: 5 VDC, 10 mA
Programovatelny pulsni vystup (Vystupni
MP frekvence) 32 kHz (max)
Monit ] Fv | Programovatelny analogovy vistup 1 -10 az +10 VDC, 0 az +10 VDC, nebo 4 aZ 20 mA
,OP' orovaci (Vystupni frekvence) Volba mezi napét’ovym a proudovym vystupem se provadi propojkou
Vystupy Programovatelny analogovy vystup 2 S5. Pi zméné nastaveni propojky odpovidajicim zptisobem nastavte
AM (Vystupni proud) parametry H4-07 a H4-08
AC | Spole¢né svorka analogovych vystupi ov
g i Bezpeé&nostni monitorovaci vystu
Eqizrﬁfg:ocz/sg; DM+ P C , - ~ y - P — Monitor stavu bezpe¢nostni funkce. Sepnuto, pokud jsou oba
. DMm- | SPoleéna pro bezpecnostni monitorovaci bezpe&nostni vstupy aktivni. Max. +48 VDC 50 mA
vystup (EDM) vystup

OZNAMENI: Pro éinnost bezpeénostni funkce zastaveni volnym dobéhem se pouZivaji svorky HC, H1, H2. Pokud neni tato funkce
pouzivana, neodstrariujte propojku mezi HC, H1 a H2. P/ pouzivani této funkce Refer to Funkce bezpecnostnich vstupi on

page 37.

OZNAMENI: Délka vodiéu ke svorkam HC, H1 a H2 by neméla prekrodit 30 m.
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4 Funkce digitalniho ovladaciho panelu

4 Funkce digitalniho ovladaciho panelu

@ Digitalni ovladaci panel a klavesy

Digitalni ovladaci panel se pouziva k programovani meénice, k jeho spousteni/

zastavovani a k zobrazovani informaci o chybéch. Stav ménice je indikovan

svételnymi diodami.

B Klavesy a funkce

E

<>
. T

RESET

~<ORWN

=N=

@srop

Klavesa Nazev

Funkce

P
Funkeni klavesa

l'

Funkce, prifazené klavesdm F1 a F2 se lisi v zavislosti na aktualné zobrazené nabidce. Nazvy

- (F1,F2) jednotlivych funkci se zobrazuji ve spodni poloving okna na displeji.
2
« Navrat na predchazejici zobrazeni.
— Klavesa ESC « Pfesouva kurzor o jedno misto doleva.
& « Stisknuti a pridrZeni tohoto tla¢itka vede k navratu k zobrazeni frekvenéni zadosti (z kterékoliv
stranky nebo polozky v menu).
. * Posouvéa kurzor doprava.
>
e Klavesa RESET « Reset poruchy.
V mistnim rezimu (LOCAL) spousti méni¢.
LED dioda Run
- * sviti, jestlize je meni¢ v chodu a ovlada motor.
@RUN Klavesa RUN * blika béhem zpomalovani pii zastavovani nebo pii nulové hodnoté zadané frekvence.

* rychle blikd, je-li m&ni¢ zablokovan digitalnim vstupem,nebo jestliZze byl zadén digitalnim
vstupem povel pro rychlé zastaveni (nouzovy stop) nebo pokud bylo zapnuto napajeni pfi
aktivnim povelu START (pfi nastaveni b1-17=0).

Sipka nahoru
(klavesa UP)

Vybér polozky z menu (posun nahoru), volba parametru (nastaveni ¢isla parametru), zvySovani
nastavené hodnoty.

Sipka dola (klavesa

Vyhbeér polozky z menu (posun doli), volba parametru (nastaveni ¢isla parametru), snizovani

HEEH

DOWN) nastavené hodnoty.
Klavesa STOP Zastaveni chodu ménice.
N Klavesa ENTER  Potvrzeni vybéru parametru a uloZeni nastavené hodnoty.

« Ptepinani mezi zobrazenim jednotlivych polozek menu.

Klavesa pro vyhér
rezimu LO/RE

Prepina rezim ovladani menice mezi mistnim ovladanim z digitalniho ovladaciho panelu (LOCAL)
a ovladanim prostiednictvim fidici svorkovnice (REMOTE). LED dioda sviti, pokud je ménic¢ v
rezimu LOCAL (ovladani pomoci digitalniho ovladaciho panelu).

ALM LED indikator ALM

Sviti: Pokud méni¢ hléasi poruchu.
Blika:

* Wskytne-li se alarm.

* P¥i vyskytu chyby oPE.

* Pokud se béhem automatického ladéni (Auto-Tuning) vyskytne porucha nebo chyba.
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4 Funkce digitalniho ovladaciho panelu

@ Struktura menu a moda ménice

Nasledujici ilustrace vysvétluje strukturu menu piistupného prostrednictvim digitalniho ovladaciho panelu.

Metoda fizeni <1>

Programovaci mod <2>

P

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ|
U1-03= 0.00A [LREF

I F\D I

(A RRL V)

- MODE - DRV Rdy

U1-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

I F\WD I

ARV

- MODE - PRG
]
Modified
X Parameters

N FWD I

‘1
- MODE - PRG

—C

N FWDo I

(A RRL V)

-MODE-  PRG
]

—

I FWD

ARV

-MODE- PRG Rdy
I

I F\Wo I

(A RV

1

<1> Stisknuti vede ke spusténi motoru.
<2> Méni¢ nemuze spoustét a pohanét motor.
<3> Blikajici znaky se zobrazuji jako [d.

<4> V této piirucce jsou zobrazeny znaky X. Na LCD ovladacim panelu se budou zobrazovat aktualni nastavené hodnoty.
<5> Po Uvodni obrazovce s uvedenim nazvu produktu se zobrazi frekvenéni Zadost.
<6> Informace zobrazené na displeji se budou lisit v zavislosti na typu ménice.

ENTER

<4>

-MONITR- DRV Rdy
|

U1-01=[000.00Hz
(0.00~50.00)
“0.00Hz”
I o I

-MONITR- DRV Rdy
Monitor
UNll-01= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

I F\D I

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Fault Trace
Ul-01= oC

U2-02= oPr LSEQ
U2-03= 0.00Hz [LREF

I F\D I

<3>

ENTER

Uvodni obrazovka <5>

; A1000

YASKAWA

-MONITR- DRV Rdy
Frequency Ref
U1-lll= 0.00Hz

U1-02= 0.00Hz [LSEQ
U1-03= 0.00A [LREF

I F\D I

ARV

-MONITR- DRV Rdy
Output Freq
U1-lll= 0.00Hz

U1-03= 0.00A [LSEQ]
U1-04= 0 LREF

I F\D I

A1000
XXXV, X.XIX XkW
XX XXIXX XXA
SXXXXXXXXX>
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5 Uvedeni do chodu

5 Uvedeni do chodu

€ Pocateéni uvedeni méniée do provozu

Nasledujici ilustrace znazoriuje zdkladni postup pii uvadéni ménice do provozu. Kazdy krok je pak podrobngji vysvétlen
na dalSich strankach.

C START D)
AV4

[ Nainstalujte a zapojte méni¢ podle uvedeného navodu. )
AV4

[ Zapnéte napajeni. )
/.

[ Je-li to potieba, inicializujte méni¢ pomoci parametru A1-01. )
AV 4

[ Nastavte zpusob fizeni. ]
N

[ Vyberte normalni / velké zatizeni (Normal / Heavy Duty) ]
AV4

[ Provedte automatické ladéni nebo manuainé nastavte parametry mo(oru.)

A
Nastavte/zkontrolujte zakladni parametry:
*b1-01, b1-02 pro zdroj frekvenéni zadosti a zdroj spousténi ménice.

*H1-XX, H2-XX, H3-XX, H4-XX, H6-XX pro nastaveni funkci
vstupl/vystupt fidici svorkovnice

* Hodnoty frekvenéni Zadosti

* C1-XX, C2-XX pro rozbéhové/dobéhové rampy a S-kfivky

4

[ Spustte motor bez zatéze, zkontrolujte jeho funkci a ovéite, Ze

nadfazena fidici jednotka (napf. PLC) vydava prikazy pro praci
meénice, jak je pozadovano.

v

[ Pfipojte zatéZ, spustte motor a zkontrolujte funkcnost ]

hd
Provedte doladéni a v pfipadé potfeby nastavte parametry pro
danou aplikaci (napf. PID...).

N

[ Nakonec zkontrolujte ¢innost pfi provozu a ovéfte nastaveni. ]

N4

( Meénic je pfipraven pro provoz dané aplikace )

€ Zapnuti napajeni
Pred zapnutim napajeciho zdroje

* se ujistéte, Ze jsou vSechny vodice radné pripojeny.

* se ujistéte, Ze v ménici nezistaly zapomenuty zadné Srouby, volné konce vodi¢i nebo naradi.

* Po zapnuti napéjeni by se mél zobrazit Udaj o reZimu ménice, pticemz by nemélo byt zobrazeno Zadné vystrazné
poruchové hlaseni.

€ \olba metody Fizeni (A1-02)

K dispozici jsou tti metody (médy) fizeni. iyberte mketoru tizeni, ktera nejlépe vyhovuje poZzadované aplikaci.

Metoda fizeni Parametr Hlavni aplikace
UJF Fizeni pro asynchronni A1-02 = 0 . Vseobe'c.ne faplllkacevs pvromennyml ota¢kami, uZite¢né zejména pri ovladani nékolika motora
., . pomoci jediného menice.
motory (V/f) (vychozi)

« Pokud vyménujete ménic, jehoZ nastavené parametry jsou nezname.

« Pro univerzalni aplikace, které nevyZzaduji vysoce dynamickou odezvu, ale vyZaduji

U/f ¥izeni s rychlostni zpétnou AL02 =1 vysokou presnost rychlosti.

vazbou (U/f w/PG) « Tento rezim by mél byt pouzivan, pokud jsou parametry motoru nezndmé a nelze provést
automatickeé ladéni (Auto-Tuning).

Vektorové Fizeni bez zpétné A1-02 = 2 * V3eobecné aplikace s proménnymi otackami.

vazby (OLV) « Aplikace vyzadujici velkou piesnost, regulace pfi vysokych otackach.
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5 Uvedeni do chodu

Metoda Fizeni Parametr Hlavni aplikace

Vektorové Fzenf se zpétno * Pro v3eobecné aplikace s proménnymi otackami, které vyZaduji presnou regulaci otacek az
vazbou E/CE\If) <1'> Zpetnou Al-02=3 po nulovou rychlost, rychlou momentovou odezvu nebo presné fizeni momentu

« Je vyzadovan signal rychlostni zpétné vazby z motoru.
Vektorové Fizeni bez zpétné . _ . L, L

. _ Aplikace s proménnym momentem a se synchronnimi motory buzenymi permanentnimi
ISR 000 SR L AL02=5 magnety (SPM, IPM). Wuziti vlastnosti PM motord umoziuje Gsporu energie
motory (OLV/PM) <1> gnety ' : J€ usp gie.
Pokro¢ilé vektorové Fizeni bez
zpétné vazby pro PM motory Al-02=6 Tento mad fizeni Ize pouzit pro ovladani IPM motort v aplikacich s konstantnim momentem.
(AOLV/PM) <1>
o 9 * Tento madd lze pouZzit pro vysoce presnou regulaci PM motori v aplikacich s konstantnim
Vektorové Fizeni se zpétnou _ . e
Al1-02=7 nebo proménnym tocivym momentem.

vazbou pro PM motory <1> . L P

« Je vyZadovan signal rychlostni zp&tné vazhy.

<1> Podrobné informace o metodach tizeni jsou uvedeny v technickeé ptirucce.

@ Vybér normalniho / velkého zatizeni (C6-01)

Méni¢ podporuje dvé vykonové Urovné — normalni zatiZzeni a velké zatiZzeni. Témto Grovnim odpovidaji odlisné
jmenovité proudy (viz katalog nebo technicka ptirucka). Nastavte rezim zatiZzeni odpovidajici aplikaci.

Rezim Vykonova uroven pro velké zatizeni (HD) Vykonova uroven pro normalni zatizeni (ND)
C6-01 0 1
Aplikace s konstantnim to¢ivym momentem, napt. | Aplikace, pfi nichzZ se to¢ivy moment zvySuje spolu s
Aplikace extrudéry, dopravniky nebo jeraby. MaZe byt potieba | rychlosti, napi. ventilatory a cerpadla. Obvykle neni

vysoka Uroveti pretiZitelnosti.

potiebna vysoka Groven pretiZitelnosti.

Uroven pietizitelnosti (OL2)

150 % jmenovitého proudu ménice po dobu 60 s

120 % jmenovitého proudu ménice po dobu 60 s

Ochrana proti vypnuti p¥i

nastavent)

0, 0,
rozbéhu L3-02 150% 120%
Ochrana proti vypnuti béhem 0 0
chodu L3-06 150% 120%
Modulaéni frekvence (tovarni 2 kHz 2 kHz, Swing PWM (Upravena pulsni Sitkova modulace

s potlacenim vysokych tona)

€ Autotuning (T1-XX)

Autotuning automaticky nastavuje data motoru do odpovidajicich parametri ménice. Méni¢ nabizi razné druhy autotuningu
pro asynchronni motory a pro motory s permanentnimi magnety.

Ridici méd (A1-02)

Typ

Nastaveni

Podminky aplikace a vyhody

U/t (0)

U/f w/PG (1)

OLV (2)

CLV (3)

Rotaéni autotuning

T1-01=0

« V pribéhu autotuningu Ize motor odpojit od zatéze
a muze se volng otéget.

 Motor nelze odpojit od zatéze, ale zatizeni motoru
je nizsi nez 30 %.

* Rotaéni autotuning dava nejpiesnéjsi vysledky, a
proto je doporu¢ovan, pokud je mozné jeho
provedeni.

ANO

ANO

Stacionarni
autotuning 1

T1-01=1

» Motor nelze odpojit od zatéZe a zatizeni je vyssi
nez 30 %.

* Zku3ebni protokol motoru s piisluSnymi daty neni
k dispozici.

« Parametry motoru pottebné pro vektorové tizeni
jsou vypogcitany automaticky.

ANO

ANO

Stacionarni
autotuning 2

T1-01=4

 Motor nelze odpojit od zéatéze a zatizenf je vySSi
nez 30 %.

* ZkuSebni protokol motoru je k dispozici. Jakmile
je zadan proud naprazdno a jmenovity skluz,
meénic¢ vypocita a nastavi vSechny ostatni
souvisejici parametry motoru.

ANO

ANO

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struéné referenéni pairueka

23



5 Uvedeni do chodu

Ridici méd (A1-02)

Typ Nastaveni Podminky aplikace a vyhody

U/f (0) |UlfwiPG (1)] OLV (2) | CLV 3)

Meni¢ se pouziva pro U/f fizeni a ostatni volby
autotuningu nejsou mozné.

Vykon ménice a motoru se |isi.

« Doladi méni¢ pokud byl kabel mezi méni¢em a
motorem vyménén za novy del$i nez 50m.
Predpoklada se, Ze autotuning byl jiz proveden.
Nemél by byt pouzivan v Zzadném vektorovém
fizeni, jen pokud byla zménéna délka kabelu.
Doporuéeno pro aplikace pouzivajici vyhledavani
otacek metodou vypoctu rychlosti nebo pfi pouziti
funkce energetické optimalizace v reZzimu U/f
Fizeni.

Predpoklada, Ze se v prab&hu autotuningu motor
muZe otacet. ZvysSuje presnost urgitych funkci,
jako je napt. kompenzace momentu, kompenzace
skluzu, energeticka optimalizace a vyhledavani
otacek.

Stacionarni
autotunig pro méreni
odporu vinuti

T1-01=2 ANO ANO ANO ANO

Rotaéni autotuning

pro U/f Fizeni T-01=3

ANO ANO - -

A\ VAROVANI

Nedotykejte se motoru, dokud neni autotuning dokonéen.

NedodrZeni tohoto pokynu mutiZze vést k lehkému nebo stiedné téZkému zranéni. | kdyZ se motor béhem procesu ladéni
neotaci, je neustale pod napétim.

Chcete-li provést autotuning, oteviete nabidku Auto-Tuning a postupujte podle kroka uvedenych na nasledujicim
obrazku. Pocet Udaju z typového Stitku motoru, které je tieba zadat, zavisi na vybraném typu autotuningu. Tento ptiklad
popisuje rota¢ni autotuning.

Obrazovka Zadejte rezim Vyberte typ
provozniho médu autotuningu autotuningu
-MODE - DRV Rdy _MODE- PRG sij‘! ~ATUNE - PRG ﬂ -ATUNE - PRG m
I Tuning Mode Sel Tuning Mode Sel
U1-01= 0.00Hz ____ > D> |Timow D |[TiorEe D cees,
U1-02= 0.00Hz [LSEQ Standard Tuning Standard Tuning Entry Accepted 4
U1-03= 0.00A [LREF "0 :
I F\D I . WO - . WD FWD .
:
RESET .
.
000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
:
. -ATUNE - PRG -ATUNE - PRG -ATUNE - DRV - ATUNE - DRV -MODE - DRV
. Mtr Rated Power Rated Speed Auto-Tuning
% -> T1-Hl= XXXkW .o .> T1-l= 1450RPM .o .> 0.00 Hz/ 0.00A .o ,> XXX Hz/ X XXA .o .> End
(0.00 ~ 650.00) (0 ~24000) Tuning Ready ? Tune Successful
X XXKW” “1750RPM” Press RUN key LKL 0000
I F\WD I I F\D I I Fwo I I F\vo I I o I

Nastavte vSechna
data z typového
Stitku motoru

Objevi se
obrazovka pro
spusténi
autotuningu

RN

V pribéhu ladéni
obrazovka blika

Po uspéSném procesu
ladéni se zobrazi hlaSeni
»End“ (Konec)

Nelze-li autotuning z néjakého diavodu provést (neni mozno spustit provoz bez zatéZe apod.), nastavte maximalni
frekvenci a napéti pomoci parametrit E1-XX a proved’te ru¢ni zadani dat motoru pomoci parametri E2-XX.

OZNAMENI: Bezpecnostni vstupy musi byt béhem autotuningu sepnuty.

@ Vybér externich referenénich signala a rozbéhovych / dobéhovych ramp

B \olba zdroje zadané frekvence (b1-01)

v

Nastavte parametr b1-01 podle pouZzité frekvencni Zadosti.

b1-01

Zdroj frekvenéni zadosti

Vstup frekvenéni zadosti

0

Digitalni ovladaci panel

Nastavte frekvenc¢ni Zadosti v signalech d1-000, pro prepinani mezi raznymi zadanymi hodnotami
pouZzijte digitalni vstupy.
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5 Uvedeni do chodu

b1-01 Zdroj frekvenéni zadosti Vstup frekvenéni zadosti
1 Analogovy vstup Na svorku Al, A2 nebo A3 ptipojte signal s frekvenéni Zadosti.
2 Sériova komunikace Sériova komunikace prostiednictvim portu RS422/485.
3 Doplnkova karta Dopliikova komunikaéni karta.
4 Pulsni vstup Frekvenéni Zadost je zadavana pulsnim vstupem na svorce RP.

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struéné referenéni pairueka
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5 Uvedeni do chodu

B \olba zdroje spousténi (b1-02)

Nastavte parametr b1-02 podle pouzitého povelu pro chod.

b1-02 Zdroj spousténi Vstup povelu pro chod
0 Digitalni ovladaci panel Klavesy RUN a STOP na ovladacim panelu
1 Ridici svorkovnice Multifunkeni digitalni vstup
2 Sériova komunikace Sériova komunikace prostiednictvim portu RS422/485
3 Doplikova karta Dopliikova komunikaéni karta

B Rozbéhové / dobéhové rampy a S-kFivky

K dispozici jsou ¢tyii sady ramp pro rozbéh a dobéh, které lze nastavit v parametrech C1-XX. V tovarnim piednastaveni
je aktivni rozbéhova / dob&éhova rampa z parametru C1-01/02. Nastavte tyto rampy na odpovidajici hodnoty vyZadované
aplikaci. Je-li to nezbytné, lze v parametrech C2-XX aktivovat S-kiivky pro mékéi zacatek a konec rozbéhu / dobéhu.

€ Zdroj frekvenéni zadosti a povelu pro chod
Meéni¢ méa rezimy fizeni LOCAL (Mistni) a REMOTE (Dalkovy).

Stav Popis
LOCAL Povel k chodu/zastaveni a Zadana frekvence se zadavaji prostiednictvim digitalniho ovladaciho panelu.

Je pouzit zdroj povela pro spusténi, ktery byl zadan v parametru b1-02, a zdroj zadané frekvence, ktery byl
zadan v parametru b1-01.

REMOTE

Ma-li byt meéni¢ spustén v rezZimu REMOTE, ujistéte se, Ze jsou prostrednictvim parametra b1-01/02 nastaveny spravné
zdroje pro zadanou frekvenci a povely pro spusténi a Ze je méni¢ piepnut do reZimu REMOTE.

Zdroj povelu pro chod indikuje LED dioda na klavese LO/RE.

LO/RE LED Popis
Sviti Povel pro chod je zadavan z ovladaciho panelu.
Nesviti Povel pro chod je zadavén z jiného zdroje nez z obsluzného panelu.

€ Nastaveni vstupa / vystupt
Oznédmeni: Tovarni piednastaveni funkci je ziejmé ze schématu pfipojeni na strané 13.

B Programovatelné digitalni vstupy (H1-XX)

Funkce jednotlivych digitalnich vstupi Ize pfitazovat prostiednictvim parametria H1-XX.

B Programovatelné digitalni vystupy (H2-XX)

Funkce jednotlivych digitalnich vystupt lze piitazovat prostiednictvim parametrii H2-XX. Hodnota nastaveni téchto
parametri sestava ze tii ¢islic, pricemz prostredni a prava ¢islice nastavuji funkci a leva cislice nastavuje charakteristiku
vystupu (0: dle zvolené funkce, 1: inverzni ke zvolené funkci).

B Programovatelné analogové vstupy (H3-XX)

Funkce jednotlivych analogovych vstupti I1ze ptifazovat prostiednictvim parametri H3-XX. Vstupy Al a A3 jsou pouze
napét'ové, nastavitelné v rozsahu -10 az +10 VDC. Vstup A2 je piednastaven jako proudovy vstup 4-20 mA.

OZNAMENI: Ma-li byt Groveri vstupniho signalu na vstupu A2 pfepnut proud na napéti a naopak, ujistéte se, Ze pfepinac DIP S1 je ve
spravné poloze a parametr H3-09 je spravné nastaven.

OZNAMENI: Je-li analogovy vstup A3 pouZivan jako vstup PTC, nastavte spinaé DIP S4 na PTC a parametr H3-06 = E.
B Programovatelné analogové vystupy (H4-00)

Parametry H4-0O0O se pouZivaji k vyb&ru monitorované veli¢iny analogového monitorovaciho vystupu a k tvarovani
Grovni vystupnich napéti. Pii zméné Grovné signalu v parametru H4-07/08 se ujistéte, Ze je propojka S5 nastavena v
odpovidajici poloze.
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5 Uvedeni do chodu

@ Zkuebnichod

Po nastaveni v8ech parametra spust'te stroj nasledujicim zptasobem:

1. Spust'te motor bez zatéze a zkontrolujte, zda v8echny vstupy, vystupy a sekvence pracuji dle pozadavk.

2. K motoru pfipojte zatéz.
3. Spust'te motor se zatézi a ujistéte se, Ze se neprojevuji zadné vibrace, kmity nebo znamky pretizeni.

Po provedeni vySe uvedenych krokt je meénic pripraven pro spusténi aplikace a provadéni zakladnich funkci. Specialni
nastaveni, napf. regulace PID apod., jsou popsana v technické prirucce.

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struéné referenéni pairueka
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6 Tabulka parametrt

6

Tabulka parametra

Tato tabulka obsahuje nejdualezitéjsi parametry. Tovarni
nastaveni jsou uvedena tu¢nym pismem. Uplny seznam
parametrt naleznete v technické piirucce.

& ]

Nazev ‘

Popis

Inicializaéni parametry

Al-01

Ptistupova prava

0: Cteni a nastaveni A1-01 a A1-04.
Monitorovaci parametry UO-C0100 mohou
byt zobrazovany.

1: UZivatelské parametry (piistup pro
nastaveni parametri vybranych
uzivatelem, A2-01 az A2-32)

2: Rozsifend Uroven pristupu (&ist a
nastavovat Ize vSechny parametry)

Al1-02

Metoda fizeni

0: U/f Fizeni

1: U/f fizeni se zpé&tnou vazhou

2: Vektorové fizeni bez zpétné vazby

3: Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou

5: Vektorové fizeni bez zpétné vazby pro
PM motory

6: Pokrocilé vektorové tizeni bez zpétné
vazhy pro PM motory

7: Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou pro
PM motor

Al1-03

Inicializace

0: Zadna inicializace

1110: UZivatelska inicializace (hodnoty
parametri museji byt uloZzeny pomoci
parametru 02-03)

2220: Dvouvodi¢ova inicializace

3330: Trivodicova inicializace

5550: Reset chyby oPE04

Nastave

ni provozniho médu

b1-01

Zdroj frekveneni
Zadosti 1

0: Digitalni ovladaci panel

1: Analogové vstupni svorky

2: Sériova komunikace MEMOBUS/
Modbus

3: Dopliikova karta

4: Pulsni vstup (svorka RP)

b1-02

Zdroj
spousteni 1

0: Digitalni ovladaci panel

1: Digitalni vstupni svorky

2: Sériova komunikace MEMOBUS/
Modbus

3: Dopliikové karta

b1-03

Zpusob zastaveni

: Dobéhova rampa

: Volny dobeh

: DC brzdeni

: Volny dobgh s ¢asovacem
: Jednoduché polohovani

b1-04

Blokovani
reverzace

: Reverzace umoznéna
: Reverzace zakazana

b1-14

Vybér sledu fazi

: Standardni
: Obréacené poradi fazi (zména sméru
otaceni motoru)

PO PO O©WwWwNEFE O

DC brzdéni

b2-01

Pogateeni
frekvence DC
brzdeni

Nastavuje frekvenci, pti které zac¢ina DC
brzdeénti, je-li vybrano zastaveni po rampé
(b1-03 = 0)

b2-02

Proud DC brzdéni

Nastavuje stejnosmérny brzdny proud v
procentech jmenovitého proudu ménice

C. Nazev Popis
Nastavuje dobu DC brzdéni pfi startu
b2-03 Doba DC brzdéni | (fizeni nulovych otacek pti CLV a
pii startu CLV/PM) Zakézano pti nastaveni na
0,00 sekund.
b2-04 Dvc_)ba DC brzdeni Nastavuje dobu DC brzdeni pti dobehu.
pfi stopu
Rozbéhové / dobéhové rampy
C1-01 | Doba rozbshu 1 Nast_avgjeldobu zryc_hlenl z nulové po
maximalni frekvenci.
C1-02 | Doba dobihu 1 Nastavuje dobu zpom_alovanl z maximalni
po nulovou frekvenci.
C1-03 . o . fo s
a3 Doby rozbehu / Nastavuji doby zrychleni/ zpomaleni 2 az
C1-08 dobéhu 2 az 4 4 (stejné jako u C1-01/02).
C2-01 Cavs' S-krivky na’ .| S-kiivka na zacétku zrychlovani.
zacatku zrychlovani
C2-02 cas S_-krlvky n? .| S-kiivka na konci zrychlovani.
konci zrychlovani
Cas S-ktivky
C2-03 | na zacatku S-kiivka na zacatku zpomalovani.
zpomalovani
C2-04 cas S_-krlvky Nd | sktivka na konci zpomalovani.
konci zpomalovani
Kompenzace skluzu
Zesileni Nastaveni zesileni funkce kompenzace
C3-01 | kompenzace
skluzu pro motor 1.
skluzu
Casové konstanta
zpozdeéni Nastavuje reakéni dobu kompenzace
C3-02
kompenzace skluzu pro motor 1.
skluzu
Kompenzace momentu
Zesileni Nastaveni zesileni funkce automatického
C4-01 | kompenzace posileni momentu (napéti) a podpory pro
momentu lepsi zab&rny moment pro motor 1.
Casové konstanta
zpozdéni Nastavuje reakéni dobu momentové
C4-02
kompenzace kompenzace pro motor 1.
momentu
Modulaéni frekvence
0: Velké zatizeni (HD) pro aplikace
S s konstantnim momentem.
C6-01 | Volba zatizeni 1: Normalni zatizeni (ND) pro aplikace
S proménnym momentem.
1: 2,0 kHz
2:5,0kHz
3: 8,0 kHz
4:10,0 kHz
5:12,5 kHz
Vybér modulagni 6: 15,0 khz
C6-02 frt)e/kvence 7: Rozkmit PWML (slysitelny zvuk 1)
8: Rozkmit PWM2 (slySitelny zvuk 2)

(e]

: Rozkmit PWMS3 (slysitelny zvuk 3)
A: Rozkmit PWM4 (slysitelny zvuk 4)
B aZ E: Nastaveni neni mozné

F: Vlastni uzivatelské nastaveni (ur¢eno
C6-03 az C6-05)
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6 Tabulka parametrt

autotuningu.

YASKAWA ELECTRIC TOEP C710616 27D YASKAWA @izeni staidavého motoru — A1000 Struéné referenéni pairueka

C. Nazev Popis C. Nazev Popis
Frekvenéni Zadosti Odpor vinuti mezi Nastaveni odporu vinuti mezi fazemi.
d1-01 s Nastaveni frekvengni Zadosti pro menig. E2-05 | ¢ emi mot Tento parametr je automaticky nastaven
. | Frekvenéni Zadost h . azemi motoru bsh totuni
aZ |46 Jednotky nastaveni jsou dany parametrem chem autotuningu.
d1-16 01-03. Nastaveni Ubytku napéti z divodu
"y .. | Nastaveni krokovaci frekvence. Jednotky Rozotvlova rozptylové indukenosti motoru v
d1-17 | Zadost krokovani | - oo jsou dény parametrem 01-03. E2-06 | . du?(gnost motory | Procentech jmenovitého napéti motoru.
U/f kfivka pro motor 1 Tento parametr je automaticky nastaven
—— bé&hem autotuningu.
Tento parametr musi byt nastaven na . _ A
hodnotu napajeciho napeti. Multifunkéni (programovatelné) digitalni vstupy
VAROVANI! Pro zajisténi spravné H1-o1 | Prifazeni funkci
Nastaveni ¢innosti ochrannych funkci musi byt az | Programovatelnym Whiré funkci svorek S1 a7 S8.
E1-01 vstuoniho napeti | Mapaject napéti menice (nikoliv motoru) H1-08 digitalnim 5
P P nastaveno v parametru E1-01. vstupiim S1 az S8
NedodrZeni tohoto pokynu muze vést k Poznamka: Seznam hlavnich funkci je zafazen na konci tabulky.
poskozeni zatizeni a/nebo vaznému Multifunkéni (programovatelné) digitalni vystupy
nebo dokonce smrtelnému zranéni osob. Volba funkce _ )
E1.04 | Maximélni Tyto parametry lze nastavovat pouze H2-01 | reléového vystupu Nastavuje funkci pro reléovy vystup
vystupni frekvence | tehdy, je-li parametr E1-03 nastaven na M1-M2 M1-M2.
hodnotu F.
- imalni napsti \Volba funkce . . PN
E1-05 | Maximalninapeti | oo acavent linearni U/f kiivky nastavte | | {1502 | reléového vystupu Nastavuje funkci pro reléovy vystup
.| stejné hodnoty pro E1-07 i pro E1-09. ) M3-M4.
E1-06 | Frekvence soub&hu - PR M3-M4
Nastaveni E1-08 bude v tomto piipadé Volba funkce
107 Stiedni vystupni | ignorovano. Ujistéte se, Ze viechny Ctyfi H2-03 | reléového vystupu Nastavuje funkci pro reléovy vystup
frekvence frekvence byly nastaveny podle téchto M5-M6 M5-M6.
Napéti na stredni | Pravidel: - —— S S
E1-08 freISSenci 3 E1-09 < E1-07 < E1-06 < E1-11 < E1-04 \{ystupnl signél (pulg 200[‘[:18) vzdy, kdyz
il Vystupni napéti (V) ¢ita¢ kWh vzroste o jednu jednotku dle
Inimaini ystupni napeti 7 s ’
E1-00 | V. ; £1.05 . P nasledujiciho nastaveni.
VyStUF{”' frekvence E1-12 H2-06 j\g(zjlr:):t;/&/stupnlch 0: jednotky 0,1 kWh
Napéti na E113 watthodin 1: jednotky 1 kWh
E1-10 | minimalni y 2: jednotky 10 KWh
frekvenci 3: jednotky 100 kWh
E1-08 4: jednotky 1000 kWh
e10 | Poznamka: Seznam hlavnich funkci je zafazen na konci tabulky.
E11_09 E11_07 TR ELT E1‘_04 Multifunkéni (programovatelné) analogoveé vstupy
l:‘rekven_ce (Hz) \Volba trovng ) ~
Poznamka: V zavislosti na #idicim madu H3-01 | signalu na 0:0az }0 \4
nemuseji byt nékteré parametry k dispozici. vstupu Al 1:-10az10V
" « E1-07, E1-08 a E-10 jsou k dispozici
Napéti na o .. . Volba funkce . .
E1-13 pEtl né y pouze v nasledujicich rezimech fizeni: H3-02 u Nastavuje funkci vstupu Al.
frekvenci soubéhu D o X vstupu Al
U/f tizeni, U/f fizeni s PG, vektorové — - -
¥izeni bez vazby (OLV). Nastaveni zesileni Nastavgnl Urovng vstuvpr'u hodnoty funkce
« E1-11, E1-12 a E-13 jsou k dispozici H3-03 vstupu Al vyb[ape v H3-02, kdyzZ je na vstupu Al
pouze v nasledujicich rezimech fizeni: napeti 10,\{' _
U/f tizeni, U/f fizeni s PG, vektorové Nastaveni biasu Nastavgn| urovne VStUPfjl hodnoty funkce
fizeni bez vazby (OLV), vektorové H3-04 vstupu Al vybrane v H3-02, kdyz je na vstupu Al
tizeni s vazbou (CLV). napéti 0 V.
Parametry motoru 1 Volba Grovne 0:0a3 10V
™ . H3-05 | signélu na ; N
Nastaveni Stitkové hodnoty proudu 1:-10az 10 V
£2-01 Jmenovity proud | motoru pii pném zatiZeni v ampérech. vstupu A3
| motoru Tento parametr je automaticky nastaven Volba funkce - :
: H3-06 Nastavuje funkci vstupu A3.
b&hem autotuningu. vstupu A3
L Nastaveni jmenovitého skluzu motoru. Nastaveni zesileni | 'astaveni drovné vstupni hodnoty funkce
Ep-0p | Imenovityskluz o parametr je automaticky nastaven H3-07'1 | ctuou A3 vybrané v H3-06, kdyZ je na vstupu A3
motoru y . vstupu 5t 10 V.
b&hem autotuningu. hapetl :
Nastaveni hodnoty proudu motoru Nastaveni biasu Nastaveni drovng vstupr_ﬁ hodnoty funkce
E2-03 | Froud motoru naprazdno. Tento parametr je automaticky | | H3-08 | 1o vybrané v H3-06, kdyZ je na vstupu A3
naprazdno < : vstupu &ti 0 V.
nastaven b&hem autotuningu. napeti U'v.
Nastaveni po¢tu pdla motoru. Tento
E2-04 | Pocet polt motoru | parametr je automaticky nastaven béhem
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C. Nazev Popis C. Nazev Popis
0 O0az 1V0 \% \Volba Urovne 0:0a3 10 V
1:-10az 10V analogového : N
, N . H4-08 |~ 1:-10az 10V
Volba turovng 2:4az20 mA vystupu (svorka 2433 20 MA
H3-09 | signalu na 3:0az20 mA AM) '
vstupu A2 Poznamka: Pomoci ptepinace DIP S1 Nastaveni pulsniho vstupu
nastavte vstup A2 na proudovy nebo Oceichovén Nastavuje frekvenci vstupniho signalu na
nap&t'ovy vstupni signal. H6-02 pulsjniho vstupy | SVOrCe RP, ktera odpovida 100 % hodnoty
H3-10 V0t|ba f:t‘zkce Nastavuje funkci vstupu A2. funkce vybrané v parametru H6-01.
vstupu _ i Zesileni pulsnine | V@Staveni trovné veliciny zvolené v
Nastaveni zesileni | 'Nastaveni tirovné vstupni hodnoty funkce | | H6-03 . P H6-01 pri vstupu frekvence nastavené v
H3-11 vstupu A2 vybrané v H3-10, kdyZ je na vstupu A2 vstupu parametru H6-02.
napéti lO,V’ (proud 20 m',A)' H6-04 Bias pulsniho Nastaveni Grovné veli¢iny zvolené v
Nastaveni biasu NaStaV(?nl arovne VStUPI:]l hodnoty funkce vstupu H6-01 pti vstupu frekvence 0 Hz.
H3-12 Vstupu A2 vybra,ne v H3-10, kdy? je na vstupu A2 Nastaveni pulsniho vystupu
napéti 0 V (proud 0 nebo 4 mA). — -
& Konstant Nastaveni vystupni funkce, kterou
-asova konstanta |\ ., cravent casového filtru pro vstupy Al chceme monitorovat pulsnim
H3-13 | filtru analogovych o ok Volba veliciny - F_—
U A2 a A3. Pouziva se pro potlaceni Sumu. pulsniho monitorovacim vystupem. Nastavte
vstupu H6-06 : ih ¢islo O-00 odpovidajici oznageni
Urcuje, ktera ze svorek pro analogovy MONHOrovacino | . nitorovaciho parametru (UCI-OICT).
vstup bude povolena pfi aktivaci vystupu Napf. pro monitorovani U1-05 nastavte
digitalniho vstupu naprogramovaného 105.
na funkci ?ovolenl analogového vstupu Nastaveni vystupni frekvence pulsniho
Povoleni (Hl'DD =C). Ocejchovani vystupu MP v Hz, odpovidajici 100%-ni
H3-14 | analogovych 1: Pouze vstup Al H6-07 pulsniho hodnot& monitorované veli¢iny
vstupi 2: Pouze vstup A2 monitorovaciho Nastavenim H6-06=2 a H6-07=0
3: Pouze vstupy Ala A2 vystupu zesynchronizujete vystup monitoru
4: Pouze vstup A3 s vystupni frekvenci.
5 Vstupy Ala A3 Ochrana motor
6: Vstupy A2 a A3 _ u
7: Funkeéni viechny vstupy 2: l\l\cllmo funkc:) o
: ™ 7 2 : Motor vSeobecného pouZiti
Multifunkéni (programovatelné) analogove vst . . p
ultifunkeéni (prog v = ) - 9 v V upy (standardni vlastni chlazeni)
Nastaveni monitorované veliiny 2: Motor pro pouZiti s ménicem (rozsah
Viber pr'ogt;ramovsltjlnym analogovym otatek 1:10)
monitorované Vystupem PV o 3: Motor pro vektorové fizeni s rozsahem
H4-01 L. Nastavte ¢islo XXX odpovidajici Axale 1-
veliginy (svorka . it ih t Volba ochrany otacek 1:100
M) oznac¢eni moni ovrovam 0 parametru L1 | moree e 4: PM motor s proménnym momentem
(UDJ-DI0). Napt. pro monitorovani fetiien? 5: PM motor s konstantnim momentem
U1-03 nastavte 103. P 6: Motor vSeobecného pouziti (50 Hz)
Zesileni Nastaveni Grovné signalu na svorce FM, V pripadé pripojeni vice motord na jeden
H4-02 | vystupniho signalu | ktery se rovna 100% vybrané ménié se mize stat, 7e ménic nebude
(svorka FM) monitorované veliciny. schopen zajistit jejich ochranu, i kdy?
Bias vystupniho Nastaveni Grovné signalu na svorce FM, je nastavena. V tomto pripadé nastavte
H4-03 | signalu (svorka ktery se rovna 0% vybrané monitorované L1-01=0 a na kazdy motor nainstalujte
FM) veliginy. tepelné jistici relé.
Nastaveni monitorované velig¢iny Casova konstanta .
, , Nastavuje ¢asovou konstantu ochrany
. programovatelnym analogovym L1-02 | ochrany motoru . } e
Vyber . R (oL1) motoru proti tepelnému pretizeni.
- . vystupem AM. proti pretizeni
H4-04 monitorovane Nastavte ¢islo XXX odpovidajici i i
veliciny (svorka vie ; r? J . Ochrana proti vypnuti
AM) oznaceni monlvorovau 0 parametru 0: Zakazana (nefunken)
ULJ-CIO. Napf. pro monitorovan 1: Vdeobecné pouZiti. Zrychlovani je
U1-03 nastavte 103. pierudeno po dobu, kdy je hodnota
Zesileni Nastaveni Grovné signalu na svorce AM, R proudu vy$$i nez nastaveni parametru
H4-05 | vystupniho signalu | ktery se rovna 0% vybrané monitorované U301 olbaochrany 1) 2 5o
(svorka AM) veliciny. i fgggé\r’]ﬁpnu“ PI 1 2: Inteligentni. Zrychluje v nejkratsim
Bias vystupniho . . s mozZném ¢ase bez piekrogeni Urovné
L Nastavuje hodnotu biasu ptidavanou .
H4-06 | signélu (svorka K vstupnimu sianalu svorky AM nastavené v parametru L3-02.
AM) ystup g y ' Poznamka: Pti pouziti OLV/PM neni
] & nastaveni 2 k dispozici.
;/r?all?c? l:)r\?é\;lle 0:0az10V Uroveti ochran i
H4-07 v'stugu (svorka 1:-10az 10V 13-02 | proti vwonuti i’l Pouziva se, je-li parametr L3-01 = 1 neho
ystup 2: 43720 mA P y yp P 2. Jmenovity proud ménice je 100%.
FM) rozbéhu
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6 Tabulka parametrt

vazby

vazby v po¢tu pulsu/otacku.

C. Nazev Popis C. Nazev Popis
0: Zakazana. Zpomalovani dle nastaveni. Nastaveni hodnoty proudu motoru
MuZe se vyskytnout porucha ov. naprazdno.
1: VSeobecné pouziti. Zpomalovani Po nastaveni jmenovitého vykonu motoru
je pireruseno, pokud napéti DC (T1-02) a jmenovitého proudu motoru
- 9 o , Proud motoru .
meziobvodu prekroé¢i Uroven ochrany . (T1-04) tento parametr automaticky
- : T1-09 | naprazdno : .
proti vypnuti. zobrazi hodnotu proudu naprézdno pro
2: Inteligentni. Co nejrychlejsi zpomaleni, standardni 4 p6lovy motor firmy
tak aby se nevyskytla porucha ov. Yaskawa. Zadejte hodnotu proudu
Volba ochrany 3: Ochrana proti vy_pnutl s brzdnym naprazdno, jak je uvedeno ve zkuSebnim
L3-04 | proti vypnuti odporem. Ochrana je povolena v protokolu motoru.
< .| soucinnosti s dynamickym brzdénim. Nastaveni jmenovitého skluzu motoru.
béhem zpomalovani| ey . - L - .
4: Dobeh prebuzenim 1. Zpomaluje, Po nastaveni jmenovitého vykonu motoru
zatimco se zvySuje magneticky tok Jmenovity skluz | (T1-02) tento parametr automaticky
motoru. ; T1-10 | motoru zobrazi jmenovity skluz pro standardni
5: Dobgh piebuzenim 2. Behem 4 pélovy motor firmy Yaskawa. Zadejte
zpomalovani je udrZzovana hodnota napé&ti skluz motoru, jak je uvedeno ve
DC meziobvodu. . zkusebnim protokolu motoru.
6: Povoleno. Zpomaluje s upravovanim Nastaveni ztrat v Zeleze pro urdeni
zpomalovaciho poméru podle vystupniho koeficientu energetické optimalizace.
proudu a stejnosmérného napéti shérnice. Hodnota je nastavena do E2-10 po
0: Zakdzana. M&nic bezi s nastavenou | | T1-11 | Ztraty v Zeleze vypnuti a opétovném zapnuti napajent.
frekvenci. Viysokeé zatizeni mize zpasobit Pokud se zméni hodnota T1-02, objevi se
Volba ochrany ztratu rychlosti. tovarng nastavena hodnota pro piislusny
L3-05 | proti vypnuti 1: Doba dobéhu 1. P¥i aktivaci ochrany vykon motoru.
béhem chodu je pouzita doba v C1-02. - _
2: Doba dobghu 2. Pii aktivaci ochrany je Monitor Popis
pouzita doba v C1-04. U1-01 | Frekvencni Zadost (Hz)
Uroven ochrany Pouzito, je-li parametr L3-05 nastaven na U1-02 | Vystupni frekvence (Hz)
L3-06 | proti vypnuti hodnotu 1 nebo 2. Jmenovity proud U1-03 | Vystupni proud (A)
b&hem chodu . m.énlée j? 1'00%. U1-05 | Otacky motoru (Hz)
Autotuning mdukcrllho motF)ru UL-06 | Vystupni napeti (VAC)
> ;gzég:;ri‘f?tt‘;"ggng . UL-07 | Napéti DC meziobvodu (VDC)
: i i autotuni - —
2: Stacionarni autotuning pro méeni U1-08 Vy'stupznl vykon (ky\{), i _
odporu vinuti U1-09 Vnitini momentova Zadost (% jmenovitého momentu
3: Rota&ni autotuning pro U/f fizeni motoru)
(nezbytny pro energetickou optimalizaci a Monitorovani stavu programovatelnych digitalnich
avani otac vstupt.
T1-01 Volba druhu Xyrs]ltzccj?::grln?t:ljtecl)(t)uning 2 >
autotuningu 8: Autotuning (meéteni) momentu Ut-1 0=00000000L o
setrva¢nosti (pred mérenim setrvacnosti 1 Z‘fgfk';"s"ft'gp:wta)
provedte nejdiive rotaéni autotuning) 1 Digiténi vstup 2
9: Autotuning zesileni automatického (svorka S2 sepnuta)
regulatoru rychlosti (ASR) (pied ladénim 1 Digitalni vstup 3
zesileni ASR proved'te nejdiive rotacni U1-10 (svorka S3 sepnuta)
autotuning) 1 Digitélni vstup 4
— = — ~ (svorka S4 sepnuta)
T1-02 Jmenovity vykon NasFavgyl vaer)owteho vykonu motoru 1 Digiéini vstup 5
motoru dle Udaji na Stitku motoru. (svorka S5 sepnuta)
T1-03 Jmenovité napéti | Nastaveni jmenovitého napéti motoru dle 1 Digitalni vstup 6
motoru Gdaja na Stitku motoru. (svorka S6 sepnta)
— — — 1 Digitalni vstup 7
T1-04 Jmenovity proud | Nastaveni jmenovitého proudu motoru (svorka S7 sepnuta)
motoru dle udaji na Stitku motoru. 1 Digitalni vstup 8
Jmenovita Nastaven{ jmenovité frekvence motoru (svorka 58 sepnuta)
T1-05 e e
frekvence motoru | dle Udaju na Stitku motoru.
T1-06 | Pocet poli motoru [\lgstavenl poctu pdla motoru dle Gdaji na
Stitku motoru.
Jmenovité otacky | Nastaveni jmenovitych otaéek motoru dle
T1-07 e s
motoru Udaju na Stitku motoru.
Pocet pulst Nastaveni poctu pulst snimace zpé&tné
T1-08 | snimace zpétné P p P
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6 Tabulka parametrti

Monitor Popis Monitor Popis
Monitorovani provoznich stavii menice. US;E; ‘ Celkovéa doba provozu do 5. aZ 10. nejaktualngjsi poruchy
U1 -11=00000000 POZNAMKA: Nasledujici poruchy se nezaznamenavaji do protokolu
S~ L'] Programovatelny chyb'
Digitalni vystup oL
(svorky M1-M2) CPF00 az 03, Uvl a Uv2
1 Programovatelny i
Ul-11 Digitalni vystup Vyb. DI/DO Popis
(svorky M3-M4) — — v 7 o
Programovatelny Vybér funkci programovatelnych digitalnich vstupt
Digitalni vyst i i 33
(S'g(')fk;',\)l’g_sh;l’g) 3 Multifrekvenéni zadost 1
NepouZiva se 4 Multifrekvenc¢ni Zadost 2
Poruchové relé i i ¥4
(sf\),f(;lriyom_f&g sepnuty 5 Multifrekvenéni Zadost 3 -
MA-MC rozepnuty) 6 Vybér krokovaci frekvence (méa vyssi prioritu pred
Monitorovani provoznich stavii menice. vSemi ostatnimi zdroji frekvenéni zadosti)
7 \Volba doby rozb&hu/dobéhu 1
ut-1 2_0000000({ E Prachodovy rezim (nastavuje se, pokud se svorka
L 1 Chod nepouziva)
Nulova rychlost POT -
{ Reverzace 14 Reset [?oruchy (resetuje pti sepnuti) .
U1-12 1 Reset poruchy Externi porucha; Druh kontaktu: N.O. spinaci kontakt /
20az2F | N.C. rozpinaci kontakt, Zpaysob detekce: Vzdy /
1 Shoda rychlosti Behem chodu
1 Méni¢ pipraven Vybér funkci programovatelnych digitalnich vystupu
1 Alam 0 Chod (sepnuto: pokud je povel Chod aktivni nebo je na
1 Porucha vystupu ménice napéti)
] _ 1 Nulové otacky (zero speed)
U1-13 l’Jroveﬁ s!gnalu na vstupu Al 2 Shoda frekvence 1
Ul-14 L’Jroven signalu na vstupu A2 6 Méni¢ pripraven k chodu
U1-15 | Urovei signalu na vstupu A3 E Porucha
U1-16 Vyst_upnl' frekvence po soft-startu (vcetné ramp a = Prchodovy rezim
S-ktivek) v -
. 10 Vystraha (alarm) (sepnuto: alarm zobrazen)
U1-18 Parametr, ktery vyvolal poruchu oPE
U1-24 | Monitorovani pulsniho vstupu
Zaznam poruch
U2-01 | Soucasna (aktualni) porucha
U2-02 | Piedchozi porucha
U2-03 | Frekven¢ni Zadost v dobé poruchy
U2-04 | Vystupni frekvence v dobé& poruchy
U2-05 | Vystupni proud v dob¢ poruchy
U2-06 | Otacky motoru v dobé poruchy
U2-07 | Vystupni napéti v dob¢ poruchy
U2-08 | Napéti DC meziobvodu v dobé& poruchy
U2-09 | Vystupni vykon v dobé poruchy
U2-10 | Vnitini momentova Zadost v dobé poruchy
U2-11 | Stav vstupnich svorek v dobé& poruchy
U2-12 | Stav vystupnich svorek v dob¢ poruchy
U2-13 | Provozni stav ménice v dobé& poruchy
U2-14 | Celkovéa provozni doba v dobé poruchy
U2-15 | Rychlostni Z&dost soft-startu v dobé poruchy
U2-16 | Proud osy g motoru v dobé poruchy
U2-17 | Proud osy d motoru v dobé poruchy
U2-20 | Teplota chladice v dobé poruchy
Historie poruch
U3-01 az . - 1
U3-04 1. az 4. nejaktualngjsi porucha
U3-05 az . . i
U3-10 5. aZ 10. nejaktualngjsi porucha
USél_lljz Celkova doba provozu do 1. aZ 4. nejaktualngjsi poruchy
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7 Odstranovani poruch

7 Odstranovani poruch

€ V3eobecné poruchy a alarmy

Poruchové hlaseni a alarmy indikuji problémy v ménici nebo ve stroji.

Alarm je indikovan kédem na datovém displeji pii sou¢asném blikani svételné diody ALM. Vystup menic¢e nemusi byt
nutné vypnut.

Poruchové hlaseni je indikovano kddem na datovém displeji pti soucasném blikani svételné diody ALM. Vystup ménice
je vzdy okamzité vypnut a motor je zastaven volnym dob&hem.

MIwE

Aby bylo moZno alarm nebo poruchové hlaseni zrusit, vyhledejte pticinu, odstraite ji a resetujte meni¢ stisknutim
tlacitka Reset na obsluZzném panelu nebo vypnutim a opé&tovnym zapnutim napéjeni.

Tento seznam obsahuje pouze nejdulezitej$i alarmy a poruchova hlaseni. Uplny seznam naleznete v technické piirucce.

Zobrazeni na e e 72 e e
displeji AL |Porucha Pricina MoZné reSeni
Baseblock Svo_ftwarov_a funkce pre_rqs‘,em'vystupu m enice Je « Zkontrolujte vybér funkce digitalnich vstupa.
o prifazena jednomu z digitalnich vstupa a tento vstup - R PR
bb : BT « Zkontrolujte sekvenci nadrazené tidici jednotky.
je rozepnut. Méni¢ neptijima prikazy pro chod.
Béhem zpomalovani v rezimu vektorového fizeni
o bez zpétné vazby byla po dobu delSi nez 3 sekundy | Zkontrolujte z&téz.
Chyba fizeni o dosaZena hodnota omezeni momentu. * Nastavte vhodné&jsi hodnotu pro momentové
CF o Z&t&7 ma prilis velkou setrvacnost. omezeni (L7-01 az L7-04).
» Hodnota momentového omezeni je prilis nizka. |« Zkontrolujte parametry motoru.
« Parametry motoru jsou nespravné nastaveny.
Chyba ridiciho * Vlypnéte a zapnéte napajeni menice.
obvodu . .
CPFO2 dokud o Doslo k problému v fidicim obvodu ménice. * Provedte inicializaci ménice.
u . i
* Pokud se chyba vyskytne znovu, vyméiite menic.
CPF24 yoa vysky yméiite menic
Chyba fidiciho « Zkontrolujte, je-li svorkovnice fadng nainstalovana.
obvodu Q K tidici desce neni ptipojena Zadna svorkovnice.  Wjméte a znovu zasuite svorkovnici.
CPF25 * Wméiite ménic.
Nelze provést reset : & aktivniho pri . - .
p o Reset poruchy byl zadan v dob¢ aktivniho ptikazu Zruste pifkaz pro chod a resetujte menic.
CrST pro chod.

« Odstraiite pti¢inu chyby, resetujte chybu a
restartujte ménic.

Externi porucha

doplikové karty | O o Nadfazena ridici jednotka signalizuje externi

poruchu dopliikové karty.

EFO « Zkontrolujte program nadiazené fidici jednotky.
Externi porucha Povely VP 5 edva vzad byly soucasné zadavap yﬁg . |* Zkontrolujte sekvenci a ujistéte se, Ze vstupy vpied
o dobu delSi nez 500 ms. Tento alarm zastavi bézici ; o .
EF motor a vzad nejsou aktivni ve stejnou dobu.
Externi poruchy « Externi zafizeni aktivovalo externi poruchu « Zjistéte, které zatizeni sepnulo EF. Odstrarte
EF1 dokud O] o prostrednictvim digitalnich vstupti S1 az S8. pficinu a resetujte chybu.
EF8 « Digitalni vstupy nejsou nastaveny spravngé. * Zkontrolujte funkce prifazené digitalnim vstupam.

» Zemni svodovy proud prekrogil 50 % jmenovitého
vystupniho proudu ménice.
o « Doslo k poruseni izolace kabelu nebo motoru.

« Zkontrolujte izola¢ni stav vystupnich vodict a

Porucha uzemnéni motoru s ohledem na ptipadny zkrat a naruSeni

GF . Na}dr)jémé rozptylova kapacitance na vystupu . Iszrzliatzeﬁwzcésuklng\??rzisxl/telzr:/gimente.
ménice.
« Zjistéte, pro¢ bezpeénostni zatizeni nadrazené ridici
jednotky odpojilo méni¢. Odstrarite pricinu a
Rozpojeni restartujte zafizeni.
bezpecnostnich Oba bezpeénostni vstupy jsou rozpojeny. Vystup « Zkontrolujte zapojeni.

vstupé O ménice je bezpe¢né zablokovan a motor nelze * Pokud nejsou bezpe¢nostni funkce vyuZzivany dle

Hbb spustit. norem 1SO13849-1, kategorie 3 PLd a IEC61508,

SIL2 nebo se bezpeénostni vstupy viibec
nepouZivaji, musi byt propojeny svorky HC,
H1laH2.
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7 Odstranovani poruch

Zobrazeni na

displeji AL |Porucha Pric¢ina Mozné reSeni
Vystup ménice je zablokovan, pficemz je rozpojen
Rozpojeni pouze jeden z bezpeénostnich vstupti. (normalné by |+ Zkontrolujte zapojeni od nadfazené fidici jednotky
bezpecnostnich mély byt rozpojeny oba bezpecénostni vstupy H1 a H2)|  a ujistéte se, Ze fidici jednotka nastavuje oba kanaly
vstupi @) ¢ U jednoho z kanala doslo k vnitini poruse a tento | spravné.
HbbF kanal nelze vypnout ani po odpojeni externiho » Pokud jsou kanaly nastaveny spravn¢ a alarmy
signalu. nezmizi, vyméite meénig.
 Nadfazena Fidici jednotka odpojila pouze jeden kanal.
Ztréta vystupni Je odpojen vystupni kabel nebo je poskozeno vinuti | | Zkontrolujte zapojeni motoru.
faze motoru. . TS SIS
o . . . . Dotazeni vSech silovych svorek.
PE Uvolnéné vodice na vystupu ménice. « Zkontroluite nanéti napaieci site
Motor je ptilis maly (méné nez 5 % proudu menice). I P Py '
Zkrat nebo chyba uzemnéni na vystupni strang » Zkontrolujte izolacni Stf?v WS}Umeh VOdICVu a
ménice motoru s ohledem na ptipadny zkrat a naruseni
Nadproud Z4te2 je piilis velka. lzolace. Poskozent casti vyméate.
oC O] Doba rozbehu/dobehu je plis krétka « Zkontrolujte ptipadné poSkozeni stroje (pievody
= . C . ) " apod.) a poSkozené ¢asti opravte.
Spatné nastaveni Udaji o motoru nebo U/f kiivky. - . oy
Na Vstupu manice byl seonut stvkac « Zkontrolujte nastaveni parametri ménice.
Vystip ylsep ykac. « Zkontrolujte ovladaci sekvenci vystupniho stykace.
. R, . « Zkontrolujte okolni teplotu a v piipadé potieb:
Prehtati chladice 0k0|n.| t}eplotz_a )€ prilis vysol.<a. nainstaluj:e chladici zgfl'zenl'. PrpeEeR ’
ren © Chladici ventilator se zastavil. . I e
Q Q o e « Zkontrolujte chladici ventilator menice.
oH nebo oH1 Chladi¢ je znegisteny. L -
Tok vzduchu do chladi¢e je omezeny. * Weistéte (.:hlad'c' .
'  Zkontrolujte tok vzduchu okolo chladice.
- oy . * SniZte zatiZeni motoru.
fetizeni Zatizeni motoru je prilis velke.  PouZivejte motor s externim chlazenim a v
Pretizeni motoru Motor b&Zi nizkymi otagkami pii velké zateZi. ) s
O] . N . erix L se A parametru L1-01 nastavte spravny typ motoru.
olL1 Doby cyKkli rozb&hu/dobéhu jsou piilis kratke. - . et
Byl nastaven nespravny jmenovity proud motoru * Zkontrolujte sekvenci spoustént.
y pravny yp " |+ Zkontrolujte nastaveni jmenovitého proudu.
« Zkontrolujte zatéz.
Pretizeni menice Z&te7 je prilis velka. « Ujistete se, Ze ma méni¢ dostateény vykon pro
ol2 O] Piilis maly vykon ménice. provozovani zatéze.
Prili§ velky moment pii nizkych otackach. « Pii nizkych otackach se pietizitelnost snizuje.
SniZte zatéZ nebo zvyste vykon ménice.
Napéti DC meziobvodu doséhlo pilis vysoké * Nastavte delSi dobehovou rampu. _
« Pomoci parametru L3-04 povolte ochranu proti
hodnoty. .
) Doba dobahu je piilis kratka zastaven!.
Prepéti DC - T « Ujistéte se, Ze brzdny odpor a brzdna jednotka
- Ochrana proti zastaveni je deaktivovana. L
meziobvodu Q o . pracuji spravné.
Porucha brzdné jednotky/odporu. - . .
ov oo ( -  Zkontrolujte nastaveni parametra motoru a podle
Nestabilni regulace otacek motoru v rezimu . -
I - potteby upravte kompenzaci momentu a skluzu.
vektorového fizeni bez zpétné vazby. o < TN . .
PHili& Wsoké vstupni nanati  Ujistéte se, Ze napéti napajeciho zdroje vyhovuje
y P petl specifikaci menice.
Ztréta vstupni fze Pokles vstupniho napéti nebo nerovnovaha fazi. « Zkontrolujte napéjeci zdroj motoru.
LF O] Ztrata jedné ze vstupnich fazi.  Ujistéte se, Ze jsou vSechny kabely radné piipojeny
Uvolnéné vodice na vstupu ménice. ke spravnym svorkam.
Porucha brzdneho t “t .
tranzistoru o Doslo k poruse interniho brzdného tranzistoru. Vypnéte a zapnéte napajeni menice.
r « Pokud se chyba vyskytne znovu, vyménite ménic.
Odpojeni
termistoru o o Termistor motoru neni ptipojen spravné. Zkontrolujte zapojeni termistoru.
THo
Napéti DC meziobvodu pokleslo pod Uroven detekce
Podpéti DC podpéti (L2-05). . fi
meziobvodu @] @) Doslo k vypadku napajeci sité nebo ke ztraté jedné Zl'<_o nvtmlujt% ngpajec[.sn' menice. N
P  Ujistete se, Ze je napéjeci zdroj dostatecné silny.
Uv1 ze vstupnich fazi.
Napéjeci zdroj je prilis slaby.
Podpéti ridici VN o R, * WWpnéte a zapnéte napajeni menice. Zkontrolujte,
jednotky o rl:liz;ieétl napéjeciho zdroje fidici jednotky je ptilis zda se chyba neopakuje.
Uv2 ' « Pokud se chyba vyskytne znovu, vyméite menig.
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7 Odstranovani poruch

Zobrazeni na
displeji

AL |Porucha Pricina

Mozné reSeni

Porucha obvodu

nabijeciho odporu
uv3

Q meziobvodu.

Doslo k poSkozeni nabijeciho obvodu pro DC

* Vlypnéte a zapnéte napajeni ménice. Zkontrolujte,
zda se chyba neopakuje.
 Pokud se chyba vyskytne znovu, vyménte ménic.

€ Chyby programovani digitalnim operatorem

K chybé programovani digitalnim ovladacim panelem (tedy k chybé oPE) dochazi tehdy, je-li naprogramovano vzajemng
neslucitelné nastaveni parametri nebo jsou v jednotlivych parametrech nastaveny nevhodné hodnoty. Je-li zobrazena
chyba oPE, zobrazte stisknutim klavesy ENTER monitor U1-18 (chybova konstanta oPE). Tento monitor pak zobrazi
parametr, ktery chybu oPE zpasobil.

ZO%EZ‘E?QI.} i PFigina MoZné Feseni
oPEO1 Vystupni vykon me nice a hodnota nastavend v parametru Opravte hodnotu nastavenou v parametru 02-04.
02-04 se neshoduji.
oPEO2 Parametry byly nastaveny mimo piipustny rozsah nastaveni. | Nastavte parametry na spravné hodnoty.
Programovatelnym digitalnim vstupim H1-01 az H1-08 bylo
pritazeno protichtidné nastaveni.
« Dvéma vstupum byla prifazena stejna funkce. (vyjma
oPEO3 »externi chyby* a nastaveni ,,nepouzito®).  Opravte viechna nespravna nastaveni.
« Byly samostatn& nastaveny funkce vstupi, které vyZaduji |+ DalSi podrobnosti jsou uvedeny v technické priruéce.
nastaveni jinych funkci na dalSich vstupech.
« Byly nastaveny funkce vstupi, které nesméji byt pouzity
soucasné.
* Zdroj spousténi (b1-02) nebo zdroj zadavani frekveneni
Zadosti (b1-01) je nastaven na hodnotu 3, avSak neni . . . .
oPEO5 nainstalovana Zadna dopliikova karta. * Nainstalujte pozadovanou d opliikovou kartu,
. vz . . « Opravte hodnoty nastavené pro parametry b1-01 a b1-02.
« Zdroj frekvenéni Zadosti je nastaven na pulsni vstup,
avSak parametr H6-01 nema hodnotu 0.
Dochézi ke kolizi programovatelnych analogovych vstupt
H3-02 a H3-10 a funkci PID regulace.
 Parametry H3-02 a H3-10 jsou nastaveny na stejnou  Opravte vSechna nespravna nastaveni.
oPEO7 ; ; o . PRV
hodnotu. (vyjma nastaveni 0 a F). « DalSi podrobnosti jsou uvedeny v technické ptirucce.
 Funkce PID regulace jsou ptifazeny soucasné obéma
analogovym vstuptm i pulsnimu vstupu.
Byla nastavena funkce, kterou nelze pouzit ve vybraném  Opravte vSechna nespravna nastaveni.
oPEO8 . e L ok o o " - P
zpusobu tizeni (mohla se projevit po zméné zpasobu fizeni). |+ DalSi podrobnosti jsou uvedeny v technické piirucce.
. . . L « Zkontrolujte nastaveni U/f kiivky.
oPE10 Nastaveni U/ kfivky je nespravné. « DalSi podrobnosti jsou uvedeny v technické prirucce.
Pti povoleni on-line tuningu ve vektorovém fizeni bez zpétné
vazby (A1-02 = 2) se objevila jedna z nésledujicich chyb
nastaveni:
* Parametr E2-02 byl nastaven pod Uroveti 30 % pavodni Ujistéte se, Ze jsou pro parametry E2-02, E2-03 a E2-06
oPE18 vychozi hodnoty nastaveny spravné hodnoty.
 Parametr E2-06 byl nastaven pod troveti 50 % pavodni
vychozi hodnoty
* E2-03=0

€ Poruchy pfi autotuningu

Zobrazeni na

displeji Pricina MoZné rfeSeni
Chyba dat motoru
Er-01 Vstupni data motoru nejsou platna. (napi. si neodpovidaji | Znovu zadejte data a opét opakujte autotuning.
hodnoty jmenovité frekvence a jmenovitych otacek).
Minoritni porucha (alarm)  ZKkontrolujte zapojeni.
Er-02 « Chybné zapojeni. » Zkontrolujte zatéz. Autotuning provadgjte vzdy se zatézi
o Z4té7 je piilis velka. odpojenou od motoru.
Er-03 Byla stisknuta kldvesa STOP a automatické ladéni bylo Opakujte autotuning.

zruseno.
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7 Odstranovani poruch

Zobrazeni na

displeji Pri¢ina Mozné feSeni
Chyba odporu vinuti
 Nespravna vstupni data.
Er-04 « Proces autotuningu trval pfili§ dlouho.
* VWypoétené hodnoty jsou mimo rozsah nastaveni
parametri.
Chyba proudu pfi chodu naprazdno
* Byla zadéna nespravna data. * Zkontrolujte vstupni data.
Er-05 « Proces autotuningu trval prilis dlouho. « Zkontrolujte zapojent.
* Wypoctené hodnoty jsou mimo rozsah nastaveni » Znovu zadejte data a opakujte autotuning.
parametru.
Chyba jmenovitého skluzu
* Zadany nespravné udaje.
Er-08 * Proces autotuningu trval piili§ dlouho.
* VWypoétené hodnoty jsou mimo rozsah nastaveni
parametri.
Chyba rozbehu (zrychleni). * Nastavte o!eléi dobu rqzbéhu C1-01. ]
Er-09 Motor se nerozbzhl do uplynuti zadané doby rozbhu, * Zkontrolujte nastaveni parametra omezeni momentu L7-01
alL7-02.
Chyba otacek motoru. * Nastavte del3i dobu rozb&hu (C1-01).
Er-11 Referen¢ni hodnota krouticiho momentu je piilis vysoka. « Je-li to mozné, odpojte zatez.
Chyba detekce proudu : ZI_(_on}rqujtei zgpojeni._ . _ P
« Doslo ke ztraté jedné nebo vSech fazi motoru. : rLTJ]J(; fg;he se, Ze jmenovité parametry ménice odpovidaji
Er-12 ’ E(r)zl:gtjj E;Jo(tgtjlﬁég:zzyl nebo prekracuje jmenovitou * Zkontrolujte zatéz. (Autotuning by mél byt provadén bez
* Doslo k porude snimaca proudu. prlpOJ?ne za}te_zve.)
* Wmeéiite menic.
« Zkontrolujte celé elektrické zapojeni a opravte piipadné
L chyby.
Er-13 f/l:);‘t:: fl\éggﬁgsz;lngglgir;te kvili svodové induktanci : Zko,ntrolujte hodnotu jmenovitého pml.Jdu motoru, ktera byla
. . P zadana v parametru T1-04 pro autotuning.
autotuning v casovem intervalu 300s. « Zkontrolujte jmenovity proud motoru uvedeny na typovém
Stitku a zadejte spravnou hodnotu.
Prili$ vysoké nastaveni U/f kiivky
* Hodnota referen¢niho krouticiho momentu piesahla * Zkontrolujte nastaveni U/f kiivky.
End1 b&hem ladéni 20 %. * Proved’te autotuning bez ptipojené zatéze.
 VWypogitana hodnota proudu naprdzdno presahuje Groveni |« Zkontrolujte vstupni data a opakujte autotuning.
80 % jmenovitého proudu motoru.
Alarm saturace Zelezného jadra motoru « Zkontrolujte vstupni data
* Wpoctené hodnoty koeficientu nasyceni jadra jsou mimo - PR
End2 rozsah. * ZKkontrolujte zapojeni moto_ru. o
« Byla zadana nespravna data. * Proved’te autotuning bez ptipojené zateze.
End3 Alarm nastaveni jmenovitého proudu Zkontrolujte vstupni data a opakujte autotuning.
B * Ujistéte se, Ze jsou Udaje zadané pro autotuning spravné.
End4 glz); Za I\</tye F?;Cttsls\l::}:c)%itany je mimo pifpustny rozsah * Proved’te namisto t_oho rotaéni aut_otuningu. Pokud to neni
' ' ' mozné, zkuste stacionarni autotuning 2.
Chyba ladénf odporu . Zktortnro_lujte Udaje, které byly zadany pro proces
. i > . autotuningu.
End5 Hodnrc]) ta odporu, ktera byla vypocitana, je mimo ptipustny |, Zkontrolujte piipadné poruchy v motoru a kabelovém
rozsan. zapojeni motoru.
Alarm svodové induktance
End6 Hodnota svodové induktance, ktera byla vypogitana, je Zkontrolujte Udaje, které byly zadany pro proces autotuningu.
mimo piipustny rozsah.
Alarm proudu pfi chodu naprazdno
* Zadana hodnota proudu naprazdno je mimo piipustny « Zkontroluje a opravte chybné zapojeni motoru.
End7 rozsah. « Zkontrolujte Gdaje, které byly zadany pro proces

* Vysledné hodnoty autotuningu jsou nizsi nez 5 %
jmenovitého proudu motoru.

autotuningu.
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8 Funkce bezpeénostnich vstupl

8 Funkce bezpeénostnich vstupu

€ Specifikace

Dva vbezpe¢nostni vstupy a jeden vystup EDM podle normy 1SO13849-1 kat. 3 PLd,

Vstupy / Vystupy IEC61508 SIL2.
Reakéni doba Doba od rozpojeni vstupu do zablokovani vystupu ménice je kratsi nez 1 ms.
Rezim sgggggzisn:uzkym PED = 5.15E-5
Pravdépodobnost

Rezim provozu
s vysokym nebo trvalym | PFH = 1.2E-°
vyzadanim

nebezpeéné poruchy

Vlastnosti bezpegnostnich vstupt spliiuji vSechny pozadavky na Groven vlastnosti d (PLd)

LR RS e definovanych v normé 1SO13849-1, véetné diagnostického pokryti (DC) z EDM.

€ Bezpeénostni opatfeni

Nebezpeéi! Nespravné pouziti funkce bezpeénostnich vstupd mdze mit za nasledek vazné zranéni nebo dokonce smrt.

Ujistéte se, Ze cely systém nebo strojni zarizeni, které vyuziva funkci bezpeénostnich vstupd, vyhovuje bezpecénostnim pozadavkdim.
P7 implementaci funkce bezpecnostnich vstupd do bezpeénostniho systému stroje, je potfeba provést peclivé posouzeni rizik pro cely
systém, aby bylo zajiSténo, ze systém splriuje pozadavky pfisluSnych bezpecnostnich norem (naps. EN954/ISO13849, IEC61508, EN/
IEC62061...).

Nebezpeéi! Pokud je pouzivan PM motor a dojde k zablokovani vystupu méni¢e bezpecnostnimi vstupy, mdze pfipadna porucha
dvou vystupnich tranzistord zpdsobit, Ze vinutim motoru bude protékat proud a nasledné dojde k oto¢eni rotoru 0 maximalni uhel 180
stuprid (elektrickych). Ujistéte se, Ze tato situace nema vliv na bezpecénost aplikace, ktera vyuziva bezpeénostni vstupy ménice. Tato
situace se netyka indukénich motord.

Nebezpeéi! Funkce bezpecnostnich vstupd maze zablokovat vystup ménice, ale nevypne napajeni ménice a nedokaze galvanicky
oddélit vystup ménice od vstupu. Pred provadénim udrzby nebo instalaci na vstupni i vystupni strané ménice vzdy vypnéte napajeni
ménice.

Nebezpeéi! Pfi pouziti bezpecnostnich vstupd nezapomerite odstranit propojku mezi svorkami H1, H2 a HC, ktera je standardné
instalovana od vyroby. NedodrZeni tohoto pokynu povede k nespravné funkci obvodu bezpeéného odpojeni a mdze zpdsobit vazné
nebo smrtelné zranéni.

Nebezpeéi! VSechny bezpecénostni funkce (véetné bezpecénostnich vstupd) je tfeba kontrolovat pravidelné kazdy den. Pokud systém
nepracuje spravné, vznika riziko vazného zranéni.

Nebezpeéi! Provadét zapojeni, inspekci nebo Udrzbu bezpecnostnich vstupd smi pouze kvalifikovany technik s dokonalou znalosti
ménice, prirucky k zafizeni a bezpecnostnich standardd.

OZNAMENI: Od okamziku rozpojeni vstupd H1 a H2 trva 1 ms, neZ dojde k Gplnému zablokovani vystupu ménice. Sekvence
nastavena pro rozpinani svorek H1 a H2 musi zajistit, aby obé svorky zdstaly rozpojené alespori 1 ms a vystup ménice byl tedy fadné
odpojen.

OZNAMENI: Monitor funkce bezpecénostnich vstupd (vystupni svorky DM+ a DM-) nelze pouZit pro Zadné jiné aéely nez sledovani
stavu zablokovani ménic¢e bezpeénostni funkci nebo pro diagnostiku poruch této bezpeénostni funkce. Monitorovaci vystup nelze
povazovat za bezpecnostni vystup.

OZNf[&l\/IENl':lllD:_)ﬁ pouZivani bezpeénostni funkce méniée pouzivejte pouze filtry EMC doporudované v oddilu Instalace filtru EMC
Nna strance .

€ Pouziti bezpeénostni funkce

Bezpecnostni vstupy zajist'uji funkci bezpecného zastaveni odpovidajici kategorii zastaveni O (volny dobéh), jak je
definovano v EN60204-1 a ,,bezpe¢né odpojeni krouticiho momentu* definované v norm¢ IEC61800-5-2. Bezpecnostni
vstupy byly navrZeny tak, aby splovaly poZadavky definované v normC 1S013849-1, kategorie 3 PLd a IEC61508, SIL2.

Je zajistén i monitor stavu bezpecénostni funkce pro detekci chyb v bezpe¢nostnim obvodu.

B Bezpecénostni obvod

Bezpecénostni obvod je tvoien dvéma nezévislymi vstupnimi kanaly, které mohou zablokovat vystupni tranzistory. Navic
je opatien i monitorovacim kanalem, ktery indikuje stav téchto dvou vstupnich kanala.

Vstup maze vyuzivat bud’ vnitini napajeci zdroj ménice nebo externi napajeci zdroj. Pomoci propojky S3 na svorkovnici
vyberte druh logiky vstupti (NPN/PNP) s vnitinim nebo externim napajecim zdrojem.
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8 Funkce bezpeénostnich vstupt

Pro sledovani stavu bezpeénostnich vstupti je k dispozici samostatny vystup optoclenu. Refer to Funkce svorek Fidiciho
obvodu on page 18 pro specifikaci signalu pfi pouzivani tohoto vystupu.

Napajeci sit’
1
- 24V S

Bezpecnostni relé nebo HC é @ Ridici obvod
bezpecénostni PLC H @ o N
? g g
Il [N
Bezpedcnostni N \—6—5« = Bt
; astaveni propojky I ~
Zpétna vazba vystupy S3: ZDROJ =] £t

Ht T =< Blokbuzeni1 | |
N Vykonovy modul P
W2 =} Blokbuzeni2

IDM+

I DM-

fr oo
@‘@i

‘ Ménic

B Zablokovani a odblokovani vystupu ménice (,bezpeéné odpojeni krouticiho momentu*)

Funkce bezpeénostnich vstupii je popsana v nize uvedeném diagramu:

Zastaveni motoru

Vystupni volnym dob&hem
frekvence N . V .
Aby mohla byt bezpeénostni
funkce deaktivovana, je nutné
nejdfive zrusit povel Start.  \gni¢ je pripraven k
provozu
Pfikaz chodu  Start | stop
Vstup H1, H2 ~ SEPNUTO (Bezpeénostni | ROZEPNUTO (Bezpe&nostni okruh rozpojen,
okruh uzavren, bezpe¢nostni 1 bezpecnostni funkce aktivovana)
funkce vypnuta) '
Vystup ménice  Normalni provoz Bezpetné odpojeni krouticiho momentuX Baseblock (Neni bezpecné!)

Zadani stavu ,bezpeéného odpojeni krouticiho momentu*“

Jakmile dojde k rozepnuti jednoho nebo obou bezpe&nostnich vstupi, bude vystup ménice zablokovan a motor prestane
vytvaiet kroutici moment. Pokud byl motor pied rozpojenim bezpe¢nostnich vstupa v chodu, bude motor zastaven
volnym dobé&hem bez ohledu na zpusob zastaveni nastaveny v parametru b1-03.

Poznamenejte si, Ze stav ,,bezpe¢ného odpojeni krouticiho momentu“ Ize docilit pouze s funkci bezpeéného zastaveni.
Zruseni piikazu pro chod zastavi ménic¢ a odpoji vystup (baseblock), ale nevede k vytvoreni stavu ,,bezpeé¢ného odpojeni
krouticiho momentu®.

Oznémeni: Aby se zamezilo nekontrolovanému zastaveni béhem normalniho provozu, ujistéte se, Ze se bezpe¢nostni vstupy rozepinaji
teprve po Uplném zastaveni motoru.

Navrat k normalnimu provozu po rozpojeni bezpeénostnich vstupt
Funkci bezpe¢ného zastaveni Ize deaktivovat pouze tehdy, pokud piikaz pro chod neni aktivni.

Pokud byla funkce bezpeéného zastaveni aktivovana pri zastaveni, Ize normalni provoz obnovit jednoduchym sepnutim
obou bezpeénostnich vstupt (t.j. deaktivaci stavu ,,bezpe¢ného odpojeni krouticiho momentu*).

Pokud byla funkce bezpe¢ného zastaveni aktivovana béhem chodu, je pred opétovnym startem menice nejprve potieba
zrusit piikaz pro chod a pak sepnout bezpeénostni vstupy.

B Funkce monitorovaciho vystupu pro bezpeéné zastaveni a displej digitalniho ovladaciho
panelu

V nésledujici tabulce jsou popsany vystupy meénice a stavy monitoru bezpeéného zastaveni v zavislosti na
bezpecnostnich vstupech.
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8 Funkce bezpeénostnich vstupt

Stavy bezpeénostnich vstupt

Monitor stavu
bezpeéného zastaveni,

Stav vystupu ménice

Displej digitalniho
ovladaciho panelu

Vstup 1, H1-HC Vstup 2, H2-HC DM+ - DM-

Bezpecné zastaveno,

OFF OFF OFF ,»bezpec¢né odpojeni Hbb (blika)
krouticiho momentu*
Bezpecné zastaveno,

ON OFF ON »bezpecné odpojeni HbbF (blika)
krouticiho momentu*
Bezpedné zastaveno,

OFF ON ON ,»bezpecné odpojeni HbbF (blika)
krouticiho momentu*

ON ON ON Baseblock, pripraveno k Normalni displej

provozu

Monitor stavu bezpeénostnich obvoda

Diky monitorovacimu vystupu bezpe¢ného zastaveni (svorky DM+ a DM-) vydava méni¢ signal zpétné vazby o stavu
bezpecnostnich obvoda. Tento signal by pak mélo ¢ist zatizeni, které kontroluje bezpeénostni vstupy (PLC nebo
bezpecnostni relé) a v piipadé nespravné funkce bezpeénostnich obvodt nedovoli opustit stav ,,bezpe¢ného odpojeni
krouticiho momentu*. Podrobnosti o této funkci jsou uvedeny v uzivatelské ptirucce prislusného bezpecnostniho zatizeni.

Displej digitalniho ovladaciho panelu
Pokud jsou bezpec¢nostni vstupy rozpojeny, blika kontrolka Hbb na displeji digitalniho ovladaciho panelu.

Pokud je sepnuty pouze jeden bezpe¢nostni vstup a druhy je vypnuty, bliké kontrolka HbbF na displeji a indikuje tak
piitomnost problému v bezpe¢nostnim obvodu nebo v menici. Pokud je bezpeénostni obvod pouZivan spravng, nesmi se
toto zobrazeni za normalnich podminek objevit. Refer to VVSeobecné poruchy a alarmy on page 33 pro zpasoby feSeni

moznych chyb.
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9 Standardy UL

9 Standardy UL

€ Shoda se standardy UL

Znacka UL/cUL se pouziva pro produkty ve Spojenych Statech Americkych a Kanadé. Znamena, Ze opravnéna firma
provedla testovani a hodnoceni produktu a potvrdila, Ze byly splnény piisné normy pro bezpe¢nost produktu. U produktu,
ktery chce ziskat certifikat UL, museji mit certifikat UL i veSkeré souc¢astky, z nichz je produkt sestaven.

c(UL)us
LISTED

Znacka UL/cUL
Tento méni¢ je testovan podle normy UL508C a vyhovuje poZadavkam UL. Aby tato shoda byla zachovana i pii pouZiti
tohoto ménice v kombinaci s jinymi zatizenimi, musi byt splnény niZe uvedené podminky:

Oznameni: Model CIMR-AO4A1200 vyhovuje poZzadavkam UL, pokud ma vzduch vstupujici do ménice nebo skiiné s nainstalovanymi

obchodni oddéleni.

B Oblast instalace

Neinstalujte meni¢ do oblasti se znec¢isténim vétsim nez stupné 2 (norma UL).

B Zapojeni svorek silového obvodu

Spole¢nost Yaskawa doporucéuje pouzivat u vSech model ménice krimpovaci koncovky s uzavienym okem. Schvéleni
UL/cUL vyZaduje pti zapojovani svorek v silovém obvodu meénice u modeli CIMR-AO2A0110 az 2A0415 a 4A0058 aZ
4A1200 pouZziti krimpovacich koncovek s uzavienym okem. PouZivejte vyhradné naradi doporucené pro krimpovani
vyrobcem koncovek.

Spolec¢nost Yaskawa doporucéuje prarezy vodica uvedené v tabulkéch nize. Pro vybér spravnych prareza vodice
zkontrolujte mistni predpisy.

Oznémeni: Znacka @ oznacuje svorky pro pripojeni ochranného uzemnéni. (jak je definovano v normé IEC60417-5019)
Impedance uzemnén;
200 V: 100 Q nebo méng
400 V: 10 Q nebo méng

Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> Utahovaci
Model S Doporuéeny|Pouzitelny|Doporuéeny| Pouzitelny |Doporuéeny| Pouzitelny [Rozmér| moment
CIMR-AOI prufez prarez prufez prufez prafez prafez ~ |Sroubu Nm
mm2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mmz2 (Ib.palec)
R/L1,S/L2, T/L3 2.5 25az6 14 14 a7z 10 2 2az55
U/T1, VIT2, . . .
%Agggg W/T3 2.5 25az6 14 14 az 10 2 2az55 128215
AOOLS | = L, +2 - 25476 - 1432 10 2 2az55 | ™M™ |(10642133)
B1, B2 - 25az6 - 14 az 10 2 2az55
D 2.5 25az6 10 14 a7 10 2 2az5,5
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 25az6 12 14 a7 10 2 2az55
UITL, ViIT2, 2.5 25az6 14 14 a7 10 2 2az55 .
2A0012 WIT3 M4 12az15
— +1, +2 - 25az6 - 14 a7 10 2 2az5,5 (10,6 az 13,3)
B1, B2 - 25az6 - 14 a7 10 2 2az5,5
(@) 2.5 25az6 10 14 a7 10 35 2az5,5
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Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> UieElrees
Model D éenv|Pouzitelny |D cenv| Pouzitelny D éenv| Pouzitelny |Rozmér| moment
Svorka oporué&eny|PouZitelny|Doporu&eny| Pouzitelny [Doporu&eny| Pouzitelny |R
CIMR-AO prarez prarez prafez prafez prarez prafez = |Sroubu Nm
mm2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mm?2 (Ib.palec)
R/L1, S/L2, T/L3 4 25a76 10 12 az 10 55 35az5,5
UITL, VIT2, 2.5 25a76 10 12 az 10 35 35az5,5
o021 [T Mg | L2a2LS
- +1, +2 - 4376 - 12 az 10 55 35az55 (10,6 az 13,3)
B1, B2 - 25a76 - 14 az 10 2 2az55
D 4 4az6 10 12 az 10 35 35az5,5
R/L1, S/L2, T/L3 6 43716 8 10az 6 14 55az 14
\L/J\;/TT13 iz, 6 44716 8 1047 6 8 ssazl4 | | 128215
10,6 az 13,3
2A0030 |-, +1,+2 - 6az 16 - 10az 6 14 55az 14 ( )
B1, B2 - 4a76 - 14 az 10 35 2az5,5
. . . 2az725
D 6 6az 10 8 10az8 55 55az8 M5 (17,7 a2 22,1)
R/L1, S/L2, T/L3 10 6az 16 6 8az6 14 14
t/J\I//Tl']é VviT2, 10 6 az 16 8 8az6 14 8az 14 M4 12az15
(10,6 a2 13,3)
2A0040 |-, +1,+2 - 16 - 6 14 14
B1, B2 - 4376 - 12 az 10 5.5 3,5az5,5
@ 10 6az 10 8 10478 55 5,547 8 M5 (17275‘;2252 3
R/L1, S/L2, T/L3 16 16 az 25 4 6az4 22 14 a7 22
U/T1, VIT2, < < < 4az76
WIT3 16 16 az 25 4 6az4 14 14 a7z 22 M6 (35,4 a2 53,1)
2A0056 | +1, +2 - 16 az 25 - 6az4 22 14 az 22 —
B1, B2 - 6az 10 - 1047 6 14 550214 | M5 | ] o 3
@ 16 1047 16 6 8az6 8 8az 14 M6 | g5 j :z 23 3
R/L1, S/L2, T/L3 25 16 az 25 3 4az3 30 22 az 30
U/T1, VIT2, . . . 9az 11
W/T3 16 16 az 25 3 4az73 22 14 az 30 M8 (79,7 a2 97,4)
2A0069 — +1, +2 - 25 - 4az3 30 22 az 30 e
B1, B2 - 10 a7 16 - 8az6 14 Bazl4 | Ms | s 3
@ 16 16a2 25 6 6274 8 8az22 M6 | g5 i 22 23 3
R/L1, S/L2, T/L3 35 25az 35 2 3az2 38 30 az 38
U/T1, VIT2, N N . 9az 11
W/T3 25 25az 35 2 3az?2 30 22 az 38 M8 (79,7 a2 97.4)
2A0081 |7 +1, +2 - 25az 35 - 3az2 38 30 az 38 s
B1, B2 - 16 - 6 14 14 M5 | )7 73; 721)
. . . 4376
D 16 16 az 25 6 6az4 14 14 az 22 M6 (35.4 a7 53.1)
R/L1, S/L2, T/L3 35 25 az 50 1/0 3az1/0 38 30az 50
\L/J\;/TTL Vi, 35 25 a7 50 1/0 3a7 100 38 30 a2 50 )
2A0110 3 M8 9az11
< [+ - 35 a2 50 - 242100 60 38 az 60 (79,7 a2 97,4)
B1, B2 - 16 az 50 - 6az 1/0 22 14 a7 50
(@) 16 16 az 25 6 6az4 14 14 a7 38
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Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> i raEE
Model Syl Doporuéeny|Pouzitelny|Doporuéeny| Pouzitelny |Doporuéeny| Pouzitelny [Rozmér| moment
CIMR-AO] prafez prifez prafez prafez prifez prafez ~ |Sroubu Nm
mm?2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mm?2 (Ib.palec)
RIL1, S/L2, T/L3 50 35a2 70 2/0 1az2/0 60 50 az 60
\L,J\;/TTl?) viTe, 50 35770 2/0 1a22/0 60 50a260 | o 187 23
159 a7 204
2A941>38 ) - 50 a2 70 - 1/0 a2 3/0 80 60 az 80 ( )
BL, B2 - 2527 70 - 4 az 2/0 30 22 a7 60
. 9a7 11
@ 25 25 4 4 22 22 a7 38 M8 | 075 074
RIL1, SIL2, T/L3 70 50 a7 95 410 2/0 a2 4/0 80 60 a2 100
\L/J\;/TTIS viTe, 70 50 a2 95 4/0 3/0 a2 4/0 80 60 a2 100 18a7 23
159 a7 204
2A941>69 ) _ 35a7 95 _ 127 4/0 50 x 2P 5022100 | M10 | )
+3 _ 50 a7 95 _ 1/0 a2 4/0 60 50 a2 100
. . N 9az11
o) 35 254735 4 4a22 2 22 a2 60 (79.7 a2 67.4)
RIL1, S/L2, T/L3 95 708295 | 1/0x2P | 1/0az2/0 100 80 az 100
\L,J\;/TTlg viTe, 95 702295 | 1/0x2P | 1/0az2/0 50 x 2P 50 a2 60 18a7 23
159 a7 204
2A942>11 ) - 354795 - 1az 4/0 50 x 2P 5022100 | M10 | )
+3 - 50 a7 95 - 1/0 a2 4/0 80 60 az 100
. . . 9az 11
@ 50 25 a7 50 4 4 a2 1/0 22 22 a7 60 (707 52 97.4)
RILL, S/L2, T/L3| 95x2P | 95a7150 | 3/0x2P | 3/0a2300 | 80x 2P 38 a7 150
UITL, VIT2, . . N 328740
Wi 95x2P | 9547150 | 3/0x2P | 3/0a7300 | 80x2P 3Baz1s0 | MI12 | o Coc,
2A0250 | - +1 - 70 a2 150 - 3/0az300 | 80x2P 80 az 150
<4> <
+3 - 35a7 150 - 2 a7 300 80 x 2P 3027150 | M10 (123 Z; gg "
o 95 95 a7 150 3 3 a7 300 22 2227150 | M12 (222 Z; gg "
RILL S/L2, T/L3| 95x2P | 95a7150 | 4/0x2P | 3/0az300 | 80x 2P 70 a2 150
UITL, VIT2, . i . 32740
Wi 95x2P | 9527150 | 3/0x2P | 3/0az300 | 80x2P 7082200 | M2 | o8 le,
2A0312 |-, +1 - 70 az 150 - 3/0 az 300 150 x 2P 80 az 150
<4> v . . 18 a7 23
+3 - 70 a2 150 - 3/0a2300 | 80x2P 80a2150 | MI0 | oooory
@ 95 95 a7 150 2 2 a7 300 38 38a7150 | M12 (235 Z; ;“5) "
RILL, S/L2, T/L3| 240 9527300 | 250x2P | 4/0az600 | 100x2P | 80az325
UITL, VIT2, . . N 328740
i 240 9547300 | 4/0x2P | 4022600 | 100x2P | 80ar325 | MI2 | oo Sl
2A0360 | - +1 - 125 a7 300 - 25027600 | 150x2P | 125a7325
@ . . . 18 a7 23
+3 - 70 a2 300 - 3/0a2600 | 80 x2P 8022325 | MI10 | \oooo ot
o 120 120 a7 240 1 1 a7 350 38 3827200 | M12 (zgg Z; gg "
RILL, S/L2, T/L3| 120x2P | 9527300 | 350x2P | 25047600 | 125x2P | 100az 325
UITL, VIT2, . . } 327 40
Wi 300 9527300 | 300x2P | 3007600 | 125x2P | 12542325 | MI2 | il
2A0415 |-, +1 - 150 az 300 - 300 az 600 200 x 2P 150 az 325
<4> v . . 18 a7 23
+3 - 70 a2 300 - 30022600 | 100x2P | 80a7325 | MIO | . oooon
o 120 120 a7 240 1 1 a7 350 60 6027200 | M12 (235 Z; ;“5) "

<1> Priiezy, uvedené na tomto misté, jsou platné pro Evropu a Cinu.
<2> Pruiezy, uvedené na tomto misté, jsou platné pro USA.
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<3> Praifezy, uvedené na tomto mists, jsou platné pro Asii, s vyjimkou Ciny.

<4> Modely ménice CIMR-AO2A0110 az 4A0415 vyZaduji pro zajisteni shody s UL/cUL pouZiti krimpovacich koncovek s uzavienym okem.
Pouzivejte vyhradné naradi doporucené pro krimpovani vyrobcem koncovek.

Oznameni: Pro provedeni téchto spojeni pouzivejte krimpovaci izolované koncovky nebo izolaéni navlecky. Vodice museji mit spojitou
izolaci s vinylovym plastém schvalenou UL s maximalni piipustnou teplotou 75°C 600 V. Okolni teplota nesmi piekrocit 40°C.

Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> Ul ees
Model D éenv|Pouzitelny|D éenv| Pouzitelny [D éenv| Pouzitelny |Rozmér| moment
Svorka oporué&eny|Pouzitelny|Doporuéeny| Pouzitelny |Doporuéeny| Pouzitelny |R
CIMR-AD prarez prafez prifez prafez prafez prarez = |Sroubu Nm
mm?2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mm2 (Ib.palec)
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 25az76 14 14 az 10 2 2az55
U//T]é iz, 2.5 25az76 14 14 az 10 2 2az55 .
4A0002 | WIT M4 12az15
4A0004 | — +1,+2 - 25az6 - 14 a7 10 2 2az55 (10,6 az 13,3)
B1, B2 - 25a76 - 14 az 10 2 2az55
D 2.5 25az74 12 14 az 12 2 2az55
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 25az6 14 14 az 10 2 2az55
U/T1, VIT2, < < .
2?000? W/T3 2.5 25az6 14 14 a7 10 2 2az55 " 128715
AAO0Ds =+, +2 - 25426 - 1432 10 2 24255 (10,6 a2 13,3)
B1, B2 - 25a76 - 14 az 10 2 2az55
@) 2.5 25az6 10 14 a7 10 3.5 2az55
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 25az6 12 14 az 10 2 2az5,5
UITL, VIT2, 2.5 25az6 14 14 a7 10 2 2az5,5
anoors [T ma |, L2215
— +1, +2 - 25az76 - 14 a7 10 2 2az55 (10,6 az 13,3)
B1, B2 — 25az6 — 14 az 10 2 2az5,5
(@) 2.5 25az6 10 14 az 10 3.5 2az5,5
R/L1, S/L2, T/L3 2.5 2,5az 16 10 12az6 35 2az14
t/J\;/TI']:-Sl iz, 2.5 2,5az 16 10 12az6 35 2az14 M4 1,2az15
_ _ _ (10,6 a2 13,3)
4A0018 | -, +1, +2 - 4az16 - 12 az 6 3.5 2az14
B1, B2 - 4376 - 12 az 10 2 2az5,5
© 25 2,542 6 10 1427 10 35 2a255 M5 (1727a§22é52 3
R/L1, S/L2, T/L3 4 2,5az 16 10 10az 6 55 3,5az14
\L/J\;/TTls iz, 4 25 a7 16 10 10226 55 ssazl4 | | 128215
10,6 az 13,3
4A0023 | —, +1,+2 - 4az716 - 12az6 55 35az14 ( )
B1, B2 - 4376 - 12 az 10 2 2az55
@ 4 4276 10 1242 10 35 35a255 | M5 (1727a;22é2 3
R/L1, S/L2, T/L3 6 6az 16 8 8az6 14 5,5az 14
U/T1, VIT2, . . . 2az25
W/T3 6 6az 16 8 10az6 8 55az8 M5 (17,7 a2 22,1)
4A0031 |7 +1, +2 - 6az 16 - 10az 6 14 55az14 e
L L L az 2,
B1, B2 - 6az 10 - 10az 8 3.5 2az8 M5 (17,7 a2 22,1)
. . . 4az76
D 6 6az 10 8 10az 8 55 55az8 M6 (35,4 a7 53,1)
R/L1, S/L2, T/L3 10 10az 16 6 8az6 14 14
U/T1, VIT2, . . . 2az25
W/T3 6 6az 16 8 8azb6 14 8azl4 M5 (17,7 a2 22,1)
4A0038 |7 +1, +2 - 6az 16 - 6 14 14 s
L L L az 2,
B1, B2 - 6az 10 - 10az 8 55 35az8 M5 (17,7 a2 22,1)
“ “ “ 4376
@) 10 6az 16 6 10az 6 8 55az 14 M6 (35,4 a 53,1)
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Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> Uizlnavee
Model Syl Doporuéeny |PouZitelny|Doporu&eny| PouZitelny |Doporuéeny| PouZitelny |[Rozmér|  moment
CIMR-AO] prafez prafez prarez prafez prafez prafez = |Sroubu Nm
mm?2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mm?2 (Ib.palec)
R/L1, S/L2, T/L3 16 16 a7z 25 6 6az4 14 14 a7 22
U/T1, VIT2, . . . 4376
W/T3 16 16 az 25 6 6az4 14 14 az 22 M6 (35.4 a2 53,1)
4A0044 |7 +1, +2 - 16 az 25 - 6az4 14 14 az 22 _
. . . 28725
B1, B2 - 6az 10 - 10az 8 8 55az8 M5 (17,7 a2 22,1)
o 16 1047 16 6 8az6 8 8az 14 M6 | 5 i :i gg 3
R/L1,S/L2, T/L3 16 10az 16 4 6az4 14 14
UITL, VIT2, 16 10az 16 4 6az4 14 14 .
4A0058 | WIT3 M8 9az 11
<4> — +1 - 16 az 35 - 6azl 22 14 a7 38 (79,7 a2 97,4)
B1, B2 - 10az 16 - 8az4 14 8az 14
D 16 10az 16 6 8az6 8 8az 14
R/L1, S/L2, T/L3 16 16 a7 25 3 4az3 22 14 a7 22
UITL, ViIT2, 25 16 a7z 25 3 4az3 22 14 a7 22 .
4A0072 | WIT3 M8 9az 11
<4> — +1 - 25az 35 - 4az1 30 22 az 38 (79,7 az 97,4)
B1, B2 - 16 az 25 - 6az3 14 14 az 22
16 16 a7z 25 6 6 14 14 a7 22
R/L1, S/L2, T/L3 25 16 az 50 2 3az1/0 30 22 az 60
U//Tl' vIT2, 25 25 az 50 2 3az 1/0 30 22 az 60 .
4A0088 | WIT3 M8 9az 11
<4> - +1 - 25az50 - 3az1/0 38 30 az 60 (79,7 a2 97,4)
+3 - 16 az 50 - 6az 1/0 22 14 a7 60
@) 16 16 az 25 4 6az4 22 14 az 22
R/L1, S/L2, T/L3 35 25az50 1/0 2az1/0 38 30az 60
UITL, VT2, 35 25az50 1 2az1/0 38 30az 60 .
4A0103 | W/T3 M8 9az11
<4> - +1 - 25az50 - 3az1/0 60 30az 60 (79,7 a2 97,4)
+3 - 25 az 50 - 42az1/0 30 22 az 60
D 16 16 az 25 4 6az4 22 14 az 22
R/L1,S/L2, T/L3 50 35az 95 3/0 1/0 az 4/0 60 38 az 100
UITL, VIT2, 50 35az 95 2/0 1/0 az 4/0 60 50 az 100 .
4A0139 | WIT3 vl | 18az23
<4> — +1 - 50 az 95 - 1/0 az 4/0 100 60 az 100 (159 az 204)
+3 - 25az 95 - 3az4/0 50 30az 100
D 25 25 4 4 22 22
R/L1, S/L2, T/L3 70 50 az 95 4/0 3/0 az 4/0 80 60 az 100
\L/J\;/-l_—l_:lé viTe, 70 70 az 95 4/0 3/0 az 4/0 80 80 az 100 5
4A0165 M10 18 az 23
<4> — +1 - 35az 95 - 1az 4/0 50 x 2P 50 az 100 (159 az 204)
+3 - 50 az 95 - 1/0 az 4/0 60 50 az 100
D 35 25az 35 4 4az?2 22 22 az 30
R/L1, S/L2, T/L3 95 35az 95 300 2 az 300 150 30 az 150
\L/J\;/-l_—l_]é; viTe, 95 35az 95 300 2 az 300 150 30az 150 5
4A0208 M10 18 az 23
<4> — +1 - 35az 150 - 1az 250 80 x 2P 38 az 150 (159 az 204)
+3 - 25az70 - 3az3/0 80 22 az 80
D 50 50 az 150 4 4 az 300 22 22 az 150
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Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> Ul ees
Model D éenv|Pouzitelny|D éenv| Pouzitelny [D éenv| Pouzitelny |Rozmér| moment
Svorka oporuéeny|PouZitelny|Doporuéeny| Pouzitelny [Doporuéeny| Pouzitelny |R
CIMR-AO prarez prafez prifez prafez prafez prarez ~ |Sroubu Nm
mm?2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mm2 (Ib.palec)
R/L1, S/L2, T/L3 120 95 az 300 400 1 az 600 150 38az325
U//Tl' viTe, 120 95 az 300 400 1/0 az 600 150 38 az 325
4A0250 | WIT3 vio | 188223
<4> - +1 - 70 az 300 - 3/0 az 600 200 80 az 325 (159 az 204)
+3 - 35 az 300 - 1laz 325 125 38 aZz 325
(@) 70 70 az 240 2 2 az 350 22 22 az 200
R/L1, S/L2, T/L3 185 95 az 300 500 2/0 az 600 200 80 az 325
U/T1, VIT2, . . . 32az40
W/T3 185 95 az 300 500 2/0 az 600 200 80 az 325 M12 (283 az 354)
4A0296 |-, +1 - 70 az 300 - 3/0 az 600 325 80 az 325
<4> =
. ‘ . 18 az 23
+3 - 35 az 300 - 1laz 325 150 38 az 325 M10 (159 a7 204)
. < . 32 az 40
(@) 95 95 az 240 2 2 az 350 30 30 az 200 M12 (283 az 354)
R/L1, S/L2, T/L3 240 95 a7 300 4/0 x 2P 3/0 az 600 250 80 a7 325
U/T1, VIT2, . . . 32az40
WIT3 240 95 a7 300 4/0 x 2P 3/0 az 600 250 80 a7 325 M12 (283 a7 354)
4A0362 |- +1 - 95 az 300 - 4/0 az 600 325 100 az 325
<4> <
‘ . . 18 az 23
+3 - 70 az 300 - 3/0 az 600 200 80 az 325 M10 (159 a7 204)
. . . 32az40
@) 120 120 az 240 1 1 az 350 30 30 az 200 M12 (283 a7 354)
R/L1, S/L2, T/L3| 95 x 2P 95 az 150 300 x 2P 4/0 az 300 100 x 2P 80 az 150
UITL, VIT2, 95 x 2P 95 az 150 300 x 2P 4/0 az 300 125 x 2P 80 az 150
4A0414 |WIT3 Mo | 32a240
<4> - +1 - 70 az 150 - 3/0 az 300 150 x 2P 80 az 150 (283 az 354)
+3 - 70 a7 150 - 3/0 az 300 80 x 2P 80 a7 150
(@) 95 35az 95 1 1laz 3/0 38 38 az 100
R/L1, S/L2, T/L3] 120 x 2P 95 az 150 3/0 x 4P 3/0 az 300 125 x 2P 80 az 150
U/;I'l, viTe, 150 x 2P 95 az 150 4/0 x 4P 3/0 az 300 150 x 2P 80 az 150
4A0515 | WITS Mip | 32az40
<4> - +1 - 70 az 150 - 1/0 az 300 60 x 4P 60 az 150 (283 az 354)
+3 - 70 aZ 150 - 1/0 az 300 100 x 2P 60 aZ 150
@) 150 50 az 150 1/0 1/0 az 300 60 50 az 150
R/L1, S/L2, T/L3| 95 x 4P 95 az 150 300 x 4P 4/0 az 300 80 x 4P 80 az 150
\t/JV//-:% viTe, 95 x 4P 95 az 150 300 x 4P 4/0 az 300 80 x 4P 80 az 150
AAUET M12 32 az 40
<4> - +1 - 70 az 150 - 1/0 az 300 125 x 4P 60 aZ 150 (283 az 354)
+3 - 70 az 150 - 1/0 az 300 60 x 4P 60 az 150
(@) 95 x 2P 60 az 150 2/0 2/0 az 300 60 70 az 150
R/L1, S/L2, T/
L3, . . .
R1/L11, S1/L21, 120 x 4P 95az 150 |(4/0 x 4P) x 2| 3/0 az 300 150 x 4P 125 a7 150
T1/L31
4A0930 | U/T1, VIT2, y . . 32az40
I WITS 120 x 4P | 95a7 150 |(4/0 x 4P) x 2| 3/0 az 300 150 x 4P 12527150 | M12 (283 a7 354)
— +1 - 95 az 150 - 4/0 aZ2 300 |(125 x 4P) x 2| 100 aZ 150
+3 - 95 az 150 - 4/0 az 300 125 x 4P 100 az 150
(@) 120 x 2P 70az 120 3/0 3/0 az 250 100 80 az 125
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Pro Evropu a Cinu <1> Pro USA <2> Pro Asii <3> Uizlnavee
Model D ceny i 7 ceny i J ceny i v |Rozmér| moment
Sveile oporuéeny|Pouzitelny [Doporuéeny| Pouzitelny |Doporuéeny| Pouzitelny |R
CIMR-AO] v prurez prufez prafez prufez prufez prafez = |Sroubu Nm
mm?2 mm2 | AWG, kemil | AWG, kemil mm?2 mm?2 (Ib.palec)
R/L1, S/L2, T/L3,
R1/L11, SI/L21, | (95 x 4P) x 2 | 95 a7 150 |(300 x 4P) x 2| 4/0 a2 300 |(125 x 4P) x 2| 100 a7 150
T1/L31
4A1200 \‘/JV//TT13 VT2 | (95x4P) <2 | 9522150 |(300x 4P) x 2| 41047300 |(125 x4P) x 2| 10087150 | \pqp | 328240
<> (283 a7 354)
— +1 - 120 az 150 - 250 a7 300 |(150 x 4P) x 2| 125 aZ 150
+3 _ 95 a7 150 _ 41022 300 | (100 x 4P) x 2| 100 az 150
95 x 4P 95az 120 4/0 4/0 az 250 125 100 az 125

<1> Prafezy, uvedené na tomto mists, jsou platné pro Evropu a Cinu.

<2> Prafezy, uvedené na tomto mistg, jsou platné pro USA. 5

<3> Pruiezy, uvedené na tomto misté, jsou platné pro Asii, s vyjimkou Ciny.

<4> Modely méni¢e CIMR-AO4A0058 az 4A1200 vyzaduji pro zajisténi shody s UL/cUL pouZiti krimpovacich koncovek s uzavienym okem.
Pouzivejte vyhradné naradi doporucené pro krimpovani vyrobcem koncovek.

Note: 1. Model CIMR-AO4A1200 vyhovuje poZzadavkam UL, pokud ma vzduch vstupujici do ménice nebo skiiné s nainstalovanymi ménici

teplotu 45°C nebo méné. Chcete-li ziskat vice informaci, kontaktujte nejblizSiho z&stupce spoleénosti Yaskawa nebo naSe obchodni
oddeéleni.

2. Pro provedeni téchto spojeni pouZivejte krimpovaci izolované koncovky nebo izolagni ndvlecky. Vodi¢e museji mit spojitou izolaci s
vinylovym plastém schvalenou UL s maximalni piipustnou teplotou 75°C 600 V. Okolni teplota nesmi piekrogit 40°C.

Doporuéeni pro krimpovaci koncovky s uzavienym okem

Spole¢nost Yaskawa doporucuje pouzivat u vSech modeli ménice krimpované koncovky s uzavienym okem. Schvaleni
UL vyZaduje pfi zapojovani svorek v silovém obvodu ménic¢e u modeli CIMR-AL2A0110 az 2A0415 a 4A0058 aZ
4A1200 pouziti krimpovacich koncovek. PouZivejte vyhradné krimpovaci naiadi uréené vyrobcem krimpovacich
koncovek. Firma Yaskawa doporucuje pro krimpovani koncovky vyrobené firmou JST a Tokyo DIP (nebo ekvivalentni).

NiZe uvedend tabulka ptitazuje k produktam Yaskawa priiez vodice a rozméry svorkovych Sroubii — doporucené
krimpovaci koncovky, naradi a izola¢ni krytky. Pritez vodice a rozmér Sroubu pro prislusny model ménice naleznete
v odpovidajici tabulce Pratez dratu a specifikace krouticiho momentu. S objednavkami se obracejte na zastupce nebo
obchodni oddéleni spoleénosti Yaskawa.

prifez vodige | Svorkove | KImPOuac _ Nardl | izolacni krytka 6 s
Srouby el pae el Stroj &. Lisovaci &elist Model €.
2 mm2 M4 R2-4 YA-4 AD-900 TP-003 100-054-028
14 AWG
3.5/55 mm2 M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-029
12/10 AWG M5 R5.5-5 YA-4 AD-900 TP-005 100-054-030
5 M4 8-4 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-031
8 AWG M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008 100-054-032
M4 14-NK4 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-033
14 mm2 M5 R14-5 YA-4 AD-902 TP-014 100-054-034
6 AWG M6 R14-6 YA-5 AD-952 TP-014 100-051-261
M8 R14-8 YA-5 AD-952 TP-014 100-054-035
22 mm2 M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-262
4 AWG M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022 100-051-263
30/ 38 mm?
e M8 R38-8 YA-5 AD-954 TP-038 100-051-264
50 / 60 mm? M8 R60-8 YA-5 AD-955 TP-060 100-051-265
1 AWG
1/0 AWG M10 R60-10 YF-1, YET-300-1 | TD-321, TD-311 TP-060 100-051-266
1/0 AWG x 2P
1 AWG x 2P
e 2 21 M10 38-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-224, TD-212 TP-038 100-051-556
80 mm?2
2/0/3/0 AWG M10 80-10 YF-1, YET-300-1 | TD-323, TD-312 TP-080 100-051-267
2/0 AWG x 2P
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4 Krimpovaci Naradi L.
Prirezivodice Svorkove Ry ey — . — Izolaénfi krytka Kod <1o
Srouby el e Stroj &. Lisovaci &elist Model €.
3/0 AWG x 2P M10 80-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-227, TD-214 TP-080 100-051-557
3/0 AWG x 4P M12 80-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-323, TD-312 TP-080 100-051-558
100 mm2 YF-1, YET-300-1 | TD-324, TD-312
410 AWG M10 R100-10 YF-1 YET-150-1 | TD-228 TD-214 TP-100 100-051-269
4/0 AWG x 2P M10 100-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-228, TD-214 TP-100 100-051-559
4/0 AWG x 4P M12 100-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-324, TD-312 TP-100 100-051-560
150 mm2 M10 R150-10 YF-1. YET-150-1 | TD-229, TD-215 TP-150 100-051-272
250 / 300 kemil M12 R150-12 YF-1, YET-300-1 | TD-325, TD-313 TP-150 100-051-273
250 kemil x 2P M10 150-L10 YF-1, YET-150-1 | TD-229, TD-215 TP-150 100-051-561
250 kemil x 4P
300 kemil x 2P M12 150-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-325, TD-313 TP-150 100-051-562
300 kcmil x 4P
200 mm?2 M10 200-10 YF-1, YET-300-1 | TD-327, TD-314 TP-200 100-051-563
350 kcmil
200 kemil M12 R200-12 YF-1, YET-300-1 | TD-327, TD-314 TP-200 100-051-275
ety il 2 M12 200-L12 YF-1, YET-300-1 | TD-327, TD-314 TP-200 100-051-564
400 kcmil x 2P
325 mm?2 M10 325-10 YF-1, YET-300-1 | TD-328, TD-315 TP-325 100-051-565
500 kemil
600 / 650 kemil
500 kemil 2P M12 325-12 YF-1, YET-300-1 | TD-328, TD-315 TP-325 100-051-277
600 kcmil x2P

<1> Kody odkazuji na sadu tif krimpovacich koncovek a tii izola¢nich krytek. Pripravte vstupni a vystupni vodice s pouzitim dvou sad pro kazdé piipojeni.
Priklad 1: Modely s 300 kcmil pro oba vstupy a vystupy vyzaduji jednu sadu pro vstupni svorky a jednu sadu pro vystupni svorky, takze uzivatel
musi objednat dvé sady [100-051-272].

Priklad 2: Modely s 4/0 AWG 2P pro oba vstupy a vystupy vyZaduji dvé sady vstupnich koncovek a dvé sady vystupnich koncovek, takze
uzivatel musi objednat ¢tyfti sady [100-051-560].

Instalace vstupni pojistky

Instala¢ni piirucka uvadi, Ze je potieba zajistit ochranu obvodu pojistkami, uvedenymi v nasledujici tabulce.

Typ pojistky
Model Vyrobce: Bussmann
CIMR-AO
Model Jmenovity proud pojistky (A)
3 faze, tfida 200 V
2A0004 FWH-70B 70
2A0006 FWH-70B 70
2A0010 FWH-70B 70
2A0012 FWH-70B 70
2A0021 FWH-90B 90
2A0030 FWH-100B 100
2A0040 FWH-200B 200
2A0056 FWH-200B 200
2A0069 FWH-200B 200
2A0081 FWH-300A 300
2A0110 FWH-300A 300
2A0138 FWH-350A 350
2A0169 FWH-400A 400
2A0211 FWH-400A 400
2A0250 FWH-600A 600
2A0312 FWH-700A 700
2A0360 FWH-800A 800
2A0415 FWH-1000A 1000
3 faze, t¥ida 400 V

4A0002 FWH-40B 40
4A0004 FWH-50B 50
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Typ pojistky
Model Vyrobce: Bussmann
CIMR-AO
Model Jmenovity proud pojistky (A)

4A0005 FWH-70B 70
4A0007 FWH-70B 70
4A0009 FWH-90B 90
4A0011 FWH-90B 90
4A0018 FWH-80B 80
4A0023 FWH-100B 100
4A0031 FWH-125B 125
4A0038 FWH-200B 200
4A0044 FWH-250A 250
4A0058 FWH-250A 250
4A0072 FWH-250A 250
4A0088 FWH-250A 250
4A0103 FWH-250A 250
4A0139 FWH-350A 350
4A0165 FWH-400A 400
4A0208 FWH-500A 500
4A0250 FWH-600A 600
4A0296 FWH-700A 700
4A0362 FWH-800A 800
4A0414 FWH-800A 800
4A0515 FWH-1000A 1000
4A0675 FWH-1200A 1200
4A0930 FWH-1200A 1200
4A1200 FWH-1600A 1600

Oznameni: Model CIMR-AO4A1200 vyhovuje poZzadavkam UL, pokud ma vzduch vstupujici do ménice nebo skiiné s nainstalovanymi
ménici teplotu 45°C nebo méng. Chcete-li ziskat vice informaci, kontaktujte nejblizsiho zastupce spolecnosti Yaskawa nebo
naSe obchodni oddélent.

B Zapojeni svorek Fidiciho obvodu

Kabely pro nizkonapét'ové zapojeni s obvodovymi vodi¢i NEC tridy 1. Pfi zapojovani se tid’te narodnimi predpisy nebo
mistnimi piedpisy. Pokud neni vyuZivan interni fidici napajeci zdroj ménice, pouzijte pro svorky fidiciho obvodu
napajeci zdroj téidy 2. PoZadavky pro vodi¢e obvodu t¥idy 1 a napajeci zdroje tiidy 2 jsou uvedeny v dokumentu NEC
Acrticle 725 tiida 1, téida 2 a tiida 3 Déalkové ovladani Signalizace a obvody s omezenym vykonem.

Vstup / Vystup Svorkovy signal Specifikace napéjeciho zdroje
Oteviené kolektorové vystupy DM+, DM- WZaduje napéjeci zdroj tridy 2.
S S1-S8, SN, SC, SP, HC, H1, | Pouzijte vnitini napajeci zdroj LVLC meénice. Pouziva externi napajeci zdroj
Digitalni vstupy H2 tifdy 2
. . +V, -V, Al, A2, A3, AC, AM, | Pouzijte vnitini napajeci zdroj LVLC meénice. Pouziva externi napajeci zdroj
Analogové vstupy / vystupy M tifdy 2

B Jmenovity zkratovy proud v misté pfipojeni ménice

Tento méni¢ je vhodny pro pouZiti v obvodech, které jsou schopny dodavat pii zkratu maximéalné 100 000 RMS ampér,
max. 600 VAC (do 240 V ve tridé 200 V, do 480 V pro ménice tridy 400 V) pfi jisténi pojistkami typu FWH Bussmann
jak je specifikovano v Instalace vstupni pojistky na strance 47.

€ Nadproudova ochrana motoru v ménigi

Nastavte parametr E2-01 (jmenovity proud motoru) na odpovidajici hodnotu tak, aby byla zajiSténa ochrana motoru proti
pretizeni. Zabudovana ochrana motoru proti pietiZzeni je uvedena v UL a odpovidéa poZzadavkam NEC a CEC.
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B E2-01 Jmenovity proud motoru
Nastavovaci rozsah: zavisi na modelu
Vychozi nastaveni: zavisi na modelu

Parametr E2-01 (jmenovity proud motoru) je vztaznou hodnotou pro ochranu motoru, pokud ovSem parametr L1-01 neni
nastaven na nulovou hodnotu (vychozi je hodnota 1, ktera umoZiuje ochranu pro standardni indukéni motory).

Pokud byl Uspésné proveden autotuning, budou Gdaje o0 motoru zadané v parametru T1-04 automaticky zapsany do
parametru E2-01. Pokud autotuning nebyl proveden, zadejte spravny jmenovity proud motoru do parametru E2-01.

B L1-01 Vybér ochrany motoru proti pretizeni

Meni¢ je opatien funkci elektronické ochrany proti pretiZzeni (oL1) zavislou na ¢ase, vystupnim proudu a vystupni
frekvenci, ktera chrani motor proti piehiati. Funkce elektronické ochrany proti tepelnému pretizeni je uznana UL, takze
nevyZaduje externi tepelné relé pro samostatnou funkci motoru.

Tento parametr vybird pouzivanou kiivku pretizeni motoru podle typu pouZzitého motoru.

Nastaveni Popis
0 Mimo funkci Vnitini ochrana motoru proti pietiZzeni neni aktivni.
. . Whira ochrannou charakteristiku pro standardni motor s vlastnim chlazenim a omezenou
Standardni motor s vlastnim . o - S x 1A
1 schopnosti chlazeni pti chodu pod jmenovitymi otackami. Pokud motor béZi na otackéach pod

chlazenim (vychozi) jmenovitou hodnotou, Groven detekce pietizeni motoru (oL1) se automaticky sniZuje.

Whira ochrannou charakteristiku pro motor se schopnosti vlastniho chlazeni a rozsahem

Motor pro pouZziti s ménic¢em (rozsah

2 s otacek 1:10. Pokud motor pracuje s otd¢kami pod 1/10 jmenovité hodnoty, Uroven detekce
otacek 1:10) P ; U
pietiZzeni motoru (oL1) se automaticky sniZuje.
i Whira ochrannou charakteristiku pro motor se schopnosti samostatného chlazeni pri
Motor pro vektorové fizeni (rozsah - s oy . . P p - y
3 L jakychkoliv otackach — véetné nulovych otacek (motor s externich chlazenim). Uroven
otacek 1:100) e o . . . .
detekce pretiZzeni motoru (oL 1) je konstantni v celém rozsahu otacek.
. Whir& ochrannou charakteristiku pro PM motor s proménnym krouticim momentem.
Motor s permanentnim magnetem a . L y NP
4 i . Pokud motor bézi pod jmenovitymi otackami, roven detekce pretizeni motoru (oL1) se
proménnym Krouticim momentem . .
automaticky snizuje.
5 Motor s permanentnim magnetem a | VWhbira ochrannou charakteristiku pro PM motor s konstantnim krouticim momentem.

konstantnim krouticim momentem Uroven detekce pretizeni motoru (oL1) je konstantni v celém rozsahu otacek.
. . Whir& ochrannou charakteristiku pro standardni motor s vlastnim chlazenim a omezenou
Standardni motor s vlastnim . - . o (xr
6 . schopnosti chlazeni pii chodu pod jmenovitymi otackami. Pokud motor bézi pod
chlazenim (50 Hz) - O ; e . - -
jmenovitymi otackami, Uroven detekce pretizeni motoru (oL1) se automaticky snizuje.

Pti pfipojovani ménice k vice nez jednomu motoru pro soucasné fizeni vypnéte elektronickou ochranu proti pietizeni
(L1-01 = 0) a ptipojte jednotlivé motory vZdy s vlastnim tepelnym nadproudovym relé.

Pokud neni nainstalované jiné zatizeni na ochranu motoru proti pietizeni, pak pti piipojovani ménice k jednotlivym
motoram povolte ochranu proti pietizeni motoru (L1-01 = 1 az 5). Funkce elektronické ochrany proti tepelnému pietizeni
motoru zpusobuje poruchu oL 1, kterd odpojuje vystup ménice a zabranuje dalSimu piehfivani motoru. Po celou dobu
napajeni menice je neustale vypocitavana teplota motoru.

B 1-02 Casovéa konstanta nadproudové ochrany motoru
Nastavovaci rozsah: 0,1 az 5,0 min
Tovarni nastaveni: 1,0 min

Parametr L1-02 urcuje, jak dlouho mtize motor pracovat, neZ se objevi porucha oL1, pokud méni¢ pracuje s frekvenci 50
Hz a pti 150 % jmenovitého proudu motoru (E2-01). Nastaveni hodnoty L1-02 mtiZze posunout nastaveni kiivek oL1
nahoru ve sméru osy y v niZze uvedeném diagramu, ale nezméni tvar kiivek.
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Cas (min.)
wof LN SR S
7 e A
7 PR R W ——
Studeny start
b N
Al N
0 : : : Teply start
0.1 3 Proud motoru (%)
0 100 150 200 (E2-01=100 %)

€ Poznamky k externi montazi chladiée (pouzdro 1P00)

Pri externi montazi chladice vyzaduje shoda s normami UL, aby nechranéné kondenzatory v silovém obvodu byly
zakryty a obsluha tak byla chranéna pted poranénim.

Po dokonceni instalace ménice by méla byt ¢éast externiho chladice, kterd vy¢niva ven, chrdnéna pouzdrem nebo
odpovidajicim krytem kondenzatoru. Pomoci nize uvedené tabulky je mozno priradit model ménice a kryt kondenzatoru.
Kryty kondenzatoru Ize objednat u obchodniho zastoupeni firmy nebo primo u obchodniho oddéleni spole¢nosti
Yaskawa. NiZe uvedené tabulka uvadi kryty kondenzatoru, které jsou k dispozici.

Model menice Kodové &islo Oznageni (objednaci &islo) Obrazek
2A0110 100-061-273 ECAT31875-11
2A0138 100-061-274 ECAT31876-11
2A0169

100-061-275 ECAT31877-11
2A0211
2A0250

100-061-277 ECAT31726-11
2A0312
2A0360

100-061-278 ECAT31698-11
2A0415
4A0058 100-061-273 ECAT31875-11
4A0072 100-061-274 ECAT31876-11
4A0088 7

100-061-276 ECAT31878-11
4A0103
4A0139

100-061-275 ECAT31877-11
4A0165
4A0208 100-061-277 ECAT31726-11
4A0250
4A0296 100-061-278 ECAT31698-11
4A0362
4A0414 100-061-279 ECAT31740-11
4A0515

100-061-280 ECAT31746-11
4A0675
4A0930

100-061-281 <1> ECAT31741-11 8

4A1200

<1> Jsou potieba dvé sady.

Oznameni: Model CIMR-AO4A1200 vyhovuje poZadavkam UL, pokud ma vzduch vstupujici do chladice nebo do skiing s
nainstalovanymi ménici teplotu 45° nebo ménég. Chcete-li ziskat vice informaci, kontaktujte nejbliz§iho zastupce spole¢nosti
Yaskawa nebo naSe obchodni oddgleni.
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Méni¢ (vnéjsi cast)

Otvor s kondenzatory

Méni¢ (vnitini ¢ast)

Kryt kondenzatoru
Upeviiovaci Srouby

Obrazek 7

Méni¢ (vnéjsi cast)

~ Otvor pro kondenzatory

M&ni& (vnitini &ast)

Kryt kondenzéatoru 3 v =
N l
o

Upeviiovaci Srouby

Obrazek 8
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