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VYSOCE VYKONNY MENIC YASKAWA A1000

Zkusenosti a inovace

Spolecnost YASKAWA je jiz témér 100 let
vyrobcem a dodavatelem mechatronickych
vyrobkl pro stavbu stroji a primyslovou
automatizaci. Proslula svymi standardnimi
vyrobky i zakazkovymi feSenimi, které se
diky vyjimecné kvalité a trvanlivosti t&si
vynikajici povésti.

Predni predstavitel technologie
invertorovych ménicu

YASKAWA je prednim svétovym vyrobcem
invertorovych ménicl, servopohon, fidicich
jednotek strojl, strednénapétovych inver-
tor0 a prdmyslovych robotd. Spole¢nost
YASKAWA byla zalozena v roce 1915 a stala
se prakopnikem v technologii fizeni pohybu
a pohond; neustéle uvadi na trh inovacni
vyrobky, které optimalizuji produktivitu a
efektivitu strojd i systéma.

Dnes vyrdbi vice nez 1,8 miliénu invertord
ro¢né. S ohledem na tyto skutecnosti je
spolec¢nost YASKAWA pravdépodobné nej-
vétsim svétovym vyrobcem invertor(.

Rada A1000 je pokradovanim tradice
spole¢nosti YASKAWA ve vyvoji inovacnich
feSeni v oboru technologie pohond. Rada
A1000 poskytuje pozoruhodné vyhody jako
vynikajici funkéni charakteristiky motoroveé-
ho pohonu, pfinos pro zivotni prostredi a
Usporu energie, stejné jako mnoho mnoho
provoznich funkci orientovanych na uzivatele.
Navic nabizi moderni viastnosti, které jsou
soucasti standardniho vybaveni.

Hlavni funkce rady A1000

P> Vynikajici funkéni charakteristiky moto-
rového pohonu:
A1000 je prvotfidni invertorovy ménic, ur-
¢eny k pohonu nejen indukénich motord,
ale také PM motorl (bez zpétné vazby
a se zpétnou vazbou) s plnym to¢ivym
momentem pfi nulovych otackach

P> Vestavéné bezpeénostni funkce:
Implementovana funkce bezpe¢ného
odpojeni krouticitho momentu (STO)
vyznamné zvySuje bezpecnost a spoleh-
livost stroje a nabizi Siroké moznosti pro
snizovani nakladd

P Optimalizovana uéinnost stroje:
Moderni technologie energeticky Uspor-
ného fizeni, kterd v kombinaci s induké-
nimi a PM motory zvysuje uc¢innost a
produktivitu strojl

YASKAWA A1000

P> Snadna integrace funkci PLC:
Software DriveWorksEZ umoznuje
vytvaret vlastni funkce ménice jednodu-
chymi pohyby mysi a rychlym, intuitivnim
programovanim

» Jednoduché a &asové nenaroéné uva-
déni do provozu:
A1000 automaticky nastavuje potfebné
parametry pro nejrozsirenéjsi aplikace
a je vybaven plnohodnotnym textovym
displejem (osm jazykd)

P> Prostorové tsporna a kompaktni
sestava:
Vyjime€ny pomér vykonu k velikosti a
montaz soucasti tésné vedle sebe zmen-
Suji montazni prostor na minimum

P Spolehlivy provoz:
Dlouha konstrukéni Zivotnost pro deset
let beztdrzbového provozu



Rizeni motoru s permanentnimi

magnety

» Rizeni polohy bez zpétné vazby
bez enkodéru

» 200 % jmenovity toivy moment
pfi 0 ot/min

Bezpecnostni funkce a komunikace

» Funkéni bezpecnost: Méni¢ A1000
podporuje bezpedné odpojeni
krouticitho momentu (STO) v souladu
s normou EN ISO 13849-1, kat. 3,
PLd, IEC/EN 61508 SIL2

» Monitor externiho zafizeni (EDM) na
sledovani stavu funkce STO

Provedeni ochrany

Snadné uvadéni do provozu
a spolehlivy provoz

>
>

>

Prednastavené parametry aplikace
BezSroubova vyjmutelna svorka
ovladani se zalohovanim parametr
Online automaticke ladeni
parametri motoru

Ladéni rychlostni smycky podle
zatéze

Funkce kopirovani a zalohovani
parametrd

Inzenyrsky nastroj DriveWizard Plus
na spravu parametrd

Knihovna aplikacniho SW
Diagnostika provozni zivotnosti pro
v8echny hlavni soucasti invertoru

K dispozici je rfada riiznych ochrannych prvkd na zvyseni ochrany ménice

pred vihkosti, prachem, olejovou mlhou, vibracemi, koroznimi sirnymi vypary,

vodivymi CasteCkami a dalSimi projevy agresivniho prostredi.

» Na zadni strané A1000 je namontovana pfiruba s krytim IP54 véetné

chladiCe, ktery odvadi ztratové teplo z panelu; je ur¢ena pro malé zakazkové

panely s vysokym stupném ochrany proti vniknuti

» Nasténny drzak A1000 s krytim IP54 pro decentralizovanou instalaci

» Konfigurovatelné stojanove panely A1000 (90 - 355 kW)

A1000 s krytim IP54

Nasténna montaz A1000 s krytim IP54

Konstrukce a funkce ménice

>
>

>

>

Neoby&ejne kompaktni

Prostorové Usporna montaz vedle
sebe

Duélni hodnoty pro tUsporu nakladd
a prostoru

Dlouha provozni zivotnost

Uginnost a prostiedi

2
>

>

Moderni funkce na Usporu energie
Jedine¢na funkce PWM zeslabuje
hluk

Minimalni ztrata vykonu pfi vykonové
Urovni pro normalni zatizeni

Stojanovy panel A1000
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Moderni fizeni motoru

Moderni technologie pohonu

» Dokaze pohanét rizné typy motord.
Meéni¢ A1000 je urCen nejen pro
induk&ni motory, ale také pro asyn-
chronni motory, napfiklad motory IPM*!
a SPM*? s vysoce vykonnym vekto-
rovym Fizenim bez zpétné vazby a se
zpétnou vazbou.

K prepindni mezi typy
motoru pouzivejte
parametry

A1000

» Minimalizujte pocet potfebného vyba-
veni v podniku tim, ze budete pouzivat
stejny méni¢ k pohanéni indukenich a
synchronnich motord.

*1 Motor s vnitfnimi permanentnimi magnety (motory s permanentnimi magnety
vlozenymi v rotoru)
*2 Motor s povrchové ulozenymi permanentnimi magnety (motory s Indukéni motor

permanentnimi magnety umisténymi na povrchu rotoru) Synchronni motor Synchronni motor
. (SPM) (IPM)
Rada SMRA Supertsporny motor

Moznost polohovani bez externich zarizeni

» Pouzivejte motor IPM K fizeni polohy — bez zpétné vazby motoru.
Elektrické charakteristiky motor( IPM umozniuji zjiStovat otacky, smér otaceni a polohu
rotoru bez pouziti externich zpétnovazebnich zarizeni.

» Polohovani bez PLC. Diky vizudlnimu programovani v softwaru DriveWorksEZ neni nutné
pouZivat externi fidici jednotky a uzivatel ziskdva moznost vytvaret prizplsobené funkce,
slouzici napriklad k fizeni polohy.

Bez nutnosti zpétné vazby PG

4 YASKAWA A1000
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ové funkce automatického ladéni

» Funkce automatického ladéni optimalizuji parametry ménice pro provoz s induk&nimi
i synchronnimi motory za Ucelem dosazeni nejvyssiho mozného vykonu.

» Tyto funkce nejen optimalizuji chovani ménice a vykon motoru, ale také automaticky
upravuiji nastaveni s ohledem na pfipojena strojni zafizeni.

» Nové zplisoby automatického ladéni.
Meéni¢ A1000 nepretrzité analyzuje zmény charakteristik motoru za provozu, aby se
dosahlo vysoké presnosti fizeni otacek.

Ladéni motoru Ladéni zatéze

Rotacni automatické Aplikace vyzadujici vysoky rozbéhovy tocivy moment,
ladéni vysoké otacky a vysokou presnost.

Zdokonaluje citlivost s ohledem na konkrétni stroj.
Ladéni ASR* Doposud predstavovalo ladéni pomérné zdlouhavy

Stacionarni automatické  Aplikace, v nichz musi motor béhem ladéni ziistat tkon.
ladéni pripojeny k zatézi. Optimalizuje schopnost ménice zpomalovat zatéz. Tato
Pro ladéni po zméné délky kabelu mezi motorem Ladéni setrvacnosti moznost je vhodna pro aplikace vyuzivajici funkce

Automatické ladéni odporu

AP tlumeni kinetické energie a kompenzace setrvacnosti.
mezi fazemi

a ménicem nebo v pfipadé odlisnych jmenovitych
vykoni motoru a ménice.
Automatické ladéni tspory Pro zajisténi nejvyssi Gcinnosti motoru po celou dobu

energie béhu.

* Automaticky regulator otacek

Pusobivé momentové charakteristiky

Momentové charakteristiky
Pokrocilé vektorové fizeni bez zpétné vazby s IPM
motorem

» Silny todivy moment pri 0 Hz bez snimact nebo zpétnovazebnich zari-
zeni. Donedavna nebylo mozné pouzit bezsnimacoveé oviadani pro syn-  EELTEIERETET
chronni motory. Nyni je k dispozici méni¢ A1000, ktery nabizi vykonny
algoritmus pro ur¢ovani rozbéhového tocivého momentu, aniz by musel
spoléhat na snimace pdld nebo zpétnou vazbu motoru.

200

100

Tocivy moment ( %)

» \lysoce vykonné vektorové fizeni proudu dosahuije silného rozbéhového
toCivého motoru s induk&nim motorem.

0 1000 1800

0tacky motoru (ot/min)

Synchronni motor - Indukéni motor
PokroCilé vektorové fizeni bez 200 % jmenovity toCivy moment pfi 0 ot/min*, rozsah Vektorové fizeni bez 200 % jmenovity toCivy moment pfi 0,3 Hz*, rozsah
zpétné vazby pro PM motory  otacek 1:100* zpétné vazby otacek 1:200
Vektorové fizeni se zpétnou 200 % jmenovity tocivy moment pfi 0 ot/min, rozsah Vektorové fizeni se 200 % jmenovity toCivy moment pfi 0 o/min®, rozsah
vazbou pro PM motor otacek 1:1500 zpétnou vazbou otacek 1:1500

* Spravny vystupni tocivy moment je zavisly na souladu mezi vykonem ménice a

* pouze IPM motor motoru.



Bezpecénostni funkce a komunikace

Vypadek a obnoveni napajeni

Napéjeci napéti

Otacky motoru

Vystupni frekvence

Vystupni proud

Napajeci napéti

T H H H H T T T Vyhledavani otacek
Snadné zjisténi
otécek volné dobi-
hajiciho motoru pro
vyrovnany restart.

— e Aplikace

b + i b i + Idedlni pro ventilato-
: : H ry, dmychadla a jiné

| il priitokové aplikace s

rotanimi zafizenimi.

750 ot/min

1750 ot/min

Potlaéuje nadproud pro rychlé,
hladkeé spousténi

Technologie
ride-through s
tlumenim kinetické
energie

UdrZuje motor v béhu

Otacky motoru — - 3 nbevdr?voli volny
= «  dobéh.
Vystupni e R Apilkace
1750 ot/min Dojde-li k vypadku

Vystupni proud

napdjeni, A1000
dokaze zajistit rychlé
fizené zastaveni ap-
likace pomoci funkce
tlumeni kinetické
energie.

Vyuziva regeneracni energii k
udrZeni aplikace v provozu

Doporucuje se
zejména pro linky
na zpracovani folii,
textilni stroje a dalsi
aplikace vyzadujici
nepretrzity provoz.
Poznamka: VlyZaduje se samostatny snima¢ na zjiStovani vypadku napéjeni.

YASKAWA A1000

> A1000 nabizi dva zplsoby reseni kratkodobého vypadku
napajeni

» A1000 si dokaze poradit s kratkodobym vypadkem napa-
jeni pfi bezsnimacovém ovladani induk&nich i synchron-

nich motord.

» A1000 umoznuje prekonat vypadek napajeni o délce
az dvou sekund.”

* Tato moznost je k dispozici pro urcité modely.
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Bezpecnostni funkce jako souéast standardniho vybaveni

» Meéni¢ A1000 podporuje bezpecné odpojeni krouticiho
momentu (STO) v souladu s normou EN ISO 13849-1, Kkat.
3, PLd, IEC/EN 61508 SIL2

» Byla pridana také funkce monitoru externiho zarizeni
(EDM) na sledovani stavu bezpecnosti ménice.

EN ISO 13849-1, kat. 3, PLd,
IEC/EN 61508 SIL2

Napajeni

A1000 I~
et Ridici jednotka _>|_
Fidici jednotka HC
Zpétnovazebni smycka
T H1 ] e
{
H2 | |
[
EDM DM+
P
DM- ™)

PIrJOJF] i N ,_'_ 3
> RS-422/485 (MEMOBUS/Modbus pii 115,2 kbps) CANopen DeviceNet>Y>
jako standardni vybaveni véech modeld.
— MECHATROLINK
» K dispozici jsou doplfiikové karty pro vSechny EtherNet/IP) H — ‘ ; .m
nejpouzivangjsi provozni sbérnice na svété:

s Ty ERNET M
{WModbus EtherCAT.™  POWERLINK

* Registrované ochranné zndmky prislusnych spolecnosti.



Snadné uvadéni do provozu a spolehlivy provoz

Prednastavené ry aplikace

» A1000 automaticky nastavuje potfebné parametry pro nejrozsirengjSi aplikace. Volba vhodné aplikace optimalizuje ménic
na nejvyssi Uucinnost a zaroven Setfi Cas straveny nastavovanim.

'd 1\ 1\ N\ /| .
Nastaveni Nastaveni
ﬁ ﬁ 00 Univerzalni Parametry jsou autqmaticky
naprogramovan
Jefdb ‘:.:. = == 01 Priimyslové vodni ¢erpadlo Y Y
q JeFab (pfcny) L (zvedaci zafizeni) L Ventilator ) Cerpadlo 02 Dopravnl'k A1-02 Volba fidiciho rezimu
( N ( N ( 03 | Odsavaci ventilator C1-01 | Doba rOvaéh“
[ | ﬁi [ 04 Vzduchotechnicky ventiiatorH| | C1-02 Df’bf‘ dobéhu 1
L I ) 05  Vzduchovy kompresor | C6-01 | Vybér ND/HD |
Doprawnik ) \__Kompresor )\ dali- ) 06 Jefdb (zvedaci zafizeni) : :
07 Jefab (pficny) /—\/

Priklad pouZiti prednastaveni aplikace
Volba ,Dopravnik* optimalizuje nastaveni parametrii tak, Ze ménic je pfipraven k okamzitému pouziti
ve vasi aplikaci s dopravnikem

Vyjmutelna svorkovnice se zalohovanim parametru

» Prvni svorkovnice s funkci zélohovani parametrd. Diky schopnosti svorkovnice ukladat Gdaje o nastaveni parametrti Ize v
pfipadé zavady vyzadujici vyménu ménice snadno uvést aplikaci zpét do provozu.

Parametr

Svorkovnice A1000

Nézev Cislo Nastaveni
ND/HD C6-01 1
Rezim fizeni A1-02 0
Vlolba referencni frekvence b1-01 1
Volba pfikazu spusténi b1-02 1

Funkce kopirovani parametru

» V/Sechny standardni modely jsou vybaveny funkci kopirovani parame- -
trd, kterd umoznuje obsluze jednoduse zkopirovat nastaveni parame- '_w_... |
tré z ménie nebo ho nahrat a tim zrychlit uvadéni do provozu. o Al
J&(-\ o —
» K dispozici je také jednotka USB Copy, kterd predstavuije jesté rych- J:: -
leji a praktictéjsi zplsob zalohovani nastaveni a okamzitého progra- e

movani ménice. i\

8 YASKAWA A1000
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DriveWorksEZ - pfizplsobte si svlij méni¢

» Nastroj DriveWorksEZ na vizudlni programovani.
Prizplsobte si méni¢ pouhym pretahovanimi ikon.
Vytvorte si zvlaStni sekvence a detekéni funkce a potom
je nahrajte do ménice. €= 4= &= Podavinl

()

Naprogramujte si vlastni sekvenci (s ®

> Priklad: l!—ﬁl

Funkce bezsnimaCového oviadani polohy A1000  IPM motor

Referencni
rychlost

Vytvorte si pfizplisobené detekéni funkce

Zjistuje kolisani
» Priklad: ve stanoveném rozsahu

Analyza oslabeni stroje pomoci impulsni detekce tocivého El -

N { Amplituda
momentu

~ = ~ " toCivého momentu

Z
A
Tocivy moment

A1000 Motor Nastaveni Casu

Priklady resSeni s nastrojem DriveWorksEZ
» Rizeni nevyvazenosti pracky

» COrientace vietena

» Elektronicky transmisni hfidel

» Programovatelna kfivka omezeni proudu

Inzenyrsky nastroj DriveWizard Plus

Spravuite jedine¢na nastaveni vdech ménicl na svém pocitadi.

Nepostradatelny nastroj pro nastavovani a Gdrzbu ménicu.
Upravuijte parametry, zpfistupnéte vSechny monitory, vytvarejte
vlastni sekvence a sledujte funkéni charakteristiky méni¢t pomoci
funkce osciloskopu.

P Praktické funkce pro nastavovani, monitorovani a diagnostiku

ménicd pomoci pocitade

P> \estavéna funkce osciloskopu
Automaticky pfevod parametr(l ze starSich fad ménicud

vy

Online a offline Upravy parametrd
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YASKAWA

Jesté kompaktnéjsi

» Spolecnost YASKAWA

v o v L. Srovnani rozmérd ménica Srovnani rozmérd motord
pokraCuje ve zmensovani
ap|ikao|’ ; dogahuje toho Priklad: tfida 400 V, 75 kW Pfiklad zndzorfiuje motor 200V, 3,7 kW
kombinovanim meénice v
. , F7
kompaktnim provedeni s Predchozi 055.4 %
v ’ H
lehkou, U&innou konstrukci model

mensSi

synchronniho motoru.
A1000

» Montaz vedle sebe
znamena kompaktngjsi
instalaci.

» K dispozici jsou modely
bez Zeber*.

* Brzy se objevi v nabidce

Dualni hodnoty pro usporu naklada a prostoru

> KaZdy menic¢ umoznu- Zvolte takové jmenovité parametry ménice, které nejlépe vyhovuji potfebam vasi aplikace
je uzivateli volit mezi
provozem s normalnim
zatizenim a s vysokym
zatizenim. Méni¢ A1000
dokaze pohanét motor s .
ramem o celou velikost
vétSim nez nas predchozi 11 kW
model, zalezi na pouziti.

Predchozi model A1000 (normalni zatizeni)

11 KW motor vyZaduje 11 kW ménic. Nyni mize 7,5 kW méni¢ pohdnét 11 kW motor — o celou tfidu vétsi

Dudlni hodnoty ménice A1000

Uzivatel mize zménou jednoho parametru nastavit ménic na provoz s normalnim nebo vysokym zatizenim

Motor Aplikace

: | Vysoke zatizeni 150 % jmenovitého proudu invertoru po
! dobu 1's
T Normalni zatizeni 120 % jmenovitého proudu invertoru po
ATIOY dobu1's
7,5 kKW/11 kW

Poznamka: Vzdy zvolte méni¢ s vétsim ji itym pi nez

j ity proud motoru.

10 YASKAWA A1000
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Dlouha provozni zivotnost

» Navrzen pro deset let bezudrzbového provozu.
Chladici ventilator, kondenzatory, relé a tranzistory IGBT
byly peclivé vybrany a zkonstruovany tak, aby zajistily
predpokladanou zivotnost az deset let.*

* Predpokléda se nepfetrzity provoz ménice 24 hodin denné pii 80 % zatizeni a teploté okol-
niho prostedi 40 °C.

Monitory provozni zivotnosti

> Nejnovejsi fada ménict od spole¢nosti YASKAWA je vybave-
na monitory provozni zivotnosti, které upozorfiuji uzivatele na
opotrebeni dilél a intervaly Udrzby, aby se predchéazelo problé-
mUm dfive, neZ se objevi.

Displej Odpovidajici
A1000 ovladaciho panelu soucast
C. 1: Vyméite ventilétor
C. 2: \yméiite kondenzatory LT-1 Chladici ventilator
LT-2 Kondenzatory
Relé na ochranu
LT-3 pred ndrazovym
proudem
LT-4 Tranzistory IGBT

Meénic vySle do fidici jednotky signal oznamujici, Ze je moznd nutné vyménit soucésti

RUzné brzdici funkce

» Moznosti dobéhu s prfebuzenim dokazi rychle zastavit

motor bez pouziti brzdného odporu. 04 185 30 kW

Pfedchozi

» V3echny modely s vykonem do 30 kW (HD) jsou model Vestavény brzdny tranzstor do 18,5 kW ;‘
vybaveny A1000 Vestavény brzdny tranzistor do 30 kW (HD)
brzdnym tranzistorem pro ucinngjsi moznosti brzdéni, nez
nabizi pouhé pridani brzdného odporu.




|
Uginnost a prostredi

Jspora energie

» Menice zahrnuji moderni technologii energeticky Usporného fizeni.

Energeticky Usporné fizeni umozniuje vysoce Ucinny provoz pfi pouziti
induk&niho motoru.

Uzasnd Uspora energie se synchronnim motorem.
Kombinace vysoké ucinnosti synchronniho motoru s moznostmi

energeticky Usporného fizeni ménice A1000 pfinasi nebyvalou
dsporu energie.

Podminky:
Rocni Uispora energie pro aplikaci se vzduchotechnickym
ventildtorem, zahrnujici sto motord o vykonu 3,7 kW.
Néklady na elektrickou energii 8 centii/kWh*, primérna
priimyslové sazba za elektfinu v Evropé

Celkova uspora
energie

11 900 €

Priklady tuspory energie s ménicem A1000 a PM motorem

BIEEEERE VGG Naklady na elektrickou energii

Indukéni motor + A1000 1903 100 kWh 152 300 €

Rocni Uispora nakladti na
energii: [A] proti [B] 148 500 kWh 11900 €
148 500 KWh x 0,555 + ol Su
’ !
e 000 82,4 tun! ' '
0CNni snizeni objemu
g ? Predpoklada se, ze 1 kW spotfebované elektrické energie vytvori 152 300 € 140 400 €
0,555 kg/kWWh CO,

Efficiency (%)

Snizeni hluénosti

90

80

70

60

50

40

........ 06,6% ¥
vySSi

Synchronous motor
+Energy-Saving Control

= Induction motor
+ Energy-Saving Control

Induction motor only
(no Energy Saving)

6] 50

1
100
Motor Speed (%)
Uginnost s funkei lispory energie

Priklad znazorfiuje ménic 200 V, 4,0 KW
v aplikaci s ventilatorem nebo cerpadlem

Srovnani naseho predchoziho sortimentu s nasi novou funkci Swing PWM

Predchozi modely A1000

@(BD} m ((([!)))

Vlypotitano na zékladé porovndni vrcholovych hodnot
béhem vytvareni hluku

12 YASKAWA A1000

> Méni¢ A1000 vyuziva funkci YASKAWA
Swing PWM na potlaCovani elektromag-
netického Sumu a hluku motoru, ¢imz
vytvari klidnéjsi prostred.



Charakteristiky fizeni

Provozni prostiedi

Polozka
Zplisob fizeni
Rozsah frekvencniho fizeni

Presnost frekvence (koliséni teploty)

RozliSeni nastaveni frekvence

Rozlieni vystupni frekvence

Signal nastaveni frekvence

Rozbéhovy tocivy moment

Rozsah fizeni otacek

PFesnost fizeni otacek
Odezva otacek

Omezeni tocivého momentu
Doba rozbéhu/dobéhu

Brzdny toCivy moment

Charakteristiky U/f

Hlavni Fidici funkce

Oblast pouziti
Teplota okolniho prostredi
Vihkost

Skladovaci teplota
Nadmorskd vyska

Razovd odolnost

U/f Fizeni, U/f Fizeni s PG, vektorové fizeni bez zpétné vazby, vektorové fizeni se zpétnou vazbou, vektorové fizeni bez zpétné vazby pro PM, vektorové fizeni se zpétnou vazbou pro PM,
pokrocilé vektorové fizeni bez zpétné vazby pro PM

0,01 az 400 Hz

Digitalni referencni signdl: v rozsahu +£0,01 % max. vystupni frekvence (10 az +40 °C)
Analogovy referenéni signdl: v rozsahu +0,1 % max. vystupni frekvence (25 °C +10 °C)

Digitélni referencni signdl: 0,01 Hz
Analogovy referencni signdl: 0,03 Hz/60 Hz (11bitovy)

0,001 Hz
-10az +10V, 0 az +10V, 4 az 20 mA, sled impulsti

150 % /3 Hz (U/f fizeni a U/f Fizeni s PG), 200 %/0,3 Hz*" (vektorové fizeni bez zpétné vazby), 200 %/0 ot/min™ (vektorové Fizeni se zpétnou vazbou, vektorové fizeni se zpétnou
vazbou pro PM a pokrotilé vektorové fizeni bez zpétné vazby pro PM), 100 % /5 % otacky (vektorové fizeni bez zpétné vazby pro PM)

1:1500 (vektorové fizeni se zpétnou vazbou a vektorové fizeni se zpétnou vazbou pro PM) 1:200 (vektorové fizeni bez zpétné vazby) 1:40 (U/f fizeni a U/f fizeni s PG) 1:20 (vektorové
fizeni bez zpétné vazby pro PM)
1:100 (pokrocilé vektorové fizeni bez zpétné vazby pro PM)

+0,2 % pfi vektorovém Fizeni bez zpétné vazby (25 °C =10 °C) 2, 0,02 % pFi vektorovém fizeni se zpétnou vazbou (25 °C +10 °C)

10 Hz pfi vektorovém fizeni bez zpétné vazby (25 °C +10 °C), 50 Hz pfi vektorovém fizeni se zpétnou vazbou (25 °C+10 °C) (vylucuje koliséni teploty pfi provadéni rotacniho automa-
tického ladéni)

Vsechny typy vektorového fizeni umoziiuji samostatné nastaveni ve ¢tyfech kvadrantech

0,00 az 6000,0 s (4 volitelné kombinace nezavislého nastaveni rozbéhu a dobéhu)

Pohony s napéjenim 200/400 V a vykonem 30 kW nebo niz§im maji vestavény brzdny tranzistor.

1. Togivy moment pFi kratkodobém dobéhu: vice nez 100 % pro 0,4/0,75 kW motory, vice nez 50 % pro 1,5 KW motory a vice nez 20 % pro 2,2 kW a vykonnéjsi motory
(brzdéni s prebuzenim/brzdéni s vysokym skluzem: pfibl. 40 %)

2. Togivy moment pii nepfetrzité regeneraci: pribl. 20 % (pfibl. 125 % s doplfikovym dynamickym brzdnym odporem™: 10 % BI,10 s, interni brzdny tranzistor)

Moznost uZivatelsky volenych programii a prednastavenych vzorct U/f

Rizen tocivého momentu, fizeni poklesu, prepindni mezi fizenim otd¢ek/tocivého momentu, fizeni kompenzace setrvagnosti, fizeni nulového serva, prekonani kratkodobého vypadku
napdjeni, vyhleddvani otacek, detekce prekroceni tocivého momentu, omezeni tocivého momentu, 17krokova rychlost (max) preplnam doby rozbéhu/dobéhu, S-kfivka rozbéhu/
dobéhu, tfivodicova sekvence, automatické ladéni (rotacni, stacionarni), online ladéni, setrvéni, vypinac chladicih u, komp skluzu, penzace tocivého momentu,
skokova zména frekvence, horni/dolni meze referencni frekvence, DC brzdéni pfi spusténi a zastaveni, brzdéni s prebuzenim, brzdéni s vysokym skluzem, fizeni PID (s funkci spanku),
fizeni Uspory energie, komunikace MEMOBUS (RS-485/422, max. 115,2 kbps), restart pfi poruse, prednastaveni aplikace, DriveWorksEZ (pfizpisobena funkce), vyjmutelna svorkovnice
s funkci zalohovani parametrd...

Ochrana motoru proti prehfati na zakladé vystupniho proudu

Meénic se zastavi, kdyz vystupni proud piekroci 200 % vykonové trovné pro vysokeé zatizeni

Ménic se zastavi po 60 s pii 150 % jmenovitého vystupniho proudu (vykonové trovei pro vysoké zatizeni)®

Trida 200 V: Zastavi se, kdyZ napéti na ss. sbérnici prekroci pribl. 410 V, tfida 400 V: Zastavi se, kdyzZ napéti na ss. shérnici prekroci pribl. 820 V
Trida 200 V: Zastavi se, kdyZ napéti na ss. sbérnici prekroci pribl. 190V, tfida 400 V: Zastavi se, kdyz napéti na ss. shérnici prekroci pribl. 380 V

Okamzité zastaveni po 15 ms nebo del3i dobé vypadku napajeni. NepFetrZity provoz béhem vypadku napajeni kratsiho ne 2 s (standardni)®
Termistor

Snima¢ prehréti pro brzdny odpor (dopliikovy typ ERF, 3 % Bl)

Ochrana proti ztraté rychlosti béhem rozbéhu/dobéhu a rezimu konstantnich otacek
Ochrana zajistovana elektronickym obvodem 7

Kontrolka (LED) nabijeni sviti, dokud napéti na ss. sbérnici neklesne pod pfibl. 50 V
Vnitfni

—10 az + 50 °C (otevieny kryt), —10 az + 40 °C (NEMA typ 1)

Relativni vihkost 95 % nebo méné (bez kondenzace)

—20 aZ + 60 °C (kratkodoba teplota béhem prepravy)

AZ 1000 metrdi (snizovani vykonu 0 1 % na 100 m nad 1000 m, max. 3000 m)

10 az 20 Hz: 9,8 m/s?; 20 az 55 Hz: 5,9 m/s2 pro 200 V az 45 kW a 400 V az 75 kW, 2,0 m/s? pro 200 V, 55 az 110 kW a 400 V, 90 aZ 315 kW

Womy " CE UL cUL, RoHS, Germanischer Lioyd

*1: VyZaduje ménic¢ s doporuéenym vykonem.

IP0O s otevienym krytem, IP20, pouzdro NEMA typ 1, IP54 pro nasténnou montdz, pfipraveno pro IP54, IP23/IP54 pro stojanové panely

*2: Pfesnost fizeni otdcek se mlize mirné lisit v zavislosti na podminkdch instalace nebo pouzitém motoru. Chcete-li podrobnosti, obratte se na spolecnost YASKAWA.
*3: Okamzity primérny toCivy moment pfi dob&hu znamend tocivy moment, ktery je nutny ke zpomaleni motoru (odpojeného od zatéze) ze jmenovitych na nulové otacky v co nejkratsim case.
*4: .Je Ii aktivovén parametr H3 04 pFi pouZiti brzdného odporu nebo jednotky s brzdnymi odpory, motor se nemusi zastavit ve stanovené dobé dobéhu.

*6. Lisi se podle vykonu ménice a zatéze. Memce s mensim vykonem neZ 11 KW ve 200V provedeni (model CIMR-AC2A0056) nebo 400V provedeni (model CIMR-AC4A0031) vyZaduji samostatnou jednotku na prekondni kratkodobého

vypadku napédjeni, aby mohly pokracovat v provozu béhem kratkodobého vypadku napéjeni trvajicim 2 s nebo déle.
*7: Ochranu proti zemnimu spojeni nelze pouZit v pfipadé, Ze impedance proudové cesty pii poruse uzemnéni je pfili$ nizka nebo je méni¢ pod napétim v okamZiku poruchy uzemnéni na vystupu.



Schéma pripojeni

Stejnosmérna
tlumivka
Svorky -, +1, +2, B1, B2 jsou (voliteInd) @ Tepelné relé
ur€eny pouze pro externi dopliiky. K témto _ (doplnék)
JUT [P - " UgrrvgX - Brzdny od
vorkam nikdy nepfipojujte napéjeci vedeni 7 Propojka T rzdny odpor
/e : i (doplnék)
+2 +1 - B1 B2 [P .
Silovy obvod U1 — — Y & Motor
vz Vo¥y
" — RILL WIT3 - -
napdjeni S — S/L2 Al 000 Lo Vo 1
20032400V T — L3 _ P | 7 -
50/60 Hz Ridici obvod @
" e Zem
Chod vpfed/zastaveni S1 &@:
Zpétny chod/zastaveni ISZ ?@
Externi porucha 153 &i@
Reset poruchy S4 &i@:
Multifunkéni . . . l i@: DIP pepinac S1
Vicerychlostni stuperi 1
digitalni vstupy 1cery ! Stp S5 - A2 v'n!ba proudu/
{wohozinastaven Vicerychlostni stuperi 2 155 i@: et
: £ g DIP pfepinat S2
Pojezdova rychlost l S7 &i@ B N Zaphuyp res. svork.
e E Propojka S3
Externi zakladni biok s8 &@ i B Eomnme
l KO} volba Sink/Source
SN PTC|  DIP prepinat S4
Drétovd propojka volby u A3 volba analog.
rezimu Sink/Source Al vstupu/PTC
(vychozi: Sink) W """" ! . Propojka 5
® +24V i, Volba napgti/proudu
100! FWAM
M AM
Svorka uzemnéni stinéni
2kQ . MA
Impulsni vstup (max. 32 kHz) —— | Vystup poruchového relé
MB. 250 VAC, max. 1A
Napdjeni +10,5 VDC, max. 20 mA 30VDC, max. 1A
) o MCJ ' (min. 5VDC, 10 mA)
s Analogovy vstup 1 (bias referencni frekvence)
@ -10 az +10 VDC (20 kQ) M1 Multifunkéni reléovy vystup (za chodu)
Multfunkéni / M1 } 250 VAC, max. 1A
logové/impulsni Analogovy vstup 2 (bias referenni frekvence) M2] | 30VDC, max.1A
analogové/impulsni r A 9 1y0 VDS 2((] s ) (min. 5DC, 10 mA)
vstupy e 4 2 20 (250’ Q)
M3 Multifunkéni reléovy vystup (nulové otacky)
N Analogovy vstup 3/vstup PTC /M 4 } gg%‘éﬁc’m";xf:
(referencni pomocna frekvence) (min SVDC 1 0mA)
-10 aZz +10VDC (20 kQ) : '
37 ov M5 Multifunkéni reléovy vystup (souhlasné otacky 1)
) } 250 VAC, max. 1A
—V Napdjeni, -10,5 VDC, max. 20 mA M6, 30VDC, max. 1A
(min. 5VDC, 10 mA)
Zakonfovaciodpor ¢ MP
(120 Q, 1/2 S2) ; @ Multifunkéni impulsni vystup
.. : AC (vystupni frekvence)
e o 02 32 kHz (2,2 k)
R R+ i.]_1 prepinat S2 ov
| R- | J> . )
Komunikace MEMOBUS/ N S+ : M A
Modbus RS485/422 I3 | B / ] Multifunkéni analogovy vystup 1
" . max. 115,2 kBps ] S- : - M (vystupni frekvence)
Bezpecnostni ; -10 az +10 VDC (2 mA) nebo 4 az 20 mA
vypinat I T
v AM A
S2 Vstupy bezpecného B> / Multifunkéni analogovy vystup 2
o odooieni AC L=t wstupni proud)
B L. 05 L ~10.a +10 VDC (2 mA) nebo 4 a7 20 mA
Lo EG
i Drétova f)r)<
Rozpojeno propojka e
i il s stinény vodi¢
Ochranné relé/ oo © DM+ EDM(munnor extenito zafizenl) o~
fidici jednotka [ SN DM— |
N s (O svorkafidiciho obvodu
@ Priir ani stejnosmérné tlumivky odstrarite

propojku. Modely CIMR-ACI2A0110 az 0415 a 4A0058
az 0675 jsou doddvany s vestavénou stejnosmérnou

tlumivkou.

@ Nikdy nespojujte svorky SP a SN, protoze hrozi
poskozeni ménice.

® PFi vyuzivani vstupu bezpe¢ného odpojeni odstrarite

dratovou propojku mezi M1-MC a M2—MC.

14

YASKAWA A1000

~Z-  kroucend stingné dvoulinka

@ svorka silového obvodu



Pouzdro IP0O0

4d
w1

2
. -
. -
. ) -
J -
: Fg )
o B b= Tl
t CD: L
<l E D?’
Max W2 w Max W2 D
Obr. 1 Obr. 2

Max W2,

wi
fwa, wa) 2,
= S— ]
< - <
|
=
b= S
E—— 5
& 4
]
D1
w Max w2 D
Obr. 3

Rozméry v mm

Max W2)

% YASKAWA

ws wa ws | 8d
= e
0 0 r
. . I x|
0 0 P
= S— reer]
T
w Max W2

I Chlazeni
0110 30 22 250 400 258 195 385 100 21
0138 37 30 275 450 220 435 25
b £ il 325 550 283 260 535 & 110 23 23 e 37
0211 55 45 Obr. 1 38 Chlazeno
0250 75 55 . 76 ventilatorem
i e = 450 705 330 325 680 12,5 - 32 32 4-M10 8
0360 110 90 98
s i e 500 800 350 370 773 13 45 45 4-M12 9
Trida 400 V
Max. pouZitelny vykon motoru [kW] Rozméry v mm

L] | | Obrazek IHmotnost (kg)l Chlazeni
0058 30 22 250 400 195 385 100 93 21
0072 37 30 275 450 220 435 ’ 25
0088 45 37 258

495 75 105 23 32 4-M6 36
0103 55 45
Wi 8 e obr. 1 9 om0 283 20 535 110 23 4
0165 90 75 : ’ 42
0208 110 90 450 705 330 325 680 125 32 32 4-M10 79
0250 132 110 10 o Chiazeno
0296 160 132 500 800 350 270 773 1 102 entilatore
0362 185 160 107
gg}g ggg ; gg 0br. 2 950 923 135 45 45 M2 ; fg
i e G 0br. 3 670 1140 370 440 1110 ; - 1
0930 500 450 545
e o b Obr. 4 1250 1380 1110 1345 e

15



Pouzdro NEMA typ 1

Trida 200 V

| Max. pouzitelny vykon motoru [kW] |

o 34
)l

ARl

i

?

D1

| =

H1
HO

H2 \
H3

Model | Max. pouziteiny vy Rozméry v mm

CIMR-ACZADO DO | Normalni zatizeni Vysoké zatizeni |
0004 0,75 0,4 34
0006 i 0,75 ’
0010 2,2 15 147 8 32
0012 3 22 260 122 248 ’
0021 55 4,0 164 35
0030 7,5 55 55
0040 11 75 167 40
0056 15 11 300 187 160 284 75 56
0069 18,5 15 350 8,7
0081 2 185 a5 07 | 192 3% 8 97

Trida 400 V

Model | Max. pouzitelny vykon motoru [kW] | Rozméry v mm

CIMR-AC4ADODO | Normalni zatizeni Vysoké zatizeni |
0002 0,75 0,4
0004 1,5 0,75 147 38 32
0005 2,2 15
0007 3 22 34
0009 4,0 3 260 164 122 248 35
0011 55 4,0 55 ’
0018 75 55 39
0023 11 i{5) 167 ’
0031 15 11 54
0038 18,5 15 300 187 160 284 75 57
0044 22 18,5 350 197 192 335 78 83

YASKAWA A1000




Pouzdro pripraveno pro IP54

Model
CIMR—AC4ADDDD|

0044WAA
0058WAA
0072WAA
0088WAA
0103WAA
0139WAA
0165WAA

112
150

44
58
72
88
103
139
165

402
455
505
565
565
565
565

% YASKAWA

197 75,6 1
275 102 21
275 102 25
283 105 36
283 105 36
285 110 41
285 110 42

Pouzdro pro nasténnou montaz

IP54

Model
CIMR-AC4ACOOO |

0044TAA/..0095*
0058TAA/..0095*
0072TAA/..0095*
0088TAA/..0095*
0103TAA/..0095*
0139TAA/..0095*
0165TAA/..0095*

112
150

44
58
72
88
103
139
165

22
30
37
45
55
75
90

400

465

555

Rozméry v mm | Hmotnost

950

260 292 35
50
300 331
55
74
325 375
85

*Verze se sitovym vypinatem
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Model

4A0002 OO0 AA 4A0088 CJAA
FB-40105A
4A0004 O AA 4A0103 CIAA
FB-40008A
4A0005 OO AA 4A0139 OO AA
FB-40170A
4A0007 OO AA 4A0165 CJAA
4A0009 0 AA 4A0208 CJAA
FB-40014A FB-40250A
Omezuje Sum z vedeni, ktery vnikd do vstupniho napajeciho systému ménice. 4A00T1 CIAA 4A0250 CIAA
Vstupni odru$ovaci filtr MEél by byt nainstalovan co nejblize ménici. Trida 400 V: PouZivaji se filtry od vyrobce Block. 4A0018 O AA 4A0296 CJ AA
Tiida C1 a monté na stojan do 15 kW (HD), tfida C2 a montéZ vedie sebe do 110 kW (HD) 0z | FEA0BA e OAA | FB40a14a
4A0031 O AA 4A0414 O AA
FB-40044A
4A0038 C1AA 4A0515 CIAA
FB-40675A
4A0044 OO AA 4A0675 CJAA
FB-40060A
4A0058 OO AA 4A0930 OO AA
FB-41200A
4A0072 O AA FB-40072A 4A1200 OO AA
Omezovéni harmonickych sloZek Rada B06040
Un]oihuje analogové nastavovani referencnich otacek s vysokou presnosti a vysokym rozlisenim.
P vERT * Uroven vstupniho signdlu: -10 az +10 VDC (20 k), 4 az 20 mA (500 Q) AI-A3
9ovy P * Vstupni kanaly: 3 kandly, DIP pfepina¢ pro volbu vstupniho napéti/vstupniho proudu
* RozliSeni vstupu: Vstupni napéti:13bitové se znaménkem (1/8192), vstupni proud 1/6554

Umoziiuje nastavovat digitélni 16bitové referencni otacky.

o Vstupni signdl: 16bitovy bindrni, 2mistny BCD + signal znaménka + signdl nastaveni

o Vstupni napéti: +24 V (izolované) DI-A3
 V/stupni proud: 8 mA

Volitelny parametr: 8bitovy, 12bitovy, 16bitovy

CANopen SI-S3
CC-Link SI-C3
DeviceNet SI-N3
EtherCat
SI-ES3
Jednotka Ethernet/IP
ikacnil Umozriuje oviadat méni€ prostrednictvim sité s provozni shérnici. SI-EN3
komuml,(acnlho MECHATROLINK-2 ) p p
rozhrani ST
Modbus TCP/IP }
Powerlink SI-EM3
PROFIBUS-DP SI-P3
PROFINET SI-EP3
Vlysila analogovy signdl pro monitorovani stavu vystupu ménice (vystupni frekvence, vystupni proud atd.)
* Rozliseni vystupu: 11bitové se znaménkem (1/2048) A0-A3
 \lystupni napéti: —10 az +10 VDC (neizolované)
o Vlystupni kandly: 2 kanaly
Vlysild izolovany digitalni signdl pro monitorovani stavu chodu ménice (signdl alarmu, detekce nulovych otacek atd.)
Digitalni vystup Vystupni kandl: Optoelektronicky prenosovy clen: 6 kanalli (48 V, 50 mA nebo meéné), vystup reléového kontaktu: 2 kanaly, 250 VAC, 1 A nebo DO-A3
méné, 30 VDC, 1 A nebo méné

Pro rezimy fizeni vyzadujici enkodér PG pro zpétnou vazbu motoru.

* Impulsni vstupy féze A, B, a Z (komplementarni typ)

o Frekvencni rozsah PG: Pfibl. max. 50 kHz PG-B3
 Impulsni monitorovaci vystup: Otevieny kolektor, max. napéti: 24 V/, max. proud 30 mA

* Napédjeci vystup pro PG: +12 V, max. proud 200 mA

Pro rezimy fizeni vyzadujici enkodér PG pro zpétnou vazbu motoru.

* Impulsni vstupy féze A, B, a Z (diferencialni impuls) (RS-422)

* Frekvencni rozsah PG: az 300 kHz (pfibl.) PG-X3
* Impulsni monitorovaci vystup: RS-422

* Napdjeci vystup pro PG: +5 V nebo +12 V, max. proud 200 mA

Rozhrani linkového
budice PG

Snadné odecitani na dlouhou vzdalenost JVOP-182
Brzdny odpor SlouZi ke zkracovéni doby dobéhu rozptylovanim regeneracni energie prostrednictvim odporu. (3 % BI) (vSechny modely do 3,7 kW) Rada ERF-150WJ
PFi pouZiti jednotky brzdného tranzistoru dochdzi ke zkréceni doby dobéhu. Rada CDBR
Napsieci zdroj 24V Zajistuje papajenl rIEIIthO obvodu a dopliikovych desek. Pozndmka: Kdyz je méni¢ napajen vyhradné z tohoto zdroje napajeni, nelze ménit PS-A10H
nastaveni parametr. PS-A10L
* Adaptér na pripojeni ménice k USB portu pocitace VOP-181
* Umoziuje snadno a rychle kopirovat nastaveni parametrd, které Ize pozdéji prenést do jiného ménice.
Prodlis . L& dant P Wvoot:1m
F kabel pro panel LCD Kabel na pfipojeni ovladaciho panelu LCD. WV003: 3 m

Poznamka: s dotazy na dostupnost a specifikace vyrobki jinych znaéek nez YASKAWA se obracejte na vyrobce.
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Kli¢ k ¢islim modeli

CIMR- A c 4 A 0004  F A A

Stfidavy ménic

Rada invertordi

Kod regionu Environmentélni specifikace
Evropa C | Standardni

Napétova tfida Typ zapouzdfeni
3 faze, 200 — 240 VAC 2 IPOO A
3 faze, 380 — 480 VAC 4 f NEMA typ 1 F
Nésténny drzak IP54 T
Pizplisobend specifikace Pfipraveno pro IP54 Y4
Standardni model i o | o
Vysoka vystupn frekvence B | Poznamka: Vice |nforrf1ag| 0 spe0|f|ka0|ch Eolera_nce
k prostfedi ziskate od spoleCnosti
YASKAWA.
Normalni zatizeni*' Vysoké zatizeni
Jmenovity vystupni proud [A] Max. pouzitelny motor*2 [kW] Jmenovity vystupni proud [A] Max. pouzitelny motor*2 [kW]
0004 3,5 0,75 3,2 0,4
0006 6 1,1 5% 0,75
0010 9,6 2,2 8+ 15
0012 12 3 11* 2,2
0021 21 55 17,5% 4,0
0030 30 75 25% 55
0040 40 1 33% 75
0056 56 15 47+ 1
0069 69 18,5 60" 15
0081 81 22 75* 18,5
0110 110 30 85* 22
0138 138 37 115% 30
0169 169 45 145* 37
0211 21 55 180* 45
0250 250 75 215* 55
0312 312 90 283* 75
0360 360 110 346* 90
0415 415 110 415* 110
Normalni zatizeni*' Vlysoké zatizeni
Jmenovity vystupni proud [A] Max. pouzitelny motor*? [kW] Jmenovity vystupni proud [A] Max. pouzitelny motor*? [kW]
0002 2,1 0,75 1,8% 0,4
0004 41 1,5 3,4% 0,75
0005 54 2,2 4,8* 15
0007 6,9 3 5,5% 2,2
0009 8,8 4,0 7,2 3
0011 11,1 55 9,2*3 4,0
0018 17,5 75 14,8+ 55
0023 23 1 18% 75
0031 31 15 24%3 11
0038 38 18,5 31* 15
0044 44 22 39% 18,5
0058 58 30 45* 22
0072 72 37 60* 30
0088 88 45 75* 37
0103 103 55 91% 45
0139 139 75 112% 55
0165 165 90 150* 75
0208 208 110 180* 90
0250 250 132 216* 110
0296 296 160 260* 132
0362 362 185 304* 160
0414 414 220 370* 185
0515 515 250 450* 220
0675 675 355 605* 315
0930 930 500 810* 450
1200 1200 630 1090*' 560

*1: Tato hodnota predpokladé modulacni frekvenci 2 kHz. ZvySeni modulaéni frekvence vyZaduje snizeni proudu.

*2: Vykon motoru (kW) se tyka ctyFpdlového motoru YASKAWA, 60 Hz, 200 V nebo 400 V. Jmenovity vystupni proud na vystupu ménice by mél byt rovny nebo vétsi nez jmenovity proud motoru.
*3: Tato hodnota pre add imalni ¢ni frekvenci 8 kHz. Zvy$eni modulacni frekvence vyZaduje snizeni proudu.

*4: Tato hodnota pre add imalni ¢ni frekvenci 5 kHz. Zvy$eni modulacni frekvence vyZzaduje snizeni proudu.
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